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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru rob6t drogowych zwiazanych z przebudowg drogi gminnej

Nowe Dobra — Kolno Podwiesk dz. nr 223/4; 2/9 o dtugosci 1,525 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla
robot objetych szczegélowymi specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdlnych

asortymentow robot drogowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosé
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czesé¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w
toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania
polecen 1 innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,

Wykonaweca i1 projektantem.



1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie robét 1 administrowanie kontraktem.

1.4.6. Jezdnia - czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.8. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
polaczenia.
1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowow.
1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.
1.4.12. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w
ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbgedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng
jakosci materialow oraz robot.
1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z
dokumentacja projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa shuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
a) Podbudowa zasadnicza - gorna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w konstrukeji

nawierzchni. Moze ona skladac si¢ z jednej lub dwoch warstw.



b) Podbudowa pomocnicza - dolna czg¢$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji no$nych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podloza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

c) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;.

d) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do

nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokoSciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego

przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.
1.4.17. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.18. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwiazanych z nia urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen

chroniacych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19. Pobocze - czgs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.

1.4.21. Podloze ulepszone nawierzchni - gbma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wiasciwego

wykonania nawierzchni.

1.4.22. Polecenie  Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu

realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.24. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego

lub catkowita /przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju

podtuznym) istniejacego polaczenia.



1.4.25. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.26. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich
zwierzat itp.

1.4.27 Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.29. Zadanie budowlane - czes$¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowiaca odrgbng catosé
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwiazanych z budowa,

modernizacja/ przebudowsg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z

dokumentacja projektowa, SST i poleceniami InZyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspdlrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki

geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegélowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na

dokumentacjg projektowa:



Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowia przetargowa dokumentacje projektowa
oraz projektowa dokumentacj¢ wykonawczg (techniczna) i zostana przekazane Wykonawcy,
Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca

opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3. Zgodno$¢ robot z dokumentacjg projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czes¢ umowy, a wymagania
okreslone w choc¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w calej dokumentac;ji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowiazuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,0gélnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzjg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi$mie sq wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materialéw i elementow budowli musza wykazywaé zgodnosé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego
przedziahu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedq w pelni zgodne z dokumentacja
projektowg lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na

koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty / przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania

istniejacych obiektéw (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery



ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania
budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postgpu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na
biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
w sposOb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w
miejscach 1 iloSciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze
jest wlaczony w ceng kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robot, wygody spotecznosci 1 innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z InZynierem/Kierownikiem

projektu.



Wjazdy 1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych
przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
W sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilosciach okre§lonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze

jest wiaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w
nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujgc sig do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
1)  lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2)  srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:
a)  zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwo$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach

biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.



Materialy tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywolanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawecy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdbw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materialdw na Srodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych materiatow od wiasciwych
organoéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to

konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami  tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢c w swoim harmonogramie rezerwg czasowg
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji 1
urzgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu 1

zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy



potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen

podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowac roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie

budowy, spowodowane jego dzialalno$cia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomigdzy Wykonawca a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z
wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy
nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami

zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wiladz co do przewozu
nietypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie
powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby
pojazdy nie spelniajace tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy
powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie begda dopuszczone na $wiezo ukonficzony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe
wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika

projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na

budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.



Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych

powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robdét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochron¢ robdt i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robéot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia roboét przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bgdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w

24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek
sposOb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ praw patentowych 1 bgdzie w pelni odpowiedzialny
za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakoéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialéw lub urzadzen uzytych lub zwiazanych
z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika projektu
o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez

Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.13. Rownowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane s3a konkretne normy 1
przepisy, ktore spelnia¢ maja materialy, sprzet 1 inne towary oraz wykonane i1 zbadane roboty,
beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania

powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W



przypadku gdy powolane normy i przepisy sa pafnstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego
kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia 1 pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice
pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do

zatwierdzenia.
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne
pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda
uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali
wydluzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszyé cene

kontraktowa.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialow przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do =zatwierdzenia, szczegélowe informacje dotyczace proponowanego zrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak réwniez odpowiednie
swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego Zrodia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie

realizacji robat.
2.2. Pozyskiwanie materialéow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleri od wlascicieli i odnosnych wiladz na

pozyskanie materialow ze zrédet miejscowych wiaczajac w to zrodla wskazane przez



Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacii,
organow administracji panstwowej 1 samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materialéw pochodzacych ze zrédel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy 1
inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow i1 miejsc pozyskania materiatow
miejscowych bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedaq wykorzystane do robot lub
odwiezione na odkiad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna
zgodg Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi

obowigzujacymi na danym obszarze.
2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiatly nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z
terenu budowy 1 zloZone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialdow do innych robot,
niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialdw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem, usunigciem 1

niezaptaceniem.



2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj

materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosé i
wlasciwosci i byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez

Inzyniera/Kierownika projektu.
2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami.
Probki materialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wilasciwosci. Wyniki tych
kontroli beda stanowi¢ podstawg do akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem
jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje
wytwdrni, musza by¢ spelnione nastepujace warunki:

a)  Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspolpracg i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych
czesci wytworni, gdzie odbywa sig produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robot,
¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan

w tych miejscach.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami  okreslonymi w  dokumentacji  projektowej, SST i  wskazaniach
Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak roéwniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$é wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez
jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie

dopuszczone do robét.



4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wplyna nickorzystnie na jako$é¢ wykonywanych robdt i wihasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu,
w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢c wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw moga by¢
dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu

budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy
oraz za jakos¢ zastosowanych materialdw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$é z
dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, projektem organizacji robot opracowanym
przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonaweg w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostana,
usunig¢te przez Wykonawceg na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze sie
skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie ~ wytyczenia  robot  lub  wyznaczenia  wysoko$ci  przez
Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia

materialow 1 elementéw robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach



umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i1 przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazana kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢é wykonywane przez
Wykonawcg w czasie okreSlonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg

zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako$ci

Wykonawca jest zobowigzany opracowa¢ i przedstawi¢ do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia
jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z

dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.
6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialoéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadac od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy.

Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajacg stwierdzenie, Zze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej 1 SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okre§lone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z

umowa.



Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
Jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beds tak
powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatlow i dopuscei je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakos¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw

ponost Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposOb zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé
dodatkowe badania tych materialow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasne;
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia

usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W

przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé



mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji

Inzyniera/Kierownika projektu.
6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow
z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego

zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania
probek 1 badania materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i
producent materialdéw powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawceg, poprzez migdzy innymi swoje badania, begdzie oceniac
zgodnos$¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow whasnych badan
kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialow i1 prowadzi¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie
na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materialéw i robot z dokumentacja projektowa
i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdmych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i1 pobierania probek poniesione zostang przez

Wykonawcg.
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore

posiadaja:



1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- aprobata techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certytikacja okre§long w pkt 1 i ktére spetniaja wymogi SST.

W przypadku materialéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okre$lajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan bedg odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczefistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy bedg czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcey i
Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,



- date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonogramow robot,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszcezegolnych elementow robot,
- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg$ciowych i
ostatecznych odbiorow robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowe;,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakoSci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do

wydawania polecen Wykonawcy robot.
(2) Ksigzka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w

jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne



Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde zZyczenie

Inzyniera/Kierownika projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacjg zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,

f)  korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika

projektu i przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar roboét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru  robot dokonuje  Wykonawca po  pisemnym  powiadomieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym

kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia



wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika
projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoScia wymagana do celu
miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre$lonym w umowie lub

oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera/Kierownika projektu.
7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda
wyliczone w m’ jako dhugo$¢ pomnozona przez éredni przekrd;.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach

zgodnie z wymaganiami SST.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca begdzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym

stanie, w calym okresie trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciaghy

zachowanie dokladnoéci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkdw robot, a takze w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sig¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob

zrozumialy 1 jednoznaczny.



Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiarow, ktorego

wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci i
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektows, SST i uprzednimi

ustaleniami.
8.3. Odbior czesSciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonanych cze$ci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru

robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.



8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakoS$ci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robot i przyjgcia
dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosciowe] na podstawie przediozonych dokumentéw, wynikow badan i
pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjgtych
w trakcie odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot
uzupelniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnos$ci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg
i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartosc

wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjgtych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:
1 dokumentacje projektowg podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesh

zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,



2. szczegbdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdéw umowy i ew.
uzupeliniajace lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4.  dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z
SST iew. PZJ,
s opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i

pomiardw zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wilascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

10.  kopig mapy =zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupelniajacych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z

uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za

jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.



ROBOTY POMIAROWE

OTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

KNR-W 2-010113-03

Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drég w
terenie rowninnym (w tym zabezpieczenie punktéw osnowy geodezyjnej,

oraz wykonanie dokumentacji geodezyjnej powykonawczej)



1.  WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej  Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych na projektowanej trasie ktore
zostang wykonane w ramach zadania dotyczacego przebudowy drogi gminnej Nowe Dobra —

Kolno Podwiesk dz. nr 223/4; 2/9 o dtugosei 1,525 km.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie

przebiegu trasy drogowe;.

1.4 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko$ciowych

wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych i punktéw
wysokosciowych,

b) uzupelnienie dodatkowymi punktami,

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

€) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz




oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie,
f) zabezpieczenie punktéw osnowy,

g) sporzadzenie dokumentacji geodezyjnej powykonawcze;.

Okreslenia podstawowe

Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz

poczatkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami podanymi w ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w

,»Wymagania ogolne” pkt 2.

Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub

pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania

trasy, powinny miec¢ srednicg od 0,15 do 0,20 m 1 dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m 1 dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce

stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.




»Swiadki” powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3.  SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

Sprze¢t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowaé nastepujacy

sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

—  tyczki,

- laty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien

gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

Transport sprzetu i materialow




Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transport

5, WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK

(od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane

zawierajace lokalizacjg 1 wspolrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzié obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegolowego wytyczenia

robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje

1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bigdach wykrytych
w wytyczeniu punktow glownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢

usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez InZyniera, zostana wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w

takim przypadku obcigza Wykonawce.




Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed

zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byé

zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i

potozenie tych punktow. Forma i wzoér tych oznaczen powinny byé zaakceptowane przez

Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawcg $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostana one odtworzone na koszt

Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidiowe;j realizacji robot naleza do

obowiazkow Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odleglosé

pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé 10 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi

trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna byé

odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jegokonfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow,

repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztaltownikéw




stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez

InZzyniera.

Rzedne reperoéw roboczych nalezy okreslac z takg doktadnoscia, aby $redni blad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna w nawiazaniu do

reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne 1

jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdnej.

Odtworzenie osi trasy

Nie dotyczy.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow 1
wykopéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja
projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia

robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypdéw i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr
oraz wykopow glgbszych niz 1 metr. Odleglos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy

dostosowac do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.

Odlegloé¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé¢ odstgpowi kolejnych przekrojow

poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i1 wykopow o

ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

Wyznaczenie polozenia obiektow mostowych - przepust

Nie dotyczy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT




Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ,,Wymagania ogolne™ pkt 6.

Kontrola jakos$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i

wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

= OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest h (hektar). Obmiar robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektdéw

jest czgscig obmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Sposob odbioru robot




Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow 1
dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca

przedklada Inzynierowi.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w

»Wymagania ogolne” pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych 1 punktow wysokosciowych,

— uzupelnienie dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow, zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i

oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstluga inwestycji, Gloéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

4
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.




- ROBOTY ZIEMNE

Scinanie i uzupelnianie poboczy

KNR 2-31 1402-05




! WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych ze $cinaniem i uzupehianiem poboczy gruntowych
dla zadania dotyczacego przebudowy drogi gminnej Nowe Dobra — Kolno Podwiesk dz. nr

223/4; 2/9 o dlugosci 1,525 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyﬁkacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z:

- Scinaniem zawyzonych poboczy zraz z zaggszczeniem i odwozem gruntu,

. umocnienie poboczy na szerokosci 1,0m materialem pofrezowym
stabilizowanym mechanicznie grubosci 10cm, z dwukrotnym skropieniem emulsjg i

zamialowaniem,

- umocnienie  zjazdéw gruntowych materialem pofrezowym  stabilizowanym

mechanicznie grubosci 10cm, z dwukrotnym skropieniem emulsja i zamialowaniem.
1.4. Okreslenia podstawowe

Pobocze gruntowe - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie
pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu

pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.
Odktad - miejsce skladowania gruntu pozyskanego w czasie Scinania poboczy.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy polozone poza

pasem drogowym.

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,
1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST ,,Wymagania ogdlne”pkt 1.5.




2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w

» Wymagania ogolne” pkt 2.
Rodzaje materialow
Do umocnienia poboczy nalezy zastosowac destrukt pozyskany z frezowania nawierzchni.
Do skropienia destruktu na zjazdach i poboczach nalezy stosowaé emulsje asfaltowa 65% w
ilosci 1,5kg/m?.

Do miatowania stosowac nalezy grys 4/6,3mm w ilosci 10dm3/m2.

3, SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczacesprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
Sprzet do $cinania i uzupelniania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt okreslonych w niniejszej SST powinien

wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,

rOwniarek ztransporterem ($cinarki poboczy),

réwniarek do profilowania,

- fadowarek czolowych,
- walcow,
- plytowych zaggszcezarek wibracyjnych,

- przewoznych zbiornikdw na wode.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu




Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogolne”
pkt 4.
Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych

srodkéw transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze byé wykonywane recznie, za pomoca lopat lub sprzetem

mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni,

zgodnie z zalozonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas Scinania poboczy nalezy wywiez¢ na odklad. Miejsce

odktadu nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu nalezy spulchni¢ na glebokos¢ od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do

wilgotno$ci optymalnej poprzez dodanie wody 1 zaggscic.

Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12, powinien wynosi¢ co najmniej
0,98 maksymalnego zaggszczenia, wedlug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-

04481.
Uzupelnianie poboczy

W przypadku wystgpowania ubytkow (wglebien) 1 zanizenia w poboczach nalezy je uzupehic

materialem o wlasciwo$ciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaly pobocza wykonane.

Podloze pod warstwe umocnienia stanowia grunty rodzime lub nasypowe . Wymagany

wskaznik zaggszczenia podloza Is = 1,00. Na podloze nalezy rozlozy¢ destrukt bitumiczny,
skropi¢ destrukt emulsja asfaltowa 65% w ilosci l,Skg/m2 oraz mialowa¢ grysem 4/6,3mm w

ilogei  10dm>/m?. Zageszczenie uloSonej warstwy materiatu uzupelniajacego nalezy

prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Do zaggszczenia zaleca




sig wykorzystanie walca statycznego gladkiego, mozna uzy¢ innego sprzetu zaakceptowanego
przez Inzyniera. Zaggszczona powierzchnia powinna by¢ rowna, posiadaé spadek poprzeczny
zgodny z zalozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadaé $ladéw po przejsciu
walcow lub zageszczarek. Umocnione podloze powinno byé pielegnowane przez zraszanie

woda.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoscirobot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
Badania w czasie robot
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie prowadzenia robét podano w tablicyl.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢é badan Minimalna

Lp. [Wvszezegdlnienie badan liczba badan na dziennej dzialcq
1 Uziarnienie mieszankil2 probki
2 Wilgotnos¢  optymalna 2 probki

3 Wilgotno$¢ optymalna gruntu WP probki

4 Wskaznik zaggszczenia na

2 razy na 1 km

Pomiar cech geometrycznych scinanych lub uzupelnianych poboczy

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow po zakornczeniu robdt podano w tablicy 2. Tablica 2.

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw $cinanych lub uzupetianych poboczy

Lp. [Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwosé
Spadki poprzeczne co 25 m

2 Rownos¢ podtuzna co 25 m
Roéwnosé poprzeczna

Spadki poprzeczne poboczy




Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg +-

1%.
Rownos¢ poboczy
Nierownosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowg wg BN-68/8931-04.

Maksymalny przeswit pod latg nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robot na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? robot obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- $cigcie poboczy i zageszczenie podioSa,
— odwiezienie gruntu naodklad,

- dostarczenie materiatuuzupetniajacego,
- rozlozenie materiatu,

- zaggszczenie poboczy i zjazdow




- skropienie destruktu emulsja asfaltowa 65% w ilosci 1,5 kg/m2 wraz z miatowaniem

grysem 4/6,3 w ilo$ci 10 dm3/m2

- pielegnacja
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

2. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rdwno$ci nawierzchni planografem i

latg
3. BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu,

Inne materialy

4, Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.




ROBOTY ZIEMNE

Usunig¢cie karpin

KNR 2-01 0105-07
KNR 2-01 0110-02
KNR 2-01 0230-01




1. WSTEP

1.1.PrzedmiotSST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z usuwaniem karpin w ramach realizacji zadania
dotyczacego przebudowy drogi gminnej Nowe Dobra — Kolno Podwiesk dz. nr 223/4; 2/9 o
dtugosci 1,525 km.

Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z

karczowaniem pni.
Okre$lenia podstawowe

Stosowane okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami oraz z definicjami podanymi w ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
Sprz¢tdo usuwania karpin

Do wykonywania robot zwiazanych z usunieciem karpin nalezy stosowac:




- pily mechaniczne,
- spycharki,
- koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem

= frezarka do pni,

Sprzet (ciagnik, tadowarka) pracujacy przy usunigciu karpin musi by¢ wyposazony w panel
btyskowy halogenowy z atestem koloru pomaraficzowego. Ponadto Wykonawca musi
posiada¢ tablice zamykajaca U-26a zamontowang na pojezdzie lub przyczepce zgodnie z Dz.

Ustaw Nr 220 poz. 2181 z dnia 23.12.2003 r.

4. TRANSPORT

Ogolne wymaganiadotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
Transport karpiny

Karping nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonaniarobot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Urzedowa decyzja na prace zwigzane z usunigciem karpin powinna byé uzyskana przez

Zamawiajgacego.

Wykonawca jest zobowigzany powiadomi¢ wiascicieli urzadzen obcych o planowanym
terminie prowadzenia prac. Odpowiedzialno$¢ za ich ewentualne zniszczenie spada na

Wykonawcg.

Karczowanie pni




Przed przystapieniem do prac nalezy dobra¢ odpowiedni sprzet, najczesciej koparkeg lub
ciagnik z wyciagarkq. Bedzie to uzaleznione w glownej mierze od wielkosci pnia oraz od jego
usadowienia w gruncie. Pien uwigzniety w gruncie nalezy odkopac rgcznie lub przy uzyciu
koparki na glgbokos¢ dogodng do jego wydobycia. Jesli pien jest na tyle odslonigty, ze jest
bezpieczny dostgp do jego korzeni, to mozna je odciaé. Ciecie korzeni nalezy bezwzglednie
zastosowa¢ w przypadku, gdy istnieje zagrozenie poczynienia rozleglych szkod. Wydobyty
pien zatadowac¢ na samochod lub ciagnik 1 wywiez¢é. Miejsce wydobycia pnia wypetnic¢

gruntem i dobrze zaggscic.

Frezowanie pni — wykonywa¢ po odkopaniu pnia drzewa na glebokos¢ min. 20 cm
ponizej poziomu uregulowanego pobocza. Trociny po frezowaniu uprzatnac. Miejsce po

frezowaniu wypelni¢ gruntem, wyprofilowac spadek pobocza, terenu i doktadnie zagescic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.
Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypelniajacego doly
powinno spelnia¢ wymagania okreslone w BN-77/8931-12. W przypadku gruntow dla
ktorych nie mozna okreslic wskaznika zageszczenia nalezy okres$li¢c wskaznik odksztalcenia

10, zgodnie z norma PN-S-02205:1998.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT




Ogo6lne zasady odbioru robdt
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowirobdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlega sprawdzeni dotow

po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
Cenajednostki obmiarowej
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedlug pkt 7.
Cena wykonania frezowania obejmuje:

- frezowanie na glgbokos¢ co najmniej 20 cm
- wypelnienie doldéw z zaggszczeniem gruntu
- wyprofilowaniepobocza

Cena karczowania obejmuje:

- odkopanie korzenia
- wydobycie wraz zaladunek na $rodek transportu

- wywiezienie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania




ROBOTY ZIEMNE

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
(ziemi urodzajnej)

TZKNBKII - 43




1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z ze zdjeciem warstwy humusu (ziemi urodzajnej) lub

darniny w ramach wykonania przebudowy drogi gminnej Nowe Dobra — Kolno Podwiesk dz. nr

223/4; 2/9 o dtugosci 1,525 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obj ¢tych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
ze zdjgciem warstwy humusu sredniej grubosci 15 cm z pasa robdt 1 przemieszczeniem urobku poza
obreb robét, na odleglo$é okoto 30 m .

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i

definicjami podanymi w ,,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ,,Wymagania ogolne”.
2. MATERIALY

Nie wystgpujq .




3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogolne dotycz gce sprzetu

Wymagania ogélne dotyczace sprzgtu podano w ,,Wymagania ogdlne.”

3.2. Sprzet do wykonania robot zwi azanych z usunigciem humusu

Do wykonywana robét zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowaé :

- spycharki ,

- rowniarki ,

- sprzgt do recznego wykonywania robot ziemnych (w miejscach gdzie prawidlowe
wykonanie robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe).

4. TRANSPORT

Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w SST ,,Wymaganiaogdlne ”. Humus nalezy
przemieszcza¢ z zastosowaniem réwniarki na pryzme z przeznaczeniem do humusowania terenu
przylegtego do terenu prowadzonych robot .

W przypadku braku mozliwosci zmagazynowania humusu wzdluz pasa rob6t ziemnych , nalezy go
przewiez¢ samochodami samowyladowczymi na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru i
wykorzysta¢ do robot wykonczeniowych przy zagospodarowaniu placu .

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogoélne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robdt podano w ,,Wymagania ogdlne™.

5.2. Zdjgcie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia do humusowania

terenu przyleglego (np. do wykonania chodnika gruntowego lub uzupelnienia korpusu drogowego).




Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem rowniarki. W miejscach, gdzie

zastosowanie sprzetu jest niemozliwe, roboty nalezy wykonac r¢cznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach

okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Humus nalezy zdja¢ na pelng glebokos¢ jego zalegania, okreslona w dokumentacji projektowej lub
wskazana przez Inspektora Nadzoru na roboczo, wedlug faktycznego stanu wystgpowania . Stan
faktyczny bedzie stanowil podstawg do rozliczenia czynno$ci zwigzanych ze zdjgciem warstwy
humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowac w regularnej pryzmie.

Migjsce sktadowania humusu powinno by¢ tak dobrane przez Wykonawcg, aby humus byl

zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy i1 zaggszczaniem.

Nie nalezy zdejmowac¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé

zanieczyszczen gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako Sci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ,,Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola jakosci robotzwigzanych ze zdjgciem humusu

Sprawdzanie jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu z powierzchni

pasa robot ziemnych , zgodnie z dokumentacja projektowa i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu jest 1 m’® (metr kwadratowy),
y ).

na pelna gleboko$¢ jego zalegania, na podstawie dokumentacji projektowej i pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT




Ogolne zasady odbioru robét podano w ,, Wymagania ogélne ”.

Roboty objgte niniejsza SST podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktéry
powinien by¢ dokonany po wykonaniu zdjgcia warstwy humusu wraz z haldowaniem w pryzme lub
odwiezieniem na miejsce magazynowania.

Inspektor Nadzoru oceni wyniki badan i pomiaréw przedlozonych przez Wykonawce zgodnie z
niniejsza SST .

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzoru ustali zakres robdét poprawkowych do

wykonania, a Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustalonym terminie.
9.  PODSTAWA PLATNOSCI

Platnoé¢ za 1 m® (metr kwadratowy) zdjetego humusu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i
oceng jakosci robot .
Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje zdjgeie humusu na pelng glebokosé jego zalegania,

wraz z hatldowaniem w pryzmg obok placu robét lub odwiezieniem na miejsce magazynowania.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN - 72/8932 - 01 ,, Budowle drogowe i kolejowe .Roboty ziemne ” .




ROBOTY ZIEMNE

Mechaniczne wykonywanie koryta

KNNR 6 0101-03




1. WSTEP

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru mechanicznego wykonania koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem
podioza oraz wbudowaniem gruntu z koryta w pobocza z ich profilowaniem do odpowiedniego
spadku i zaggszczeniem w ramach wykonania przebudowy drogi gminnej Nowe Dobra — Kolno

Podwiesk dz. nr 223/4; 2/9 o dlugosci 1,525 k.

Zakres stosowania SST
SST stanowi integralng czgs¢ dokumentow przetargowych i podpisywanej umowy na realizacjg robot

wymienionych w p. 1.1.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania koryta pod podbudowe.

Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystgpuja.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

Sprz¢t do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza




Roboty powinny by¢ wykonane przy wykorzystaniu nastgpujacego sprzgtu:

—  réwniarki lub spycharki,

—  walce ogumione i stalowe wibracyjne,
—  ubijaki, ptyty wibracyjne,

- lopaty, szpadle.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Warunki przystapienia do robét
Wykonawca powinien przystapi¢ do robdt zwigzanych z wykonaniem koryta bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy. Wezesniejsze przystapienie do robot jest

mozliwe wylacznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wykonanym korycie nie moze si¢ odbywa¢ ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio z

wykonaniem podbudowy.

Wykonanie robét
Jezeli przekazana Wykonawcy dokumentacja techniczna nie zawiera danych o projektowanych
spadkach podtuznych (profil podtuzny) niweleta jezdni powinna w sposob plynny odwzorowywac
uksztaltowanie istniejacej drogi, a spadki podiuzne powinny sig¢ zawiera¢ w przedziale 0,3%+10,0%.
Spadki mniejsze niz 0,3% sa dopuszczalne wylacznie na odcinku nie przekraczajacym dlugosci 100m
i na granicy wododzialow. Wykonawca powinien okresli¢ glgbokos¢ wykonywanego koryta tak, aby
po wbudowaniu gruntu z koryta w pobocza osiggna¢ zalozony — daszkowy przekrdj poprzeczny o
spadkach 3%. Ponadto, szeroko$¢ jezdni i pochylenie poprzeczne na tukach poziomych powinny by¢
dostosowane do wielkosci promienia tuku, zgodnie z zasadami okreslonymi szczegélowo w

przepisach zwigzanych (pkt. 10.6), jak dla predkosci projektowej 30km/h.




Grunt z korytowania nalezy od razu przemieszcza¢ na pobocze, ktére powinno by¢ uformowane do

spadku poprzecznego wynoszacego 6% i zageszczone.
Profilowanie podtoza pod podbudowe nalezy wykonywaé¢ mechanicznie.

Bezposrednio po profilowaniu poditoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza
nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zageszczenia Is 0,97. Wskaznik zageszczenia nalezy

okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zaggszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z

tolerancjg od —20% do +10%.

Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zaggszezeniem podloza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podioze przed nadmiemym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w

inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania

podbudowy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny

koszt.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

Badania w czasie robot
Szerokos¢ wykonanego koryta nie moze rézni¢ si¢ od zalozonej szerokosci podbudowy o wiecej niz

+10 cm i -5 cm.

Nieréwnosci podluzne oraz poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z norma BN-68/8931-

04. Nierownos$ci nie moga przekraczac¢ 20 mm.
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacjq techniczng z tolerancjg -+ 0,5%.

Rzgdne wysokosciowe profilowanego podloza nie powinny r6zni¢ sie od rzgdnych projektowanych o

wigeej niz +1 cm i —2 cm.




O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz +-5 cm.

Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien byc¢
mniejszy od podanego w pkt 5.3. Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie
wartosci modutow odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtormnego do pierwotnego modutu

odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnos$¢ gruntu podloza

powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od —20% do +10%.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta pod podbudowg
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci do najmniej 10 cm,
wyrownanie i powtdéme zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonane;

warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego koryta pod podbudowe.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje sie¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 dalty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 9.




Cena jednostki obmiarowej
Platno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7. Cena 1 m2

wykonanego koryta obejmuje:

- wykonanie koryta z wbudowaniem gruntu w pobocza,

- profilowanie i zageszczenie poboczy,

- profilowanie i zaggszczenie dna koryta,

- utrzymanie wykonanego koryta,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

2. PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchnipodatnych i podtoza przez obciazenie piyta.

4. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem itata
5. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

6. Rozporzadzenie ministra transportu i gospodarki morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich

usytuowanie (Dz. U. Nr 43, poz. 430).




- ROBOTY ZIEMNE

MECHANICZNE PROFILOWANIE I
ZAGESZCZENIE PODLOZA

KNCK-10103-04




1. Wstep

1.1.Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej SST jest: przebudowa drogi gminnej Nowe Dobra — Kolno

Podwiesk dz. nr 223/4; 2/9 o dlugosci 1,525 km.

1.2.Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia nowych konstrukcji

nawierzchni jezdni, wjazdéw oraz chodnikéw. W zakres robdt wehodzi :

- profilowanie i zaggszczanie podloza w korycie pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

/mechaniczne/
1.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi normami i z

okresleniami podanymi w ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.4.
1.5.0golne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.5.

2. Materialy
Nie wystgpuja.
3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ,,Wymagania ogolne” pkt.3

3.1.Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podloza. Do wykonywania robot




nalezy stosowaé rowniarki samojezdne lub spycharki uniwersalne z ukosnie ustawionym

lemieszem, a w razie potrzeby rowniez sprzet do rgcznego prowadzenia robot.

Do zageszczenia podioza nalezy uzy¢ walcow oraz ewentualnie w miejscach trudno
dostepnych innego sprzetu zageszczajacego (np. plyty wibracyjne), zapewniajacego

uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika zaggszczenia.

4. Transport

Nie wystepuje.

5. Wykonanie robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ,,Wymagania ogolne” pkt.5.
5.1.Wymagania ogolne

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zaggszczania
podioza dopiero po zakonczeniu i odebraniu robét ziemnych, a takze robot zwigzanych z
wykonaniem elementow odwodnienia oraz bezposrednio przed rozpoczeciem robot
zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. przed rozpoczgciem robdt zwiazanych z
wykonaniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do robot

wymaga zgody Inspektora Nadzoru i korzystnych warunkéw atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac
si¢ ruch budowlany niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy

konstrukcyjnej.

5.2.Profilowanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace
rzedne terenu umozliwia uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza.
Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly co najmniej 5 cm wyzsze niz

projektowane rzedne podioza. W przypadku zanizenia poziomu nalezy spulchni¢ podioze,




dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu i

zagesci¢ warstwg do uzyskania wlasciwe] wartosci wskaznika zageszczenia.

5.3.Zageszczanie podloza

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczenie
podloza nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 0,97.

Wskaznik zaggszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12

Dopuszcza si¢ przeprowadzenie badania zaggszczenia metoda obciazen plytowych. Nalezy
okresli¢ pierwotny 1 wtorny modul odksztalcenia podtoza wedtug BN-64/8931-02. Stosunek

wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

5.4.Tolerancje geometryczne wykonania

Wykonanie koryta powinno by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa.

Dopuszczalne sa nastgpujace tolerancje wykonania :

- nierownosci podtoza w kierunku podtuznym mierzone tata 4 metrowa nie wigksze niz 2 cm

- spadki poprzeczne nie powinny przekracza¢ + 0,5% spadku projektowanego

- roznice pomigdzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi dna koryta nie moga
przekracza¢ + 1 cmi—2 cm

- krawedzie koryta w planie nie moga by¢ przesunigte w stosunku do projektowanych
wzgledem osi drogi o wigcej niz 5 cm

- szeroko$¢ koryta nie moze sig roznic¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz+ 10 cmi—5
cm

5.5.Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie,

Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastapi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw
konstrukcyjnych nawierzchni, to powinien zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym

zawilgoceniem, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.




Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania warstwy konstrukcyjnej nawierzchni mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym
osuszeniu. Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe

wykona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ,,Wymagania ogolne” pkt.6.

6.1.W czasie robot ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania
kontrolne i dostarcza¢ kopie ich wynikow do Inspektora Nadzoru. Badania kontrolne
Wykonawca powinien wykonywaé w zakresie i czgstotliwoscig gwarantujaca zachowanie

wymagan dotyczacych jakosci robdt 1 wymaganych przez SST.

Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywac do :

dziennika laboratoryjnego Wykonawcy, dziennika budowy, protokotow odbioru robét.

6.2.Badania i pomiary koryta
6.2.1.Zageszczenie Koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenie profilowanego podloza okreSlony wedlug BN-77/8931-12 nie
powinien by¢ mniejszy niz 0,97. Wskaznik zaggszczenie lub zastgpczo wskaznik

odksztalcenia nalezy sprawdza¢ w dwoch punktach na kazdej dzialce robocze;.
6.2.2.Wilgotno$¢ gruntu podloza

Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ przynajmniej dwukrotnie na kazdej dzialce

roboczej.

6.2.3.Sprawdzenie dokladnosci wykonania

Kontroli podlegajq nastgpujace elementy :

- nieréwnos¢ tata 4 m co 20 m w kierunku podtuznym

- spadki poprzeczne nie rzadziej niz co 40 m

- glebokos$c¢ koryta i rzedne dna na krawedziach koryta nie rzadziej niz co 40 m

- usytuowanie krawedzi nie rzadziej niz co 40 m




- szeroko$¢ dna koryta nie rzadziej niz co 40 m

Wszelkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych powinny
by¢ naprawiane poprzez spulchnienie gruntu podioza do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyrownanie 1 powtdrne zagegszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia gruntu

podioza jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogolne”™ pkt.7.
7.1.Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m? wykonanego koryta z wyprofilowanym i zageszczonym

podlozem.
8. Odbior robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ,,Wymagania ogolne” pkt.8.

8.1.0dbioru dokonuje Inspektor Nadzoru po sprawdzeniu prawidlowosci wykonania robét na

podstawie wynikow badan 1 pomiarow wykonanych zgodnie z pkt.6 niniejsze SST.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, jezeli wszystkie

wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty si¢ zgodne z wymaganiami.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezacej kontroli
jakosci robot.

Ponadto Wykonawca powinien przygotowac i przedstawic tabelarycznie zestawienia wartosci
wskaznika zaggszczenia lub pierwotnego 1 wtornego modutu odksztalcenia oraz wskaznika
odksztalcenia dla calego odbieranego odcinka. Zestawienia powinny zawiera¢ daty badan i

miejsca pobrania probek.

9. Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w . ,,Wymagania ogolne™ pkt.9.




9.1.Cena jednostkowa

Cena jednostkowa wykonanego koryta obejmuje :

- prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze

- odspojenie gruntu

- zaladunek odspojonego gruntu i przewiezienie poza teren budowy
- profilowanie dna koryta lub podioza

- zageszczenie

- utrzymanie koryta lub podloza

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
9.2.Projektowana ilos¢ jednostek obmiarowych

Projektowana ilos¢ jednostek obmiarowych wynosi :

- mechaniczne profilowanie i zaggszczanie podloza - 8387,50 m?

10. Przepisy zwigzane
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podzial i opis gruntow.
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

3. PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci.

4. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni

podatnych 1 podloza przez obciazenie plyta.

5. BN-75/8931-03  Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celow drogowych 1

lotniskowych.
6. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.

7. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstw odsgczajgcych w ramach
realizacji zadania dotyczacego przebudowy drogi gminnej Nowe Dobra — Kolno Podwiesk

dz. nr 223/4; 2/9 o dhugosci 1,525 km.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegétowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem warstw odsaczajacych, stanowigcych cze$¢ podbudowy pomocniczej, w
przypadku gdy podtoze stanowi grunt wysadzinowy lub watpliwy, nieulepszony spoiwem lub

lepiszczem.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi Opisie przedmiotu zamdwienia.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z

SST oraz poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Rodzaje materialow




Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych jest:

- piasek,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych powinny spetniaé nastepujace
warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:D15/d85<5

D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajacej

d85 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.

Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelnosci

musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odcinajace;.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spetniac

wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 11 2.

Skladowanie materialow
Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowg i zachodzi potrzeba jego okresowego
skladowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczyé kruszywo przed
zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi. Podloze w miejscu

sktadowania powinno byc¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
Sktadowanie geowldknin

Geowlokniny przeznaczone na warstwy odsaczajaca lub odcinajaca nalezy przechowywaé w

opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystych, suchych i wentylowanych.

3 SPRZET

Sprzet do wykonania robot




Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien
wykaza¢ sig mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
= rowniarek,

- walcow statycznych,

plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwoscl przewozonych
materialow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spelniaé¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na 0§ i innych parametrow

technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw moga by¢

dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu

pierwotnego uzytkowanych odcinkoéw drog na koszt Wykonawcy.

Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem 1

zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ,Roboty ziemne”  oraz

..Koryta wykonane mechanicznie”.




Warstwy odcinajaca i odsaczajaca powinny byé wytyczone w sposdb umozliwiajacy
wykonanie ich zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okreslonymi w

niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi,

lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robot w odstgpach nie wiekszych niz co 10 m.

Whbudowanie i zaggszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubosé
rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnieto

grubo$é projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej lub
odcinajacej o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykonaé
dwuwarstwowo. Rozpoczecie ukladania kazdej nastepnej warstwy moze nastapic¢ po odbiorze

przez Inzyniera warstwy poprzednie;j.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem

wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy

przystapi¢ do jej zageszczania.

Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo
przesuwac pasami podtuznymi czgSciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej osi. Zageszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé od dolnej krawedzi i przesuwaé

pasami podtuznymi cze$ciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej gérnej krawedzi.




Nieroéwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyrownywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materialu, az do

otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca 1 odsaczajaca powinna byc

zageszcezana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od
1,0 wedlug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwg odsaczajaca lub

odcinajaca, uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug normalnej proby

Proctora, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy
okresli¢ pierwotny 1 wtorny modul odksztalcenia warstw wedtug BN-64/8931-02. Stosunek

wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rdwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest
wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie 1
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od wilgotno$ci

optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rOwnomiernie wymieszac.
Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3

dni przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien wykonac odcinek probny w celu:

- stwierdzenia, czy sprze¢t budowlany do rozkladania i zaggszczania jest wilasciwy,

- okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym koniecznej do uzyskania
wymaganej grubosci po zaggszczeniu,
- ustalenia liczby przej$¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaznika zaggszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialdw oraz sprzetu, jakie beda

stosowane do wykonywania warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej na budowie.

Odcinek proébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.




5.7. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajgcej

Warstwa odsaczajaca i odcinajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy

powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania

wyzej lezacej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robdt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te

powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa okreélone w p. 2.3.
Badania w czasie roboét
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i

zageszczenia warstwy odsaczajacej i odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsaczajacej i

odcinajacej
Lp.| Wyszczeg6lnienie Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
badan i pomiarow
1 | Szeroko$¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rownosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4_| Spadki ponrzeczne ) 10 razy na 1 km
5 |Rzedne wysokosciowe] ° 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
autostrad 1 drog ekspresowych, co 100 m dla
6 | Uksztaltowanie osi w | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
. autostrad 1 drog ekspresowych, co 100 m dla

planie p




7 Grubos¢ warstwy Podczas budowy:
*) w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie

rzadziej niz raz na 400 m?

8 Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz

wilgotnos¢ kruszywa 2

nie rzadziej niz raz na 600 m

Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w

punktach gléwnych tukéw poziomych.
Szeroko$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze sig rézni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5

cm.
Rownos¢ warstwy

Nieréwnos$ci podluzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzyé 4 metrows lata,

zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy
Mierzy¢ 4 metrowa tata.
Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i tukach powinny

by¢ zgodne z tolerancja +/- 0,5%.
Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie

powinny przekraczac¢ +1 cmi -2 cm.
Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +/- 3

cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o wigeej niz +/- 5 cm dla pozostatych drog.
Grubo$¢ warstwy
Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okre$long z tolerancja +1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala wykonana




w dwoch warstwach, nalezy mierzy¢ taczna grubosé tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawg warstwy przez spulchnienie warstwy na gleboko$é co najmniej 10 em, uzupelnienie

nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnanie i ponowne Zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny

pomiar i ocena grubo$ci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie

powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagegszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie wartosci
modutéow odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia,

okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02, nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badad wedlug PN-B- 06714-17.
Wilgotno$¢ kruszywa powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do

+10%.

6.4. Zasady post¢powania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej
10 em, wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia

wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m> (metr szescienny) warstwy odsaczajace;.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.




9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej

3

Cena wykonania 1m~ warstwy odsaczajacej z kruszywa obejmuje:

- prace pomiarowe,
- dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy materiatu o
grubosci i jakosci okreslonej w specyfikacji technicznej,

- wyrownanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszcezenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji

techniczne;,
- utrzymanie warstwy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
| PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3 PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do

nawierzchni drogowych . Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do

nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi  samochodowe. Oznaczanie  modulu

odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie plyta

4 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu




PODBUDOWA Z KRUSZYWA
LAMANEGO (NATURALNEGO)

STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

KNR 2-310114-01




1. WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i1 odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy  z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie w zwiazku z inwestycja

przebudowy drogi gminnej Nowe Dobra — Kolno Podwiesk dz. nr 223/4; 2/9 o dlugosci 1,525

km.

- Zakres stosowania SST

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu i

realizacji robot omawianego zadania opisanego w podpunkcie 1.1.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza =zasad prowadzenia robodt
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego o uziarnieniu 0/31,5 jako
podbudowy zasadniczej dolnej konstrukcji (podbudowa zasadnicza goérna z betonu

asfaltowego).

Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na
odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej wilgotnoéci kruszywa o wilasciwie dobranym
uziarnieniu.

Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej

warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowej.

Ulepszone podloze — warstwa lub zesp6l warstw lezacych pod konstrukcja nawierzchni
drogowej w przypadku, gdy podioze gruntowe (grunt rodzimy lub nasypowy) nie spelnia
warunku nosnosci i/lubmrozoodpornosci.

Warstwa wzmacniajaca — warstwa zapewniajaca przeniesienie wystgpujacego w okresie




budowy cigzkiego ruchu technologicznego, nazywana rowniez warstwa technologiczna.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami oraz z definicjami podanymi w ,,Wymagania ogolne”.

Ogolne wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w

»Wymagania ogdlne”.

Rodzaje materialéw
Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub

kamieni narzutowych i otoczakoéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

Wymagania dla materialow

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko mie$cié
si¢ w odpowiednich krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami (SDV) z
uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 1, ale powinna spetiaé takze

wymagania ciaglo$ci uziarnienia.
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Rysunek 1. Uziarnienie mieszanek kruszyw przeznaczonych do warstw podbudowy 0/31,5.

) Poréwnanie z deklarowang przez producenta wartoscig (S)
Mieszanka Tolerancje przesiewu przez sito (mm), %(m/m)
niczwigzana | (5 1 2 q 56 | 8 | 11,2 | 16 | 224 | 31,5
0/31,5 5 | £5 | 27 | £8 | - | 8 - 8
0/45 5 | £5 | £7 - |28} - =8 - 8
0/63 - 5 | #5 | &7 - | 8 - +8 +8

Tablica 1. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolowanych —

porownanie z deklarowana przez producenta wartoscia (S).

Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1 WT-4 2010 Warunki

Techniczne Mieszanki niezwiagzane do drég krajowych.

Wilasciwosci dla mieszanek

Mieszanki powinny spelnia¢ wymagania okre$lone w tablicy 6 WT-4 2010 Warunki

Techniczne Mieszanki niezwigzane do drog krajowych.

Woda

Nalezy stosowa¢ wodg¢ wg PN-EN 1008:2004.




3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Wymagania ogdlne”.

Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy 2z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) rowniarki lub ukladarki do roztozenia mieszanki. Za zgoda Inspektora Nadzoru do

rozkladania mieszanki na drogach o ruchu mniejszym od ciezkiego mozna dopuscié

spycharki.

b) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne,

c) plyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zaggszczania w miejscach
trudnodostepnych

4. TRANSPORT

Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogdlne”.

Transport materialow
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym

wysuszeniem 1zawilgoceniem.

Transport pozostalych materialow powinien odbywaé si¢ zgodnie z wymaganiami norm

przedmiotowych.

Nie nalezy lokalizowa¢ skladu materialéw na czas budowy na terenach okreslonych, jako

obszary cenne przyrodniczo (siedliska z Dyrektywy Siedliskowe;j).




5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania ogolne”.

Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ,,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek

gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

w ktorym: dgs +- 5
D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odsaczajacej, w milimetrach,

d85 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podloza, w

milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spelniony, nalezy na podtozu ulozy¢ warstwe odcinajaca lub
odpowiednio dobrang geowldkning. Ochronne wlasciwosci geowldkniny, przeciw

przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza sig z warunku:

d50

09 +-1,2

w ktorym:




d50 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50% ziarn gruntu podloza, w

milimetrach,

090 - umowna srednica poréw geowldkniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu
zatrzymujaca sig na geowldkninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru 090 powinna by¢é

podawana przez producenta geowlokniny. Masa geowldkniny nie powinna by¢ mniejsza od
200g/m>

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny byé wezesniej
przygotowane, powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi, lub

w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10m.

Wytwarzanie mieszanki
Mieszankg kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnoéci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
konieczno$¢ zapewnienia jednorodno$ci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegdlnych frakeji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla

rozsegregowaniu 1 wysychaniu.

Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubo$é
pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekraczaé 20cm po zageszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajacy osiagniecie wymaganych
spadkow 1 rzednych wysoko$ciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢ z wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé wyprofilowana i zaggszczona =z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysoko$ciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora
Nadzoru. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajacy osiagniecie

wymaganych spadkoéw i rzednych wysokosciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest



segregacja kruszywa nalezy przed zaggszczeniem wymieni¢ kruszywo na material o

odpowiednich wlasciwos$ciach.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okre$lonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotnoé¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka
powinna byé¢ zwilzona okreslong iloscig wody 1 réwnomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke

nalezy osuszyc¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjgtemu

poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora
Nadzoru/Kierownika Projektu, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawic¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt

napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Ogolne zasady kontroli jakos$cirobot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ,,Wymagania ogolne”.

Badania przed przystgpieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania utworzonej mieszanki
przeznaczonej do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi w celu
akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowacé wszystkie wlasciwosci okreslone w

pkt. 2.4 1 2.5 niniejszej SST.



Badania w czasie robdét
Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki
nalezy pobiera¢ w sposéb losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki

badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru .

| Wilgotnos¢ mieszanki
Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481:1988 (metoda II), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotnosc
nalezy okresli¢ wedlug PN-EN-1097-5:2001.

Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano

w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na proj. odc. drogi
2 Spadki poprzeczne*) 10 razy na proj. odc. drogi

3 Grubosé podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziakce roboczej,

lecz nie rzadziej niz raz na 400m?

Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziei niz raz na |

4 Nosnos¢ podbudowy:

= modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazdym odc. co

naimniei w S nunktach na kazdyv odc

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonac

w punktach gtownych tukéw poziomych.

Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10cm, -
5cm. Na jezdniach bez kraweznikow szeroko§¢ podbudowy powinna byé wicksza od
szeroko$ci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25cm lub o wartosé wskazang w

dokumentacji projektowe;.



Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja +/- 0,5%.

Grubosé podbudowy

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ roézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz +/- 10%,

Nosnosé¢ podbudowy
a)  modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
b) ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa z kruszywa
Wskaznik Maksymalne ugigcie sprgzyste pod Minimalny modut odksztalcenia mierzony plyta o
(8]
zageszezenia kolem, mm $rednicy 30cm, MPa
wskazniku wno§ IS nic 40 kN S0 kN od pierwszego od drugiego obciazenia E2
nie mniejszym niz, % mnigjszy niz obciazenia E|
60 1.0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 160

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy Niewlasciwe

cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od  okreslonych
w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glg¢bokosci co
najmniej 10cm, wyréwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materialu bez

spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wigeej niz Scm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na peing grubos¢ do polowy szerokosci
pasa ruchu, dotoZenie materiatu i powtorne zaggszczenie. Roboty te Wykonawca wykona na
wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy,

wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.



Niewlasciwa grubos$¢ podbudowy
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona

naprawg¢ podbudowy zgodnie z decyzjg Inspektora Nadzoru.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny

pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy
Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie

roboty niezbgdne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru .

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nos$nosci podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce

podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ,,Wymagania ogo6lne”.

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie wraz z innymi robotami towarzyszacymi

zgodnie z kosztorysem ofertowym.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ,,Wymagania ogdlne”. Roboty uznéje sig za zgodne z
dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ,,Wymagania ogdlne”.

Cena jednostkowa wykonania 1m? podbudowy uwzglednia:
a) zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow,
b) prace pomiarowe i przygotowawcze,

c) oznakowanie miejscarobot,



d) przygotowanie recepty laboratoryjnej i przygotowanie mieszanki,

e) transport mieszanki do miejscawbudowania

f) roztozenie mieszanki w jednej warstwie — dla podbudowy o grubosci do 15¢cm,

a) profilowanie,

h) zaggszezenie,

i) utrzymaniepodbudowy,

) badania materialdw, opracowanie recepty, wykonanie niezbednych badan i
pomiarow.

k) koszt utrzymania czystosci na przylegajacych drogach lub terenie budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
2. PN-EN-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
3. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania
probek, badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej
z procesow produkcji betonu.
5.  BN-68/8931-04 Pomiar réwnoS$ci nawierzchni planografem i lata.
6. BN-70/8931-06 Pomiar ugig¢¢ nawierzchni podatnych ugigciomierzem belkowym
7. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
8. PN-EN 1097-2:2000 Badania mechanicznych 1

fizycznych wlasciwosci  kruszyw. Metody . oznaczania
odpornosci na rozdrabianie
9. PN-EN 13242 Kruszywa doniezwigzanych 1
zwiazanych hydraulicznie materialow stosowanych w obiektach budowlanych
ibudownictwie drogowym
10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pdlsztywnych, IBDIM -
Warszawa 1997
11. ,,Instrukcja Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych — Czgs¢ 2.
Zalacznik™ GDDP, Warszawa 1998r
12.  Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz. U. Nr 43 z

dnia 14 maja 1999r



NAWIERZCHNIA Z BETONU
ASFALTOWEGO

KSNR 6 0308-01 KSNR 6 0309-02



1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z
betonu asfaltowego.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. ,,Wymagania ogolne”.
1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem warstwy S$cieralnej, wiazacej, wyréwnawczej i wzmacniajacej z betonu

asfaltowego, o grubosci i lokalizacji okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Nawierzchnig z betonu asfaltowego mozna wykonywac dla drég o kategorii ruchu od KR1 do
KR6 wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych”, IBDiM -
1997 r.

1.4 Okreslenia podstawowe

Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i1 wypelniacza mineralnego o

okreslonym skladzie i uziarnieniu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig
asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona na goraco, w okreslony sposdb, spelniajaca okreslone

wymagania.
Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa utozona i zaggszczona.

Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawia adhezje asfaltu do
materiatéw mineralnych oraz zwigksza odpornos¢ blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na

odmywanie woda; moze by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

Podloze pod warstwe asfaltowg - powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z

mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.



Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu

w wodzie.

Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia,

czy jej wlasciwosci sa zgodne z receptq laboratoryjna.

Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (o dtugosci co najmniej 50 m) wykonany
w warunkach zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i

uzyskiwanych parametrow technicznych robét.

Kategoria ruchu (KR) — obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach

obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobg.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami 1 z

definicjami podanymi w ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w

»Wymagania ogdlne” pkt 2.
Asfalt

W zalezno$ci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu powinny byé stosowane asfalty drogowe
podane w tablicy 1. Tablica 1. Lepiszcze asfaltowe do betonéw asfaltowych wedtug

przeznaczenia i obcigZenia drogi ruchem

Przeznaczenie betonu | Kategoria ruchu

asfaltowego

KR1-2

Beton asfaltowy do warstwy | 50/70

wigzace]
Beton asfaltowy do warstwy 50/70

scieralnej




Nalezy stosowaé asfalty drogowe spelniajace wymagania PN-EN-12591 z dostosowaniem do

warunkow polskich, okreslone w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane wlasciwosci asfaltow drogowych z dostosowaniem do warunkéw

polskich
Lp. | Wiasciwoscl Metoda badania Rodzaj asfaltu
35/50 50/70
Wiasciwosci obligatoryjne
1 Penetracja w 25°C 0,1 mm PN-EN 1426 35+50 50+70
2 Temperatura migknienia, °C PN-EN 1427 5058 46+54
Temperatura zaplonu, nie mniej niz PN-EN 22592 240 230
°C
4 Zawarto$¢  skladnikéw rozpuszczalnych, nie | PN-EN 12592 99 99
mniej niz % m/m
5 Zmiana masy postarzeniu (ubytek lub przyrost), | PN-EN 12607-1 0,5 0.5
nie wigcej niz % m/m
Pozostala penetracja postarzeniu, nie mniej niz
6 % PN-EN 1426 53 55
F Temperatura migknienia postarzeniu, nie mniej | PN-EN 1427 52 48
niz °C
Wilasciwosci specjaine krajowe
8 Zawarto$¢ parafiny, nie wiecej niz PN-EN 12606-1 22 2.2
%
9 Wzrost temperatury migknienia po starzeniu, nie | PN-EN 1427 8 9
wiecej niz °C
10 Temperatura tamliwosci, nie wigeej niz PN-EN 12593 -5 -8
G
Polimeroasfalt

Polimeroasfalt musi posiadaé aprobate techniczna.

Wypelniacz

W zaleznosci od kategorii ruchu i1 warstwy nawierzchni nalezy stosowaé wypelniacz

spelniajacy odpowiednie wymagania PN-EN-13043 okreslone w tablicy 31 4.



Tablica 3. Wymagania wobec wypelniacza do warstwy wiazacej, wyrownawczej 1

wzmacniajacej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec wypelniacza w
zaleznosci od kategorii ruchu
Lp. Punkt Wilasciwosci wypelniacza
norimy PN-
EN 13043 Hhdea
1 2.1 Uziamienie wg PN-EN 933-10: zgodne z tablicg 24 pkt. 5.2.1 PN-EN
13043 i WT-1 2008
2. 82.2 Jakosc pylow wg PN-EN 933-9; kategoria nie wyzsza niz: MBF10
3. 531 Zawarto$¢ wody wg PN-EN 1097-5; nie wyzsza od: 1
4. 532 Gestosc ziaren wg PN-EN 1097-7: deklarowana przez producenta
5 5.3:31 Wolne przestrzenie w suchym zaggszczonym wypelniaczu wg PN- | V28/45
EN 1097-4; wymagana kategoria:
Wymagania wobec  wypelniacza w
zaleznosci od
Lp | Punkt normy
PN-EN 13043 KR1-2
Wilasciwoscl wypelniacza
6. 5332 Przyrost temperatury migknienia wg PN-EN 13179-1; wymagana | AR&B8/25
kategoria:
7. 54.1 Rozpuszczalno$é w wodzie wg PN-EN 1744-1; kategoria nie wyzsza | WSI10
niz:
8. 543 Zawartos¢ CaCO3 w wypelniaczu wapiennym wg PN-EN 196- 2; | CCT70
kategoria, co najmnie;j:
9. 544 Zawartos¢  wodorotlenku wapnia w  wypelniaczu mieszanym; | Kal0O, KaDeklarowana
kategoria:
10. | 552 .Liczba asfaltowa™ wg PN-EN 13179-2 BNDeklarowana

Tablica 4. Wymagania wobec wypelniacza do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec  wypelniacza w
zaleznosci od
Lp. Punkt normy
PN-EN KR1-2
13043 Wiasciwosci wypelniacza
It 521 Uziarnienie wg PN-EN 932-10: zgodne z tablica 24 pkt. 5.2.1 PN-EN
13043 1 WT-1 2008
2. 522 Jakos¢ pylow wg PN-EN 933-9; kategoria nie wyZsza niz: MBF10
3 5.3.1 Zawartos¢ wody wg PN-EN 1097-5; nie wyzsza od: 1
4. 532 Gestos¢ ziaren wg PN-EN 1097-7: deklarowana przez producenta
5 5.3.3.1 Wolne przestrzenie w suchym zaggszczonym wypelniaczu wg PN- | V28/45
EN 1097-4; wymagana kategoria:




6. 5332 Przyrost temperatury migknienia wg PN-EN 13179-1; wymagana | AR&B8/25
kategoria:
7. 5.4.1 Rozpuszczalno$¢ w wodzie wg PN-EN 1744-1; kategoria nie wyzsza [ WSI10
niz:
8. 543 Zawartos¢ CaCO3 w wypelniaczu wapiennym wg PN-EN 196- 2; [ CC70
kategoria, co najmniej:
9. 54.4 Zawartos¢  wodorotlenku  wapnia w  wypelniaczu  mieszanym; | Ka20, Kal0, KaDeklarowana
kategoria:
10. 552 ,.Liczba asfaltowa” wg PN-EN 13179-2 BNDeklarowana
Przechowywanie wypelniacza powinno si¢ odbywaé¢ w silosach, w warunkach

zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem i zawilgoceniem.

Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nawierzchni nalezy stosowac kruszywa spetniajace

odpowiednie wymagania PN-EN-13043 okre$lone w tablicach 5-8.

Tablica 5. Wymagania wobec kruszywa grubego do warstwy wiazacej, wyrOwnawcze) i

wzmacniajacej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec kruszyw w zaleznosci
od kategorii ruchu
Lp. Punkt Wiasciwosci kruszywa
normy PN- KR 1-2
EN 13043
1. 413 Uziamienie wg PN-EN 933-1; kategoria co najmniej: GC 85/20
2 4.1.3.1 Tolerancje uziamienia; odchylenia nie wigksze niz wg kategorii: G20/17,5
3. 414 Zawartos¢ pylow wg PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza niz: 2
4, 416 Ksztalt kruszywa wg PN-EN 933-3 lub wg PN-EN 933-4; kategoria SI35(FI35)
nie wyzsza niz:
Wymagania wobec kruszyw w zaleznosci
od kategorii ruchu
Lp Punkt normy Wiasciwosci kruszywa
PN-EN 13043 KR 1-2
5. 4.1.7 Procentowa zawartosc ziaren o powierzchni przekruszonej i CDeklarowana
lamanej w kruszywie grubym wg PN-EN 933-5; kategoria nie
WyZsza niz:




Odpornosc¢ kruszywa na rozdrabnianie wg PN-EN 1097-2, rozdzial

5; kategoria co najmnigj:

6. 422 LA25 LA30
=  Grupa kruszyw A (tablica 11.1)
1. 4271 Ggstosc ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 lub 9: deklarowana przez producenta
8. 428 Gestosd¢ nasypowa wg PN-EN 1097-3: deklarowana przez producenta
9. 4291 Nasigkliwos¢ wg PN-EN 1097-6, zalacznik B; kategoria nie wyzsza Wemd,51)
niz:
10. 4292 Mrozoodpomos¢ wg PN-EN 1367-1; kategoria nie wyzsza niz: Fl
11. 4212 Zgorzel stoneczna” bazaltu wg PN-EN 1367-3; SBLA
12, 432 Skiad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny wg PN- EN deklarowany przez producenta
932-3

13. 433 Grube zanieczyszcezenia lekkie wg PN-EN 1744-1, pkt 14.2; mLPCO,1

kategoria nie wyzsza niz:
14, 434.1 Rozpad krzemianowy zuzla wielkopiecowego chlodzonego wymagana odpornosé

powietrzem wg PN-EN |744-1, pkt 19.1:
15. 4342 Rozpad zelazowy Zuzla wielkopiecowego chlodzonego powietrzem wymagana odpomos¢
wg PN-EN 1744-1, pkt 19.2:
16. 4343 Stalos¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego wg PN-EN 1744- V3.5
1, pkt 19.3; kategoria nie wyzsza niz:
1) Jesli nasiakliwos¢ jest wigksza, to kryterium oceny przydatnosci jest badanie mrozoodpormosci wg pkt. 4.2.9.2 PN-EN 13043 i WT-1
2008

Tablica 6. Wymagania wobec kruszywa drobnego do warstwy wiazacej, wyrOwnawczej i

wzmacniajacej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec kruszyw w zaleznosci od
Lp. | Punkt normy Wilasciwosci kruszywa kategorii ruchu
PN-EN KR 1-2
13043
1 WT-1 2008
1. 4.1.3 Uziamnienie wg PN-EN 933-1 kruszywa: GP 85
2 4132 Tolerancja uziamienia kruszywa drobnego i o ciaglym uziarnieniu; GTCNR
odchylenia nie wigksze niz wg kategorii:
3. 4.14 Zawartos¢ pylow wg PN-EN 933-1 w kruszywie drobnym; f16
kategoria nie wyzsza niz:
4. 4.15 Jakos¢ pylow wg PN-EN 933-9; kategoria nie wyzsza niz: MBF10
5. 418 Kanciastoé¢ kruszywa drobnego wg PN-EN 933-6, rozdzial 8; | EcsDeklarowana
kategoria nic wyzsza niz:




4271 Gestosé ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdzial 7, 8 lub 9: deklarowana przez producenta

Tablica 7. Wymagania wobec kruszywa grubego do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Punkt normy Wymagania wobec kruszyw w zaleznosci
PN-EN 13043 od kategorii ruchu
Lp
i WT-1 2008
Wiasciwosci kruszywa KRI1-2
1 413 Uziamienie wg PN-EN 933-1; kategoria co najmniej: GC 85/20
2. 4.13.1 Tolerancje uziamienia; odchylenia nie wigksze niz wg kategorii: G20/15
3 414 Zawartosc pylow wg PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza niz: 2
4. 4.1.6 Ksztalt kruszywa wg PN-EN 933-3 lub wg PN-EN 933-4; kategoria | SI25(FI25)
nie wyzsza niz:
Procentowa zawarto$c ziaren o powierzchni przekruszonej i lamanej w | CDeklarowana
kruszywie grubym wg PN-EN 933-5; kategoria nie wyZsza niz:
S 4.1.7
Odpomos¢ kruszywa na rozdrabnianie wg PN-EN 1097-2, rozdzial 5;
kategoria co najmniej:
6. 422 LA25 LA30
-  Grupa kruszyw A (tablica 11.1)
7. 423 Odpornos¢ na polerowanie kruszywa wg PN-EN 1097-8; kategoria nie | PSVDeklarowane
WyZzsza niz:
8. 4271 Gestosc ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdzial 7, 8 lub 9: deklarowana przez producenta
9 428 Gestos¢ nasypowa wg PN-EN 1097-3: deklarowana przez producenta
10. | 4209.1 Nasigkliwos¢ wg PN-EN 1097-6, zalgcznik B; kategoria nie wyzsza | Wem0,51)
niz;
11. | 4292 Mrozoodpormnos¢ wg PN-EN 1367-1, zalacznik B, w 1% NaCl; | FNaCl7
kategoria nie wyzsza niz:
12. | 42,12 Zgorzel stoneczna” bazaltu wg PN-EN 1367-3; SBLA
13. | 43.2 Sklad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny wg PN- EN 932-3 | deklarowany przez producenta
14. | 433 Grube zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN 1744-1, pkt 14.2; kategoria | mLPCO,1
nie wyzsza niz:
15. | 434.1 Rozpad  krzemianowy zuzla  wielkopiecowego  chlodzonego [ wymagana odpornosc
powietrzem wg PN-EN 1744-1, pkt 19.1:
16. | 4342 Rozpad zelazowy zuzla wielkopiecowego chlodzonego powietrzem wg | wymagana odpomosé
PN-EN 1744-1, pkt 19.2:




17. | 4343 Stalos¢ objgtosci kruszywa z zuzla stalowniczego wg PN-EN 1744-1, | V3,5

pkt 19.3; kategoria nie wyZsza niz:

1) Jeili nasiakliwosé jest wigksza, to kryterium oceny przydatnosei jest badanie mrozoodpomoscei wg pkt. 4.2.9.2 PN-EN 13043 i WT-1 2008

Zamawiajacy nie dopuszcza stosowania do warstwy Scieralnej kruszyw ze skal osadowych.

Tablica 8. Wymagania wobec kruszywa drobnego do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego
Zamawiajacy nie dopuszcza stosowania do warstwy $cieralnej kruszyw ze skal osadowych.

Skiadowanie kruszywa powinno odbywac¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed

Wymagania wobec kruszyw w zaleznosci od
Lp | Punkt normy kategorii ruchu
PN-EN 13043
Wiasciwosci kruszywa
i WT-1 2008 KR1-2
1. 413 Uziamnienie wg PN-EN 933-1 kruszywa: GP 85
2. 4132 Tolerancja uziarnienia kruszywa drobnego 1 o cigglym uziamieniu; | GTCNR
odchylenia nie wicksze niz wg kategorii:
3. 414 Zawartos¢ pylow wg PN-EN 933-1 w kruszywie drobnym; | {16
kategoria nie wyzsza niz:
4, 415 Jakos¢ pylow wg PN-EN 933-9; kategoria nie wyzsza niz: MBF10
5. 418 Kanciastos¢ kruszywa drobnego wg PN-EN 933-6, rozdzial 8; | EcsDeklarowana
kategoria nie wyzsza niz:
6. 4271 Gestos¢ ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 lub 9: deklarowana przez producenta
7. 433 Grube zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN 1744-1, pkt 14.2; | mLPCO,1
kategoria nie wyzsza niz:

zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.
Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowaé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajace wymagania okreslone w

WT.EmA-99.
3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzegtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 3.




Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien

wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujgcego sprzetu:

wytwoOmi (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania mieszanek

mineralno-asfaltowych,
- ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczanego,
- skrapiarek,
— walcow lekkich, srednich i cigzkich ,
- walcow stalowych gladkich ,
- walcéw ogumionych,
- szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,
- samochodéw samowyladowczych z przykryciem lub termoséw.
4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
Transport materialow
Asfalt
Transport asfaltow drogowych moze odbywac si¢ w:
- cysternach kolejowych,
- cysternach samochodowych,

- bebnach blaszanych, lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez

Inzyniera.

Polimeroasfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-99 IBDiM oraz

w aprobacie technicznej.



Wypelniacz

Wypelniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materialéw

sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypelniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposob

zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdow.
Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w  warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami

kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.
Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi z

przykryciem w czasie transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zaladunku do rozladunku nie powinien przekraczaé¢ 2 godzin z

jednoczesnym spelnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania,

Zaleca si¢ stosowanie samochodéw termosow z podwojnymi §cianami skrzyni wyposazonej

W system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca
dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej w postaci
recepty laboratoryjnej oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegolnych skladnikow i
probki materialow pobrane w obecnosci Inzyniera do wykonania badan kontrolnych przez

Inwestora.

Uwaga: Wymagane jest pozytywne zaopiniowanie recepty oraz zastosowanych



materialdw przez niezalezne (niezwiazane z wykonawstwem roboét) laboratorium

drogowe. Koszty tych badan ponosi Wykonawca.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

- doborze skladnikow mieszanki mineralnej,
- doborze optymalnej ilosci asfaltu,

- okresleniu jej wlasciwosci i porownaniu wynikow z zalozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia

wyznaczonego przez krzywe graniczne.

Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy Scieralnej z

betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 9.

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan prébek

laboratoryjnych. Prébki powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 10 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaltowego powinna spelnia¢ wymagania podane w

tablicy 10 Ip. od 6 do 8.

Tablica 10. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy Scieralnej z

betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA 1 warstw

. scieralnej z BA w zaleznosci od kategoriy
Lp. [Wlasciwosci ] R
ruchu

KR1-2

1 Modut sztywnosci pelzania 1) MPa nic wymaga sig

2 Stabilnos¢ probek wgmetody  Marshalla w , 5.52)
temperaturze 60° C, kN
3 (Odksztatcenie probek jw., mm 2.0+-5,0

= Wolna przestrzen w probkach jw., % v/v 1,5+-3,5




5 Wypeknienie wolnej przestrzeni w probkach jw., %
ypehnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % 75.0+-90.0
6 Grubos¢ w cm warstwy z MMA o uziamieniu: od 0 mm dof
6,3 mm 1,5+4.0
lod 0 mm do 8,0 mm b 0+-4.0
d ) mm do 12.8 mm 3.5+-5.0
od 0 mm do 16,0 mm 4.0 15.0
lod 0 mm do 20,0 mm 5.0017.0
7 Wskaznik zaggszezenia warstwy, % H- 98
8 (Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) 1,5+-4,0

D oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrukcje - zeszyt nr 48, dotyczy tylko fazy projekmwanij
skladu MMA

2) probki zageszczone 2 x 50 uderzen ubijaka

3) probki zaggszczone 2 x 75 uderzen ubijaka

Warstwa wiazaca, wyrdbwnawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wiazacej,
wyrownawczej i wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawarto$ci asfaltu

podano w tablicy .

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan prébek

laboratoryjnych; probki powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 12 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wiazaca, wyréwnawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego powinna

spelnia¢ wymagania podane w tablicy 12 Ip. od 6 do 8.

Tablica 12. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych i warstwy wigzacej,

wyréwnawczej oraz wzmacniajacej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
B e wiazacej, WYrownawczej i
Wlasciwosci )

Lp wzmacniajacej w  zaleznosci  od

kategorii ruchu

KR1-2

1 Modul sztywnosci petzania 1) MPa nie wymaga si¢

2 Stabilno$¢ probek wg metody Marshalla w temperaturze 60° C

zageszezonych 2x75 uderzen ubijaka, kN 8,0 (6,0 )2}




3 [Odksztalcenie probek jw., mm 2,0+-5,0

4 Wolna przestrzen w probkach jw., %(v/v) 4.0+-6,5

5 Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., % 68.0+-80.0

6 (Grubos$¢ warstwy w cm z MMA o uziamieniu: od 0 mm do 12,8
mm 3,5+-5.0
od 0 mm do 16,0 mm 4 0+-6.0
od 0 mm do 20,0 mm l6.008.0

od 0 mm do 25,0 mm |

7 Wskaznik zaggszezenia warstwy, % [+- 98

R Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) 4.5+-7,0

b oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrukcje - zeszyt nr 48, dotyczy tylko fazy projektowanial
sktadu MMA

2)  dla warstwy wyrownawczej

3) specjalne warunki, obcigzenie rachem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym, itp.

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub
cigglym zapewniajacej prawidlowe dozowanie skladnikow, ich wysuszenie i wymieszanie

oraz zachowanie temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie skladnikow, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz

zgodne z recepta.

Dopuszcza sie dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzgl¢dnieniu zmiany jego gestosci w

zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikow moga wynosi¢: jedna dzialka elementarna wagi, wzglednie

przeplywomierza, lecz nie wigcej niz [1 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do

asfaltu w sposob i w ilosciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z uktadem termostatowania,

zapewniajacym utrzymanie stalej temperatury z tolerancjg [ 50 C.



Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powinna byé zgodna z zaleceniami

producenta asfaltu.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby po dodaniu wypehiacza i asfaltu

uzyskac wilasciwg temperaturg¢ mieszanki mineralno-asfaltowe;.
Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosi¢:

- dla asfaltu 35/50; 140-170°C, o ile producent lepiszcza nie zaleci inaczej,
dla asfaltu 50/70; 135-165°C, o ile producent lepiszcza nie zaleci inaczej,

dla polimeroasfaltu; wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

Przygotowanie podloza

W szezegolowej specyfikacji technicznej (SST) odnoszacej sie¢ do konkretnego obiektu
drogowego nalezy okresli¢ rodzaje podloza wystepujace na tym obiekcie, stosownie do

dokumentacji projektowej obiektu.

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i rowne.

Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.

Nierownosci podioza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy

13.

Tablica 13. Maksymalne nieréwnosci podioza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podloze pod warstwe
Scieralng wiazgca 1 wzimacniajacy
1 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nierdwnosci podioza sa wigksze od podanych w tablicy 13, podloze nalezy

wyréwnac poprzez frezowanie lub ulozenie warstwy wyréwnawczej.

Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podloze nalezy skropié
emulsjg asfaltowa. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji podano w tablicy

14.



Powierzchnie czolowe krawgznikow, wlazow, wpustow itp. urzadzen powinny byé pokryte

asfaltem lub innym materialem uszczelniajacym zaakceptowanym przez InZyniera.

Tablica 14. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej

Podloze do wykonania warstwy z mieszanki betonyfl10$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji

o sfaltowego kg/m?

Podloze pod warstwg asfaltowg

1 Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa T+-1,0

2 Podbud 7 kruszyw: ilizow
odbudowa Z Tuszywa stabilizowanego 0.5+-0.7

imechanicznie

P h betonu lub tu stabili =
3 odbudowa z chudego betonu lub gruntu stabi |zowan&_g0lO‘:H-G‘5

cementem

4 INawierzchnia asfalt hro ate] powierzchni
awierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni 0.24+.0.5

Polaczenie migdzywarstwowe

Kazdg utozona warstwe nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowg przed ulozeniem nastgpnej, w celu

zapewnienia odpowiedniego polgczenia migdzywarstwowego.

Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej podano w tablicy 15.

Tablica 15. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowe;j

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji kg/mz
Lp. Polaczenie nowych warstw

1 Podbudowa asfaltowa

0,3+-0,5

2 Asfaltowa warstwa wyrownawcza luby

wzmacniajaca
3 Asfaltowa warstwa wigzaca 0.1+-0.3




Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na

odparowanie wody; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:
- 8h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m2 emulsji,
- 2h przyiloéci od 0,5 do 1,0 kg/m2 emulsji,
- 0,5 hprzy ilosci od 0,2 do 0,5 kg/m2 emulsji.
Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia
jest nie nizsza od +50 C dla wykonywanej warstwy grubosci > 8 ecm i + 100 C dla
wykonywanej warstwy grubosci +- 8 cm. Nie dopuszcza si¢ ukladania mieszanki mineralno-
asfaltowej na mokrym podlozu, podczas opadéow atmosferycznych oraz silnego wiatru (V >
16 m/s).
Zarob probny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest
zobowiazany do przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla si¢ wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje zawartosci skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem skladu

zaprojektowanego podano w tablicy 16.

Tablica 16. Tolerancje zawarto$ci skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem

sktadu zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki metoda ekstrakeji, % m/m

IMieszanki mineralno-

Lp. [Skladniki mieszanki mineralno-asfaltowe;j asfaltowe do nawierzchni

drog o kategorii ruchu

KR1-2

1 Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mm: 31,5;

25.0: 20,0; 16,0; 12.8; 9.6; 8.0; 6,3; 4.0; 2,0 +- 5,0

2 Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mm: 0,85}, _ 3,0
0,42 0.30; 0,18; 0,15; 0,075




3  |Ziarna przechodzace przez sito o oczkach | g
# 0.075mm
4 [Asfalt + 0,5
Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robot, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:

- stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wlasciwy,

- okreslenia grubo$ci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zaggszczeniem,
koniecznej do uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej grubosci warstwy,

- okreslenia potrzebnej ilosci przej$¢ walcow dla uzyskania prawidlowego zaggszczenia
warstwy.

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materialow oraz sprzgtu, jakie beda stosowane do

wykonania warstwy nawierzchni.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapic do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu

odcinka probnego przez Inzyniera.
Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukladarka wyposazona w uktad
z automatycznym sterowaniem grubo$ci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z

dokumentacja projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury

mieszanki podanej w pkt 5.3 dla mieszanki wytwarzane;j.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywacé sig¢ bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejsc¢

walca ustalonym na odcinku prébnym.
Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz:

- dla asfaltu 35/50; 130°C, o ile producent lepiszcza nie zaleci inaczej,
dla asfaltu 50/70; 125°C, o ile producent lepiszcza nie zaleci inaczej,

dla polimeroasfaltu; wg wskazan producenta polimeroasfaltu.



Zageszezanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia

utozonej warstwy powinien by¢ nie mniejszy niz 98,0%

Zlacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do

osi drogi.

Zlacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byé przesunigte wzgledem siebie co
najmniej o 15 cm. Ziacza powinny by¢ calkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny

by¢ w jednym poziomie.

Zlacze robocze powinno by¢ rowno obcigte i powierzchnia obcigtej krawedzi powinna by¢
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepng tasma asfaltowo-kauczukowa. Sposob

wykonywania zlacz roboczych powinien byé zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania asfaltu, wypelniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawic

wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.
Badania w czasie robét

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-

asfaltowej podano w tablicy 17.

Tablica 17. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki

mineralno-asfaltowej



Czgstotliwos¢ badan

Lp. Wyszezegolnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce roboczej

1 Skiad i uziamienie mieszanki mineralno- asfaltowej | probka przy produkeji do 500 Mg 2 probki przy

pobranej w wytwormi produkcji ponad 500 Mg
2 Wilasciwosci asfaltu (badania niepelne) dla kazdej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypelniacza (badania niepelne) 1 na 100 Mg
4 Wilasciwosci kruszywa = dla kazdej dostawy kruszywa — badania
niepelne

= przy kazdej zmianie — badaniapelne

5 Temperatura skladnikow mieszanki mineralno-

dozor ciagly
asfaltowej
6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej kazdy pojazd przy zatadunku 1 w czasie
wbudowywania
7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 Wiasciwosci probek mieszanki mineralno- asfaltowej jeden raz dziennie

pobranej w wytwomi

Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg

Zeszytu 64 IBDiM 2002r —

,Procedury badan i projektowania sktadu i kontroli mieszanek mineralno-asfaltowych”.

Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjng z tolerancja okreslong w tablicy 16.
Dopuszcza si¢ wykonanie badan innymi rownowaznymi metodami.

Badanie wiasciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy wykonac badania sprawdzajace w zakresie:

- penetracji w temp. 25°C,

- temperatury migknienia,

- nawrotu sprezystego (tylko dlapolimeroasfaltow).

Asfalt z dostawy nalezy uzna¢ za przydatny do produkcji przy rownoczesnym spelnieniu

nastepujacych warunkow:
- wyniki badan sprawdzajacych jw. sa zgodne z odpowiednimi wymaganiami okreslonymi

wpkt2.212.3.

- wyniki badan petlnych wykonanych przez producenta asfaltu, stanowiace atest zataczony



do dostawy, sg zgodne z odpowiednimi wymaganiami okreslonymi w pkt 2.2 i 2.3.
Badanie wlasciwosci wypelniacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢ uziamienie i wilgotno$é

wypelniacza.
Badanie wlasciwosci kruszywa
Badania niepeine kruszywa nalezy wykonywac dla kazdej dostawy kruszywa, w zakresie:

- uziarnienia wg PN-EN 933-1 pkt4.1.3,

- tolerancji uziarnienia wg PN-EN 933-1 pkt 4.1.3,

- zawarto$ci pylow wg PN-EN 933-1 pkt4.1.4,

- ksztalt kruszywa wg PN-EN 933-3 pkt 4.1.6 (dotyczy kruszywa grubego),

- procentowa zawartoS¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i tamanej wg PN-EN 933-
5 pkt 4.1.7 (dotyczy kruszywa grubego przekruszonego lub lamanego z naturalnie

rozdrobnionego surowca skalnego).

Badania pelne kruszywa nalezy wykonywa¢ przy kazdej zmianie kruszywa, w zakresie

okreslonym w pkt 2.5, tablice 5-

8. W przypadku zmiany kruszywa nalezy opracowa¢ nowa recepte laboratoryjna i uzgodni¢ ja

z Inzynierem.
Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura

powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.
Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu

termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadnos¢ pomiaru [1 20 C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w

SST.

Temperatura moze by¢ réwniez odczytywana lub rejestrowana automatycznie z urzadzenia

pomiarowego zainstalowanego w otaczarce.



Sprawdzenie wygladu mieszankimineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej

wygladu w czasie produkcji, zaladunku, rozladunku i wbudowywania.
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Wiasciwos$ci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zaggszczonych

metoda Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu

asfaltowego
Czestotliwo$c¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu

asfaltowego podaje tablica 18.

Tablica 18. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy z betonu

asfaltowego
Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan 1 pomiarow
1 Szerokos¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diugosei 1 km
2 Rownos¢ podiuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub tata co 10 m
3 Rownos¢ poprzeczna warstwy Inie rzadziej niz co Sm
= Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km
3 5 pomiar rzednych niwelacji podluznej i poprzecznej oraz
S Rzedne wysokosciowe warstwy
usytuowania osi wedlug
6 Uksztaltowanie osi w planie idokumentacji budowy
7 (Grubos¢ warstwy D probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m2
8 IZlacza podiuzne 1 poprzeczne cata dhugos¢ zlacza
9 Krawedz, obramowanie warstwy cala dlugosc
10 Wyglad warstwy locena ciagla
1 [Zaggszezenie warstwy D probki z kazdego pasa o powierzehni do 3000 m2
12 Wolna przestrzen w warstwie jw.

Szeroko$c warstwy



Szerokos¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja
projektowa, z tolerancja +5 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowej nizej polozonej,
nieograniczonej kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna
by¢ szersza z kazdej strony, co najmniej o grubo$¢ warstwy na niej polozonej, nie mniej

jednak niz 5 cm.

Rownosé warstwy

Nierownosci podtuzne i poprzeczne podbudowy mierzone tata 4 m lub planografem albo

metodg rownowazna, nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 19.

Tablica 19. Dopuszczalne nieréwnosci warstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa | Warstwa Warstwa
$cieralna wigzaca |wzmacniajaca
1 Drogi klasy L i D oraz place i 9 12 15
parkingi

Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny

by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg [ 0,5 %.

Rzgdne wysokosciowe

Rzgdne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja

| em.

Uksztaltowanie osi w planie
Os warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacjg projektowa, z
tolerancja 5 cm.

Grubos¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektows, dla warstwy wzmacniajacej i

wiazacej z tolerancjg +- 10 %, dla warstwy §cieralnej z tolerancja -5% do +10%. Wymaganie



to nie dotyczy warstw o grubosci projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wynosi +-5 mm

1 warstwy o grubosci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynosi + 5 mm.
Ztacza podtuzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do
osi. Ztacza w konstrukcji wielowarstwowe] powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co
najmniej o 15 cm. Zlacza powinny by¢ calkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny

by¢ w jednym poziomie.
Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawaé od
3 do 5 mm ponad ich powierzchnig. Warstwy bez opornikéw powinny by¢ wyprofilowane a

w miejscach gdzie zaszla koniecznosc obcigcia pokryte asfaltem.
Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksturg, bez miejsc

przeasfaltowanych, porowatych,
tuszczacych sig i spgkanych.
Zageszcezenie warstwy 1 wolna przestrzen w warstwie

Zageszczenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi

w SST i recepcie laboratoryjne;j.
Wiasciwosci przeciwposlizgowe nawierzchni

Przy ocenie wlasciwosci przeciwposlizgowych nawierzchni drogi klasy G 1 drog wyzszych
klas nalezy okresli¢ wspotczynnik tarcia aparatem SRT-3 na mokrej warstwie §cieralnej, przy
catkowitym poslizgu opony testowe;.

Pomiar wykonuje si¢ nie rzadziej niz co 50 m na nawierzchni zwilzonej woda w ilosci 0,5

I/m2, przy pelnej blokadzie kota pomiarowego.

Wymagane parametry miarodajnego wspolczynnika tarcia nawierzchni po dwoch miesigcach

od oddania drogi do uzytkowania:



+-30 +-0,48 - przy predkosci 30 km/h,
+-60 +- 0,39 - przy predkosci 60 km/h,
+-90 +-0,32 - przy predkosci 90 km/h.

WartoSci  wspolczynnika tarcia nawierzchni dotycza pomiaréw z uzyciem opony

bezbieznikowej rozmiaru 5,608 x 13.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Zasady odbioru robét ulegajacych zakryciu
Odbidr tych robot polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktore w

dalszym procesie realizacji obiektu ulegna zakryciu.

Odbioru robét podlegajacych zakryciu dokonuje Nadzor na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw laboratoryjnych obejmujacych badania materiatow,

mieszanek i gotowej warstwy oraz pomiarow cech geometrycznych.

W przypadku stwierdzenia odchylen w zakresie jakosci robdt, odbierajacy ustala zakres robot

poprawkowych lub nakazuje usunigcie wadliwe wykonanej warstwy.

Roboty poprawkowe lub usunigcie wadliwe wykonanej warstwy dokonuje Wykonawca na

swoj koszt w terminie uzgodnionym z przedstawicielem Inwestora.

Odbiorowi robot zanikajacych podlega :



oczyszczenie i skropienie podtoza i warstw konstrukcyjnych nawierzchni;
warstwa wyrownawcza (profilowa);
warstwa wzmacniajgca;

warstwa wiazaca.

Zasady odbioru ostatecznego
Odbior ostateczny polega na ostatecznej ocenie ilosci, jakoéci i warto$ci sprzedazne;

wykonanych robét.

Odbior ostateczny dokonany jest po zakonczeniu calosci robot objetych umowa oraz
skompletowaniu catej przewidzianej w umowie dokumentacji. O gotowosci wykonanych

robot do odbioru ostatecznego Wykonawca zawiadamia pisemnie Nadzor.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, jezeli wszystkie

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 5 1 6 daty wyniki pozytywne.

Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad 1 usterek w wykonanym obiekcie

W przypadku wystapienia w odbieranym obiekcie wad 1 usterek bedzie si¢ postgpowad
zgodnie z postanowieniami ,,Wymagania ogdlne” pkt 8 oraz wg ponizszych ustalen
dotyczacych pomniejszania wartosci wykonanych robot w stosunku do przyjetych w

dokumentach umowy.

1. Potracenia za wady wyst¢pujace w wykonanej warstwie z betonu asfaltowego beda

dokonywane za :

/ racenia z hvlki od receptury w skladzie mieszanki n faltowego poza

granice dopuszczalne podane w SST pkt 5.7. dla zakresu przekroczen /w % bezwzglednych/:

dla KR 1-2

- w zawartosci lepiszcza od + 0,6 %do + 0.8%



- w zawartosci ziarn < 0,075 mm od +-2,1 %do +-3.5 %

- 'w zawartosci ziarn =2 2 mm od +-6.0 %do +-11.0 %

za niewlasciwag ilosc lepiszcza : Pa=paxKxF

za niewlasciwag ilo$¢ ziarn mniejszych od 0,075 mm: Pw =pw x Kx F

za niewlasciwa ilo$¢ ziarn 22 mm: Pz=pzxKxF

gdzie :

pa, pw, pz — wspolczynniki podane w zalgczniku nr 1 P/KR 1 — 2 do SST,

K — koszt 1 m2 wykonanej warstwy z betonu asfaltowego z wszystkimi narzutami,

F — powierzchnia wykonanej warstwy w metrach kwadratowych reprezentowana

przez probke okreslona zgodnie z p.6.4.13.SST.

Potracenia beda obliczane dla kazdej frakcji kruszywa = 2 mm niezaleznie.

b/ Potracenia za niewlasciwy spadek poprzeczny odbieranej warstwy nawierzchni

Potracenia za niewlasciwy spadek poprzeczny dokonuje si¢ dla odchylen mieszczacych si¢ w

granicach od 0.6 % do 1.0 % od przyjgtego spadku w dokumentacji.

Przy wigkszych odchyleniach lub wykonaniu na prostym odcinku spadku poprzecznego
mniejszego od 0.3 % odcinek ten bedzie wylaczony z odbioru wg postanowien SST p.8.3.1.

podpunkt 3.

Obliczanie wielkosci potracen bedzie si¢ dokonywac wg wzoru: Pp=pqxbx KxF

pq — wspolczynniki wynoszace :

K — koszt 1 m2 nawierzchni,

F — powierzchnia nawierzchni na odcinku o niewtasciwym spadku poprzecznym odbieranej

warstwy nawierzchni,



Potracenia bedzie si¢ dokonywac za nastepujace nieréwnosci:

dla warstwy $cieralnej powyzej 6.0 mm do 15.0 mm.

dla warstwy wiazacej (wzmacniajacej) powyzej 9 mm do 18 mm
Spos6b wyliczania wielkosci potracen :
Rzeczywiste wielkoSci i ilosci nieréwno$ci pomierzone na kazdym pasie ruchu
planografem lub 1latg 4 — metrowa, zestawione w tabeli wg wzoru podanego w
zalaczniku nr 2P / KR 1-2 , bedzie si¢ dzieli¢ na przedzialy i przeliczaé na punkty stosujac

nastegpujace wspoltezynniki:

Dla warstwy $cieralnej :

dla nieréwnosci powyzej 6.0 mm do 9.0 mm - wspodlczynnik 1,

dla nieréwnosci 9.0 mm do 12.0 mm wspolczynnik 3,
dla nieréwnosci 12.0 mm do 15.0 mm - wspblczynnik 9, Dla

warstwy wiazacej /wzmacniajacej/:

- - dla nieréwnosci powyzej 9.0 mm do 12.0 mm - wspolezynnik 1,
dla nieréwnosci 12.0 mm do 15.0 mm - wspolczynnik 3,
dla nieréwnosci 15.0 mm do 18.0 mm - wspolczynnik 9,

Suma przeliczonych nieréwnosci na punkty z wszystkich paséw ruchu z calego badanego

odcinka stanowi podstawe do wyliczeri potracen wg wzoru :

Pr=10.005x K x Fh x Nu

gdzie: K - koszt 1 m2 badanej warstwy,

Fh — powierzchnia jednego pasa odbieranej warstwy na dtugosci 100 mb,
Nu - sumaryczna ilo$¢ punktéw /nieréwnoéci przeliczeniowych/ na calym odbieranym

odcinku robot.



Na odcinkach gdzie wystapily wigksze nierdwnosci poza okres objety potraceniami oraz gdy
ilos¢ punktéw przeliczeniowych w poszczegolnych hektometrach jest wigksza od 30,
wykonang warstwe nawierzchni zerwad 1 ponownie utozy¢ poprawnie na wilasny

koszt Wykonawcy.

Nie bedzie si¢ stosowa¢ potracen za nieréwnosci na odcinkach jednego kilometra pasa, gdy
ilo$¢ nierébwno$ci rzeczywistych w przedziale, dla ktorego stosuje sie wspdtczynnik
przeliczeniowy ,,1” nie przekracza 30 na 1 km pasa ruchu oraz nie przekracza 4 na

poszczegolnych hektometrach tego odcinka, oraz nie wystepuja na tych odcinkach

nierownos$ci wigksze, dla ktorych stosuje si¢ wspotczynnik ,,3”1,,9”.

Potragcenia za niewlasciwe sytuacyjnie uksztaltowanie poprzeczne osi bedzie sie dokonywad
dla odchytek od projektowanej osi drogi mieszczacych sie w granicach od ' 51 mm do 250

mm.

Za niewlasciwe wysokosciowe uksztaltowanie osi drogi potracenia beda dokonywane dla

odchylen od projektowanej osi mieszczacych si¢ w granicach od [ 11 mm do 40 mm.

Potracenia bedg dokonywane w wysokosci od 0.1 % do 8.0 % wartosci warstwy $cieralnej,
proporcjonalnie do wielkosci odchylenn od projektowanej osi drogi, na dhigosci odcinka

niewlaSciwego uksztaltowania geometrycznego, oddzielnie za wysoko$ciowe przekroczenia.

2. Calkowita wielko$¢ potracen to suma potracen za poszczegolne wady wystepujace

w wykonanymobiekcie.

3. W przypadku wigkszych odchylek od przyjetych do potracen za niedostateczng
jakos¢ robot w p. 8.3.1. SST, wykonany obiekt drogowy lub jego poszczegélne czesci
beda wylaczone z odbioru do czasu wykonania niezb¢dnych robét dla doprowadzenia
elementu lub obiektu do pelnej projektowanej wartosci technicznej oraz do tego czasu

zostanie wstrzymana zaplata za wadliwe wykonane elementy lub obiekt.

Zamawiajacy dopuszcza przeprowadzenie dodatkowych badan kontrolnych wykonanej
nawierzchni uscislajacych zakres robét wykonanych wadliwie - wymagajacych
ponownego wykonania. Niezb¢dne badania moga by¢ przeprowadzone w laboratorium

uzgodnionym z Zamawiajacym; na zlecenie i koszt Wykonawcy.



Wady i usterki, ktére moga byé przyczyna zagrozenia dla bezpieczenstwa ruchu

drogowego, Wykonawca musi natychmiast usuwa¢ na wlasny koszt.

Potracenia za inne nieistotne wady i usterki, ktore nie wymieniono w p. 8.3.1. SST bedg

wyceniane szacunkowo przez Inspektora Nadzoru i Komisj¢ odbioru robét.

Odbiory robot pogwarancyjnych w/g pkt. 8.5 ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robo6t, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,

- dostarczenie materialow,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
-~ posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,

- rozlozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;,

- obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

techniczne;.

Cena wykonania 1 m2 warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego nie obejmuje oczyszczenia
i skropienia, ktére powinny byc¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych, a ktérych zakres

jest okre§lony przez ,,Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukeyjnych™.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy



1 PN-EN 12591  Asfalty i produkty asfaltowe. Wymagania dla asfaltéw drogowych
2 PN-EN 13043  Kruszywa do  mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalen  stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do

ruchu

Inne dokumenty

1. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM 1997r.

2. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Em-99. IBDiM, Warszawa
1999.

3. Procedury badan i projektowania skladu i kontroli mieszanek mineralno-asfaltowych —
Zeszyt 64 IBDiM 2002 r.

4. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe TWT-PAD-2003 — Zeszyt
65

5~ Wymagania Techniczne WT-1 2008 Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i
powierzchniowych utrwalen na drogach publicznych — IBDiM, 2008 1.

Zalgcznik Nr 1P/KR 1-2 do SST.

Wykaz wspoteczynnikow ,,p” do obliczenia potracen za sklad mieszanki mineralno-

bitumicznej betonu asfaltowego przeznaczonego na ruch KR 1-2.

Odchylenia od recepty w % Wspdlczynnik  ,,pa” dla betonuL
asfaltowego

0,6 0,005

0,7 0,010

0,8 0,043




0.075 mm

';dchylenia od recepty w % Wspolczynnik ,.pw” dla mieszankil
[betonu asfaltowego
2,1 0,003
2.2 0,005
2,3 0,010
2.4 0,020
2,5 0,027
2,6 0,034
2,7 0,042
2,8 0,049
2,9 0,056
3.0 0,063
3.2 0,078
3.3 0,085
3.4 0,093
3.5 0,100

Potracenie jest naliczane dla kazdej frakeji osobno.

IOdchylenia od recepty w % (Wspolczynnik  ,,pz”  dla betonul
6 0,002
1 0,004
8 0,016
12 0,027
10 0,039
11 0,050




OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

KNR 2-311004-07



1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw
konstrukcyjnych dla zadania przebudowy drogi gminnej Nowe Dobra — Kolno Podwiesk dz.
nr 223/4; 2/9 o dhugosci 1,525 km.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robét .

1.3 Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z:

- oczyszczeniem warstw bitumicznych konstrukcyjnych przed ulozeniem nastepne;j
warstwy nawierzchni
stropieniem warstw bitumicznych konstrukcyjnych przed ulozeniem nastgpnej

warstwy nawierzchni

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5 Szczegélowe wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakoéé ich wykonania oraz zgodno$é z

Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

Szczegolowe wymagania dot. robot podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Szczegolowe wymagania dotyczace materialow



Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie moga powodowac utraty cech lepiszcza i obnizenia jego
jakosci.

Lepiszcze nalezy przechowywaé w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia
grzewcze 1 zabezpieczonych przed dostgpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza sig
magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanych, betonowych lub zelbetowych przy

spelnieniu tych samych warunkow, jakie podano dla zbiornikow stalowych.

Emulsj¢ mozna magazynowa¢ w opakowaniach transportowych Iub stacjonarnych

zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie nalezy stosowaé zbiornika walcowego lezacego, ze wzgledu na tworzenie si¢ na duzej

powierzchni cieczy ,.kozucha” asfaltowego zatykajacego pozniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzega¢ zasad ustalonych przez

producenta.

3. SPRZET
Szczegolowe wymagania dotyczace sprzetu

Szczegdtowe wymagania dotyczace sprzgtu podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Sprze¢t do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przystgpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykazaé sie

mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- szczotek mechanicznych, zaleca sie uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze
szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementéw czyszczacych i stuzy¢ do
zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy czyszczace i stuzy¢é do zamiatania. Zaleca si¢
uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace,

- sprezarek,

- zbiornikow z woda,

- szczotek recznych.



Szczegdlowe wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Wymagania ogolne”

Do zlgczenia warstw konstrukeyjnych nawierzchni nalezy stosowaé kationowe emulsje

asfaltowe. Emulsje winny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dotyczace kationowych emulsji asfaltowych stosowanych do zlaczenia

warstw nawierzchni.

, . ’ C60 B3 Z{'\d lub C60 B4 C60 BS ZM
Wymagania Metoda badan ZM
techniczne Wg normy ielios Zak
& - Klasa Zakres wartoSel | Klasa s,
wartoscl
Indeks rozpadu, | PN-EN 13075-1 - 3lub4 50 do 100 lub 3 120 do
70 do 130 180
Zawartos¢ | PN-EN 1128 Yo(m/im) 5 58 do 627 5 58 62°
lepiszeza :
Czas wyplywu | PN-EN 12846 s 1 TRRY | TBRY
dla2 mm w
40°C
Pozostatoéé na | PN-EN 1429 Yo(m/m) 1 TBR I TBR
sicie 0,5 mm
Trwatoé¢ po 7 | PN-EN 1429 Yo(m/m) 1 TBR 1 TBR
dniach
niagazynowania
Sendymentacja | PN-EN (2847 Yo(m/m) 1 TBR ] TBR
Adhczja® PN-EN 13614 % [ TBR 1 TBR
WT-3 zalacznik | POKIYcia 2 >75 ) > 75
- powierzch
i
Phemulsji | PN-EN 12850 - 3,3 - >3,59
Wymagania dotyczace lepiszezy odzyskanych z kationowych emusji asfaltowych przez odparowanie
zgodnie z PN-CN 13074
Penelracjaw | PN-EN 1426 0,1 mm 3 <1007 3 < 100°
25°C
a) Emulsje mozna rozcieficzaé woda, do st¢zenia asfaltu nie nizszego niz 40 % (m/m).
b) Nie dotyczy emulsji rozcieficzanych woda na budowie.
¢) Oznaceenie jest wymagane, gdy emulsja ma bezposredni kontakt z kruszywem,
d) Dotyczy emulsji przeznaczonej do zwiazania warstwy asfaltowej z podbudowa zawierajacy
spoiwo hydrauliczne,
¢} Do skropien podbuddw niezwigzanych, w szczegélinoséi z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie lub tueznia kamiennego, dopuszeza sig stosowanie emulsji wyprodukowanych
z asfaltu drogowego o penetracji 160/220.

Zuizycie lepiszczy do skropienia

Zuzycie emulsji do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni wynosi:

0.8 kg/m2 — warstwy niebitumiczne

0.5 kg/m2 — warstwy bitumiczne

1,5 kg,/m2 — pobocza z destruktu




Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Zbiornik na lepiszcze
skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe zachowanie stalej

temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiada¢ aktualne Swiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkladanie lepiszcza z tolerancjg [ 10% od ilosci zalozone;.

4. TRANSPORT
Szczegolowe wymagania dotyczgce transportu

Szczegolowe zasady transportu podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
.Transport lepiszczy

Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach posiadajacych izolacje  termiczna,
zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostepem

wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i
innych opakowaniach pod warunkiem, Ze nie beda korodowaty pod wplywem emulsji i nie
beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny byé

przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wiekszej niz 1 m3, a

kazda przegroda powinna mie¢ wykroje w dnie umozliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny,
pojemniki i zbiomiki przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny by¢

czyste 1 nie powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.
5. WYKONANIE ROBOT
Szczegolowe zasady wykonania roboét

Szczegdlowe zasady wykonania robdt podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Oczyszczenie warstw nawierzchni



Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, blota i kurzu
przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniem. W miejscach
trudno dostepnych nalezy uzywaé szczotek rgeznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z

kurzu przy uzyciu spregzonego powietrza.
Skropienie warstw nawierzchni
Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastapic¢
dopiero po wyschnigciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktorych

nawierzchnia moze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy moze rozpoczaé sig po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.
Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w
miejscach trudno dostepnych recznie (za pomoca weza z dysza rozpryskowa).

Temperatury emulsji asfaltowej kationowej powinna miescié si¢ w przedziale 20-40°C.*) W
razie potrzeby emulsje nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajacej wymagana lepkosc.

Jezeli do skropienia zostala uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna byc¢
pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji

lepiszcza

w warstwe i odparowania wody z emulsji. W zaleznosci od rodzaju uzytej emulsji czas ten

wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed ulozeniem warstwy 2z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien
zabezpieczy¢ skropiong warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko

niezbedny ruch budowlany.

Zuzycie emulsji do skropienia warstw konstrukcyjnych przedstawiono w p. 2.2

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Szczegdélowe zasady kontroli jakos$ci robot

Szczegotowe zasady kontroli jakosci robot podano w ,,Wymagania ogélne” pkt6.

Badania przed przystapieniem do robét



Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie
warstwy w celu okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej

ilosci lepiszeza w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.
Badania w czasie roboét

Jednorodnos¢ skropienia powinna by¢ sprawdzona wizualnie. Nalezy przeprowadzié¢ kontrole

ilosci rozktadanego lepiszcza na odcinku probnym.

Laboratorium Inzyniera bedzie prowadzito badania sprawdzajace z czestotliwoscia okreslona

przez Inzyniera.

7.  OBMIAR ROBOT
Szczegolowe zasady obmiaru robét

Szczegolowe zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt jest

- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

- m? (metr kwadratowy) skropionej powierzchni.

8. ODBIOR ROBOT
Szczegolowe zasady odbioru robét

Szczegdtowe zasady odbioru robdt podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje sie

za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami

Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Szczegolowe ustalenia dotyczgce podstawy platno$ci
Szczegolowe ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania 1 m*~ oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

~ Wykonanie robot pomiarowych i przygotowawczych
- mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej polozonej warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z ewentualnym polewaniem woda lub uzyciem sprgzonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardnialych zanieczyszczen
Cena wykonania 1 m? skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

- zakupienie i dostarczenie lepiszcza i napelnienie nimi skrapiarek,

- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

- uporzgdkowanie miejsca przeprowadzonych robot

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych



OPASKA TLUCZNIOWA

Nawierzchnia z destruktu asfaltowego

KNKRB 6 0104-01



1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z destruktu

asfaltowego na drogach i ulicach w tym na zjazdach na terenie Gminy Rokietnica.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.
1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z

wykonywaniem i odbiorem nawierzchni z destruktu asfaltowego.

Nawierzchnig z destruktu asfaltowego mozna wykonywaé na drogach obciazonych ruchem
bardzo lekkim i lekkim, odpowiadajacych kategorii ruchu KR1 wedlug ,, Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i1 pdétsztywnych”, GDDP 1997. Najkorzystniej jest
wykonywac¢ ja w okolicach, w ktorych dostgpny jest destrukt asfaltowy pochodzacy z

frezowania remontowanych nawierzchni.
1.4 Okreslenia podstawowe

Destrukt asfaltowy (frez) — material mineralno — bitumiczny, rozkruszony do postaci
okruchdéw zwigzanych lepiszczem bitumicznym, powstalym w wyniku frezowania warstwy
lub warstw nawierzchni drogowej w temperaturze otoczenia, lub w wyniku kruszenia w

kruszarce bryl pochodzacych z rozbidrki starej nawierzchni

Nawierzchnia z destruktu asfaltowego —nieulepszona nawierzchnia drogowa, ktorej

warstwa $cieralna jest wykonana z destruktu asfaltowego (frezu)

Emulsja asfaltowa kationowa — asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego

asfaltu w wodzie.

Emulsja asfaltowa kationowa szybkorozpadowa, niemodyfikowana - / K1 —65; K 1 —
70/-do powierzchniowego utrwalenia pojedynczego i wielokrotnego, do zlgczania warstw
asfaltowych nawierzchni oraz do wytwarzania powlok ochronnych oraz remontéw
czastkowych 1 innych robot utrzymaniowych, na nawierzchniach drég obciazonych ruchem

od KR1 do KR4



Podloze pod warstwe destruktu asfaltowego - powierzchnia przygotowana do ulozenia

warstwy z destruktu asfaltowego.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogoélne wymagania dotyczace rob6t podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
»Wymagania ogolne” pkt 2.
Destrukt bitumiczny

Materiat o pochodzeniu zgodnym z punktem 1.4.1. niniejszej SST. Nalezy stosowaé czysty
destrukt asfaltowy uzyskany z frezowania istniejacej nawierzchni bitumicznej bez podbudowy
rozkruszony do 31,5 mm. Zawarto$¢ nadziarna o $rednicy do 63 mm nie powinna przekraczac

10%. Materiat powinien by¢ suchy lub lekko wilgotny wolny od zanieczyszczen.
Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowac drogowe kationowe emulsje asfaltowe zgodnie z punktem 1.4.4. niniejszej

SST spelniajace wymagania okreslone w WT.EmA-99.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
Sprze¢t do wykonania podbudowy z destruktu

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z destruktu powinien wykazaé si¢

mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

rowniarek lub ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,

skrapiarek,
walcow lekkich, srednich i cigzkich stalowych gladkich, walcéw ogumionych,

samochodow samowyladowczych z przykryciem brezentowym.



4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
Transport materialow

Destrukt asfaltowy mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu w warunkach

zabezpieczajacych je przed pyleniem, rozsegregowaniem.
5.  WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Warunki przystapienia do robét
Zaleca si¢ aby ukiadanie 1 zaggszczanie destruktu asfaltowego obywalo sig przy temperaturze

otoczenia powyzej 20°C. Nie dopuszcza si¢ ukladania warstw nawierzchni z destruktu

podczas opaddw atmosferycznych.
Przygotowanie destruktu bitumicznego

Przed przystapieniem do robot, w terminie uzgodnionym =z Inspektorem Nadzoru,
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru do akceptacji probke materialu - destruktu
asfaltowego oraz wyniki badan laboratoryjnych tej probki celem oceny przydatnosci

materiatu do wykonania warstwy nawierzchni.

Przygotowanie podloza

Podioze pod warstwg nawierzchni by¢ wyprofilowane i rowne, bez kolein. Powierzchnia
podloza powinna by¢ sucha i1 czysta. Nierownosci podloza pod warstwy z destruktu
asfaltowego nie powinny by¢ wigksze 9 mm. W przypadku gdy nieréwnosci podioza sa
wigksze, podloze nalezy wyrownaé poprzez ponowne wyprofilowanie. Nast¢pnie z
wyprzedzeniem co najmniej 2 h nalezy skropi¢ podloze kationowa emulsja asfaltowa

szybkorozpadowg niemodyfikowana K1 — 65 lub K 1 — 70 w ilosci 0,8 kg/m2.

5.6. Wbudowywanie i zageszczanie warstwy z destruktu bitumicznego Nawierzchnia z
destruktu asfaltowego powinna by¢ wykonywana jednowarstwowo. Destrukt bitumiczny

powinien by¢ wbudowywany réwniarka lub uktadarka.



Zageszczenie warstwy destruktu nalezy prowadzi¢ stalowymi walcami wibracyjnymi lub
ogumionymi o masie 3-6 ton. Zageszczanie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku
srodkowi w przypadku nawierzchni o przekroju daszkowym. Zaggszczenie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawegdzi i1 przesuwa¢ pasami
podtuznymi, czesciowo naktadajacymi sig, w kierunku gérnej krawedzi. Grubos¢ ostateczna
nawierzchni po zageszczeniu nie powinna by¢ mniejsza niz 4 cm w przypadku remontu
nawierzchni z destruktu asfaltowego 1 8 cm w przypadku ulozZenia nowej nawierzchni z

destruktu asfaltowego.

Z}acza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do

osi drogi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ,, Wymagania ogolne™ pkt 6.
Sprawdzenie wygladu destruktu bitumicznego

Sprawdzenie wygladu polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie dowozu do miejsca

wbudowania,

Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z

destruktu bitumicznego.
Czestotliwosc¢ oraz zakres badan 1 pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z destruktu

podaje tablica
Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwos¢ badan i
pomiarow
1 Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km

2 | Spadki poprzeczne warstwy| 10 razy na odcinku drogi o dtugosci 1

km

3 Grubo$¢ wykonywanej | 3 razy (w osi i na brzegach warstwy) co

warstwy 25m




Szerokos¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja
projektowa, z ftplerancja 5 cm. Szerokos¢ warstwy asfaltowej nizej polozonej, nie
ograniczonej kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢
szersza z kazdej strony co najmniej o grubos¢ warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz

5cm.
Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z destruktu na odcinkach prostych i na fukach powinny by¢

4+
zgodne z dokumentacjg projektows, z tolerancjq 0,5 %.
Grubos$¢ warstwy

Grubo$c warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancja 10%. tuszczacych

si¢ 1 spekanych.
7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z destruktu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami

Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania 1 m” warstwy remontu lub nawierzchni z destruktu asfaltowego obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt,

dostarczenie materialu ~ destruktu asfaltowego, przygotowanie i oczyszczenie podioza

skropienie podloza emulsja asfaltowa
rozlozenie i zageszczenie destruktu asfaltowego,

przeprowadzenie pomiar6éw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacii technicznej



OZNAKOWANIE PIONOWE

KNR-W 2-250420-01



1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru oznakowania
pionowego przy realizacji inwestycji przebudowy drogi gminnej Nowe Dobra — Kolno

Podwiesk dz. nr 223/4; 2/9 o dlugosci 1,525 km.

Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t

wymienionych wp. 1.1.

1.2 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z

wykonaniem, kontrola, i odbiorem znakéw pionowych.

1.3 Okreslenia podstawowe

Staly znak drogowy pionowy - skiada sig z lica, tarczy z uchwytem montazowym oraz z
konstrukcji wsporcze;j.

Tarcza znaku - plaska powierzchnia z usztywniong krawedzia, na ktérej w sposob trwaty
umieszczone jest lico znaku. Tarcza moSe by¢ wykonana z blachy stalowej ocynkowanej
ogniowo albo aluminiowej zabezpieczona przed procesami korozji powlokami ochronnymi
zapewniajacymi jako$¢ i trwalo$¢ wykonanego znaku.

Lico znaku - przednia czg$¢ znaku, wykonana z samoprzylepnej folii odblaskowej wraz z
naniesiong trescia, wykonang technika druku sitowego, wyklejana z transparentnych folii
ploterowych lub z folii odblaskowych.

Uchwyt montazowy - element stalowy lub aluminiowy zabezpieczony przed korozja,
stuzacy do zamocowania w sposéb rozlaczny tarczy znaku do konstrukcji wsporcze;.

Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykazuje wlasciwosci odblaskowe
(wykonane jest z materiatu o odbiciu powrotnym - wspétdroznym).

Konstrukcja wsporcza znaku - kazdy rodzaj konstrukeji (stupek, stup, stupy, kratownice,
wysiggniki, bramy, wsporniki itp.) gwarantujacy przenoszenie obcigzen zmiennych i stalych
dziatajacych na konstrukcjg i zamontowane na niej znaki lub tablice.

Znak drogowy podSwietlany - znak, w ktorym wewnetrzne zrédio Swiatla jest

umieszczone pod przejrzystym licem znaku.



Znak drogowy o$wietlany - znak, ktérego lico jest o$wietlane Zrodlem S$wiatla
umieszczonym na zewnatrz znaku.

Znak nowy - znak uzytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowany w okresie do 3
miesiecy od daty produkc;ji.

Znak uzytkowany (eksploatowany) - znak ustawiony na drodze lub magazynowany przez
okres dluzszy niz 3 miesiace od daty produkcji.

Pozostale okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ,,Wymagania og6lne” pkt1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w

,Wymagania ogdlne” pkt 2.

Dopuszczenie do stosowania
Producent znakow drogowych powinien posiadac¢ dla swojego wyrobu aprobate techniczna,

certyfikat zgodnosci nadany mu przez uprawniong jednostke certyfikujaca, znak budowlany
,,B” 1 wystawiona przez siebie deklaracje zgodno$ci, zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury. Folie odblaskowe stosowane na lica znakow drogowych powinny posiadac
aprobat¢ techniczng wydang przez uprawniona jednostke oraz deklaracje zgodnosci
wystawiona przez producenta. Stupki, blachy i inne elementy konstrukcyjne powinny miec

deklaracje zgodnosci z odpowiednimi normami.

W zataczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie
szczegOlowych warunkoéw technicznych dla znakow 1 sygnaltow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach, podano

szczegotowe informacje odnos$nie wymagan dla znakow pionowych.



Materialy stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw moga byé wykonywane jako:

- prefabrykaty betonowe,

-z betonu wykonywanego ,,na mokro”,

-z betonu zbrojonego,

- innerozwiazania zaakceptowane przez Inzyniera.

Dla fundamentéw nalezy opracowa¢ dokumentacj¢ techniczng zgodng z obowiazujacymi
przepisami. Fundamenty pod konstrukcje wsporcze oznakowania kierunkowego nalezy
wykonac z betonu lub betonu zbrojonego klasy, co najmniej C16/20 wg PN-EN 206-1:2000.
Zbrojenia stalowe nalezy wykonaé zgodnie z normg PN-B-03264:1984. Wykonanie i
osadzenie kotew fundamentowych nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-B-03215:1998.

Posadowienie fundamentow nalezy wykonaé na gleboko$é ponizej przemarzania gruntu.

2.4. Konstrukcje wsporcze

Ogolne charakterystyki konstrukcji
Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacja
projektowa uwzgledniajaca wymagania postawione w PN-EN 12899-1:2005 i SST, a w
przypadku braku wystarczajacych ustalen, zgodnie z propozycja Wykonawcy zaakceptowang

przez Inzyniera.

Konstrukcje wsporcze do znakow i tablic nalezy zaprojektowaé i wykonaé w sposob
gwarantujacy stabilne i prawidlowe ustawienie w pasie drogowym. Zakres dokumentacji
powinien obejmowac opis techniczny, obliczenia statyczne uwzgledniajace strefy obciazenia
wiatrem dla okreslonej kategorii terenu oraz rysunki techniczne wykonawcze konstrukcji
wsporczych. Parametry techniczne konstrukcji uzaleznione sg od powierzchni montowanych
znakoéw 1 tablic oraz od ilosci i sposobu ich usytuowania w terenie. W miejscach wskazanych
przez projektanta inzynierii ruchu, gdzie wystgpuje szczegdlne niebezpieczefistwo
bezposredniej kolizji z konstrukcja wsporcza, usytuowanie i jej dobér wymagaja oddzielnych
rozwiazan projektowych spehniajacych warunek bezpieczenstwa dla uzytkownikow drog. W
takich przypadkach nalezy stosowa¢ konstrukcje zabezpieczajace bierne bezpieczefistwo

kategorii HE, zgodne z PN-EN 12 767:2003.
Wyrodznia sig trzy kategorie biernego bezpieczenstwa dla konstrukcji wsporczych:

- pochianiajaca energi¢ w wysokim stopniu (HE),



- pochlaniajaca energi¢ w niskim stopniu (LE),
- nie pochlaniajgca energii (NE).
Rury
Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74200:1998, PN-84/H-74220 lub innej

normy zaakceptowanej przez Inzyniera.

Powierzchnia zewnetrzna 1 wewngtrzna rur nie powinna wykazywa¢ wad w postaci tusek,
peknig¢, zwalcowan i naderwan. Dopuszczalne sg nieznaczne nieréwnosci, pojedyncze rysy
wynikajgce z procesu wytwarzania, mieszczace si¢ w granicach dopuszczalnych odchytek

wymiarowych.

Konce rur powinny by¢ obcigte rowno i prostopadle do osi rury. Pozadane jest, aby rury byly

dostarczane o dtugosciach:
doktadnych, zgodnych z zamdéwieniem; z dopuszczalng odchytka [1 10 mm,

wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych dlugosci doktadnych ponizej 3 m z naddatkiem 5
mm na kazde cigcie 1 z dopuszczalng odchylka dla catej dlugosci wielokrotnej, jak dla

dlugosci dokladnych.

Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekraczac 1,5

mm na 1 m dhugosci rury.

Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez PN-H-84023.07, lub
inne normy. Rury powinny by¢ dostarczone bez opakowania w wiazkach lub luzem
wzglednie w opakowaniu uzgodnionym z Zamawiajacym. Rury powinny byé cechowane

indywidualnie lub na przywieszkach metalowych.

Ksztattowniki
Ksztattowniki  powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-91/H-93010. Powierzchnia
ksztaltownika powinna by¢ charakterystyczna dla procesu walcowania i wolna od wad jak
widoczne tuski, pgknigcia, zwalcowania i naderwania. Dopuszczalne sa usunigte wady przez
szlifowanie lub dlutowanie z tym, Ze obrobiona powierzchnia powinna mie¢ lagodne wycigcia
1 zaokraglone brzegi, a grubo$¢ ksztattownika nie moze zmniejszy¢ si¢ poza dopuszczalng

dolna odchytke wymiarowgq dla ksztattownika.

Ksztattowniki powinny byC¢ obcigte prostopadle do osi wzdiluznej ksztalttownika.
Powierzchnia koncow ksztaltownika nie powinna wykazywaé rzadzizn, rozwarstwien,

peknigé i sladow jamy skurczowej widocznych nie uzbrojonym okiem.



Ksztaltowniki powinny by¢ obcigte prostopadle do osi wzdluznej ksztattownika.
Powierzchnia koncéw ksztattownika nie powinna wykazywac¢ rzadzizn, rozwarstwien,

peknigc i Sladéw jamy skurczowej widocznych nie uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by¢ ze stali St3W lub St4W oraz mie¢ whasnosci mechaniczne wedtug

aktualnej normy uzgodnionej pomigdzy Zamawiajacym i wytworca.

Powloki metalizacyjne cynkowe
W przypadku zastosowania powloki metalizacyjnej cynkowej na konstrukcjach stalowych,
powinna ona spetnia¢ wymagania PN EN ISO 1461:2000 i PN-EN 10240:2001 Minimalna

grubos¢ powloki cynkowej powinna wynosié 60 m.

Powierzchnia powloki powinna byé ciagla i jednorodna pod wzgledem ziarnistosci. Nie moze
ona wykazywa¢ widocznych wad jak rysy, pekniecia, pecherze lub odstawanie powloki od

podtoza.

Gwarancja producenta lub dostawcy na konstrukcje wsporcza

Producent lub dostawca kazdej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakéw umieszczanych
na innych obiektach lub konstrukcjach (wiadukty nad droga, ktadki dla pieszych, stupy latarn
itp.), takze elementow stuzacych do zamocowania znakéw na tym obiekcie lub konstrukc;ji,
obowiazany jest do wydania gwarancji na okres trwalosci znaku uzgodniony z odbiorca.
Przedmiotem gwarancji sq wlasciwosci techniczne konstrukcji wsporczej lub elementéw

mocujgcych oraz trwalo$c zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkéw znakow pionowych ostrzegawezych, zakazu, nakazu i informacyjnych
o standardowych wymiarach oraz w przypadku elementow, stuzacych do zamocowania
znakow do innych obiektéw lub konstrukeji - gwarancja moze by¢ wydana dla partii dostawy.
W przypadku konstrukcji wsporczej dla znakéw drogowych bramowych i wysiggnikowych
gwarancja jest wystawiana indywidualnie dla kazde; konstrukcji wsporczej. Minimalny okres

trwalosci konstrukcji wsporczej powinien wynosié 10 lat.

Tarcza znaku

Trwalos¢ materialow na wplywy zewnetrzne
Materialy uzyte na lico i tarcze znaku oraz polaczenie lica znaku z tarcza znaku, a takze
sposob wykonczenia znaku, musza wykazywac pelng odporno$¢ na oddzialywanie $wiatla,

zmian temperatury, wplywy atmosferyczne i wystegpujace w normalnych warunkach



oddzialywania chemiczne (w tym korozje elektrochemiczna) - przez caly czas trwalosci

znaku, okreslony przez wytworcg lub dostawcg.

Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcyznaku
Producent lub dostawca znaku obowigzany jest przy dostawie okresli¢, uzgodniong z
odbiorca, trwalo$¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a takze udostgpni¢ na
zyczenie odbiorcy: instrukcje montazu znaku, dane szczegdlowe o ewentualnych

ograniczeniach w stosowaniu znaku, instrukcje¢ utrzymania znaku.

Trwalo$¢ znaku powinna by¢ co najmniej rowna trwalodci zastosowanej folii. Minimalne
okresy gwarancyjne powinny wynosi¢ dla znakéw z folig typu 1 — 7 lat, z folia typu 2 — 10 lat,
z folig pryzmatyczng — 12 lat.

Materiaty do wykonania tarczy znaku Tarcza znaku powinna by¢ wykonana z :
blachy ocynkowanej ogniowo o grubosci min. 1,25 mm wg PN-EN 10327:2005(U) lub PN-
EN 10292:2003/A1:2004/A1:2005(U) ,

blachy aluminiowej o grubosci min. 1,5 m wg PN-EN 485-4:1997 |

innych materialow, np. tworzyw syntetycznych, pod warunkiem uzyskania przez producenta

aprobaty techniczne;j.
Tarcza tablicy o powierzchni > 1| m2 powinna by¢ wykonana z :

blachy ocynkowanej ogniowo o grubosci min. 1,5 mm wg PN-EN 10327:2005 (U)
lub PN-EN 10292:2003/ A1:2004/A1:2005(U) lub z blachy aluminiowej o grubosci min. 2
mm wg PN-EN 485-4:1997.

Grubo$é warstwy powloki cynkowej na blasze stalowej ocynkowanej ogniowo nie moze by¢

mniejsza niz 28 m (200 g Zn/m2).
Znaki i tablice powinny spelnia¢ nast¢pujace wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1.Wymagania dla znakéw 1 tarcz znakéw drogowych

Klasa wg

Parametr ednostka Wymaganie PN-EN 12899-1:
2005

Wytrzymalos¢ na kN m-2 H- 0,60 WL2

lobciazenie sila naporu wiatru

Wytrzymalosc na [kN H- 0,50 PL2

obciazenie skupione




IChwilowe odksztalcenigmm/m - 25 TDB4
zginajace
IChwilowe odksztalcenigstopien +- m H- 0,02 ITDTI TDT3 TDTS TDT6*
skrgtne T H- 0,11

- 0,57
IOdksztalcenie trwale mm/m lub [20 % odksztakcenia

stopien -+ m chwilowego

Rodzaj krawedzi znaku - Zabezpieczona, krawedz |E2

ttoczona, zaginana,

[prasowana lub zabezpieczona

profilem krawgdziowym
Przewiercanie lica |- Lico znaku nie moze byé [P3
lznaku [przewiercone z zadnego powodu
* klasg TDT3 stosuje sig dla tablic na 2 lub wigcej podporach, klasg TDT 5 dla tablic na jednej podporze, klasd
[TDT1 dla tablic na konstrukcjach bramowych, klas¢ TDT6 dla tablic na konstrukcjach wysiggnikowych

Przyjeto zgodnie z tablica 1, Ze przy sile naporu wiatru réwnej 0,6 kN (klasa WL2), chwilowe
odksztalcenie zginajace, zaréwno znak, jak i sama tarcze znaku nie moze by¢ wigksze niz 25

mm/m (klasa TDB4).

Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcze znakéw powinny spehiac takze nastgpujace wymagania:

krawedzie tarczy znaku powinny by¢ usztywnione na catym obwodzie poprzez ich podwdijne
gigcie o promieniu gigcia nie wigkszym niz 10 mm wlacznie z naroznikami lub przez
zamocowanie odpowiedniego profilu na catym obwodzie znaku, powierzchnia czolowa tarczy
znaku powinna by¢ rowna — bez wgie¢, pofatldowan i otworéw montazowych. Dopuszczalna

nierdownos¢ wynosi 1 mm/m,

podwdjna gigta krawedz lub przymocowane do tylnej powierzchni profile montazowe
powinny usztywni¢ tarcze znaku w taki spos6b, aby wymagania podane w tablicy 1 byly
spelnione a zarazem stanowily element konstrukcyjny do montazu do konstrukcji wsporcze;.
Dopuszcza si¢ maksymalne odksztalcenie trwate do 20 % odksztalcenia odpowiedniej klasy
na zginanie 1 skrgecanie, tylna powierzchnia tarczy powinna by¢ zabezpieczona przed
procesami korozji ochronnymi powlokami chemicznymi oraz powlokg lakiernicza o grubosci
min. 60 pm z proszkowych farb poliestrowych ciemnoszarych matowych lub pétmatowych w
kolorze RAL 7037; badania nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-88/C-81523 oraz PN-76/C-

81521 w zakresie odpornosci na dziatanie mgly solnej oraz wody.



Tarcze znakow i tablic o powierzchni > 1 m2 powinny spelnia¢ dodatkowo nastgpujace
wymagania:

narozniki znaku i tablicy powinny by¢ zaokraglone, o promieniu zgodnym z wymaganiami
okreslonymi w zalaczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003

r. nie mniejszym jednak niz 30 mm, gdy wielkosci tego promienia nie wskazano,

laczenie poszczegdlnych segmentdéw tarczy (dla znakéw wielkogabarytowych) wzdhuz
poziomej lub pionowej krawedzi powinno by¢ wykonane w taki sposob, aby nie wystepowaly

przesunigcia i przeswity w miejscach ich laczenia.

Znaki odblaskowe

Wymagania dotyczace powierzchni odblaskowe;)
Znaki drogowe odblaskowe wykonuje si¢ przez naklejenie na tarczg znaku lica wykonanego z
samoprzylepnej, aktywowanej przez docisk, folii odblaskowej. Znaki drogowe klasy A, B, C,
D, E, F, G, T i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego klasy U nie odblaskowe, nie
sq dopuszczone do stosowania na drogach publicznych.Folia odblaskowa (odbijajaca

powrotnie) powinna spelnia¢ wymagania okre§lone w aprobacie technicznej .
Lico znaku powinno by¢ wykonane z:

- samoprzylepnej  folii  odblaskowej o  wlasciwosciach  fotometrycznych i
kolorymetrycznych typu 1, typu 2 (folia z kulkami szklanymi lub pryzmatyczna) lub typu 3
(folia pryzmatyczna) potwierdzonych uzyskanymi aprobatami technicznymi dla
poszczegdlnych typow folii,

- do nanoszenia barw innych niz biala mozna stosowa¢: farby transparentne do sitodruku,
zalecane przez producenta danej folii, transparentne folie ploterowe posiadajace aprobaty
techniczne oraz w przypadku folii typu 1 wycinane ksztalty z folii odblaskowychbarwnych,

- dopuszcza sie wycinanie ksztaltéw z folii 2 1 3 typu pod warunkiem zabezpieczenia ich
krawedzi lakierem zalecanym przez producenta folii,

- nie dopuszcza si¢ stosowania folii o okresie trwalo$ci ponizej 7 lat do znakow stalych,

- folie o 2-letnim i 3-letnim okresie trwatosci moga by¢ wykorzystywane do znakow
tymczasowych stosowanych do oznakowania robot drogowych, pod warunkiem posiadania
aprobaty technicznej 1 zachowania zgodnosci z zalacznikiem nr 1 do rozporzadzenia Ministra

Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla



znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunkow
ich umieszczania na drogach.

Minimalna poczatkowa warto§¢ wspdlczynnika odblasku R’(cdIx-Im-2 ) znakow
odblaskowych, zmierzona zgodnie z procedura zawarta w CIE No.54, uzywajac

standardowego iluminanta A, powinna spetnia¢ odpowiednio wymagania podane w tablicy?2.

Wspdtezynnik odblasku R’ dla wszystkich koloréw drukowanych, z wyjatkiem biatego, nie
powinien by¢ mniejszy niz 70 % wartosci podanych w tablicy 2 dla znakéw z folia typu 1 lub
typu 2, zgodnie z publikacja CIE No 39.2. Folie odblaskowe pryzmatyczne (typ 3) powinny
spelnia¢ minimalne wymagania dla folii typu 2 lub zwiekszone wymagania postawione w

aprobacie technicznej dla danej folii.

W przypadku oswietlenia standardowym iluminantem D 65 i pomiaru w geometrii 45/0
wspolrzedne chromatycznosci i wspotezynnik luminancji +- powinny byé zgodne z
wymaganiami podanymi w tablicach 2 i 3. Tablica 2. Wymagania dla wspdlczynnika

luminancji i wspolrzednych chromatycznosci x, y oraz wspotezynnika odblasku R’

Tablica 3. Wspolrzedne punktéw naroznych wyznaczajacych pola barw

Wspotrzedne  chromatyczno$ci  punktéw  naroznych
Barwa folii wyznaczajacych pole barwy
1 2 3 4
Biata X 0.353 0,305 0,285 0,335
v 0,355 0,305 0,325 0,375
Sotta typ 1 folii X 0.522 0,470 0,427 0.465
v 0,477 0,440 0,483 0,534
solta typ 2 folii X 0,545 0,487 0,427 0,465
Y 0.454 0,423 0,483 0,534
Czerwona X 0.735 0,674 0,569 0,655
v 0,265 0.236 0,341 0,345
Niebieska X 0,078 0,150 0,210 0,137
y 0,171 0,220 0,160 0,038
Zielona X 0,007 0,248 0,177 0,026
y 0,703 0.409 0,362 0,399
Brazowa X 0.455 0.523 0.479 0,558
Y 0,397 0,429 0.373 0,394
Pomaranczowa X 0,610 0.536 0,506 0,570
Y 0,390 0.375 0,404 0,429
Szara % 0,350 0,300 0.285 0,335
y 0,360 0,310 0,325 0.375




Wymagania jako§ciowe
Powierzchnia licowa znaku powinna by¢ rowna, gtadka, bez rozwarstwien, pecherzy i1
odklejen na krawedziach. Na powierzchni moga wystgpowacé w obrebie jednego pola srednio
nie wiecej niz 0,7 bledéw na powierzchni (kurz, pecherze) o wielkosci najwySej 1 mm. Rysy

nie maja prawa wystapic.

Sposéb potaczenia folii z powierzchnig tarczy znaku powinien uniemozliwia¢ jej odtaczenie

od tarczy bez jej zniszczenia.

Dokladno$¢ rysunku znaku powinna by¢ taka, aby wady konturéw znaku, ktore moga
powsta¢ przy nanoszeniu farby na odblaskowa powierzchni¢ znaku, nie byly wigksze niz

podane w p. 2.6.3.
Lica znakéw wykonane drukiem sitowym powinny by¢ wolne od smug i cieni.

Krawedzie lica znaku z folii typu 2 i folii pryzmatycznej powinny byé odpowiednio

zabezpieczone np. przez lakierowanie lub rama z profilu ceowego.

Powtloka lakiernicza w kolorze RAL 7037 na tylnej stronie znaku powinna by¢ rowna, gladka

bez smug i zaciekow. Sprawdzenie polega na ocenie wizualnej.

Tolerancje wymiarowe znakow drogowych
Tolerancje wymiarowe dla grubosci blach Sprawdzenie sruba mikrometryczna:
- dla blachy stalowej ocynkowanej ogniowo o gr. 1,25 - 1,5 mm wynosi - 0,14 mm,
- dla blach aluminiowych o gr. 1,5 - 2,0 mm wynosi - 0,10mm.
Tolerancje wymiarowe dla grubosci powlok malarskich
Dla powtloki lakierniczej na tylnej powierzchni tarczy znaku o grubosci 60 p m wynosi +-15

nm. Sprawdzenie wg PN-EN ISO 2808:2000.

Tolerancje wymiarowe dla ptaskosci powierzchni
Odchylenia od poziomu nie moga wynies¢ wigeej niz 0,2 %, wyjatkowo do 0,5 %.

Sprawdzenie szczelinomierzem.

Tolerancje wymiarowe dla tarcz znakéw Sprawdzenie przymiarem liniowym:
wymiary dla tarcz znakow o powierzchni < Im2 podane w opisach szczegolowych zalacznika

nr 1 sg nalezy powiekszy¢ o 10 mm 1 wykonaé w tolerancji wymiarowej +- 5 mm,



wymiary dla tarcz znakow i tablic o powierzchni > 1m2 podane w opisach szczegotowych
zalacznika nr 1 oraz wymiary wynikowe dla tablic grupy E naleSy powigkszy¢ o 15 mm i

wykona¢ w tolerancji wymiarowej +- 10 mm.

Tolerancje wymiarowe dla lica znaku Sprawdzone przymiarem liniowym:
tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego drukiem sitowym wynosza +- 1,5 mm,

tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego metoda wyklejania wynoszg +- 2 mm,

kontury rysunku znaku (obwédka i symbol) musza by¢ réwne z doktadnoscia w kazdym
kierunku do 1,0 mm. W znakach nowych na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku o
wymiarach 4 x 4 cm nie moze wystepowac wigeej niz 0,7 lokalnych usterek (zalamania,
pecherzyki) o wymiarach nie wiekszych niz 1 mm w kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest

wystepowanie jakichkolwiek zarysowan powierzchni znaku.

Na znakach w okresie gwarancji, na kazdym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach 4
X 4 cm dopuszcza sig do 2 usterek jak wyzej, 0 wymiarach nie wigkszych niz | mm w kazdym
kierunku. Na powierzchni tej dopuszcza sie do 3 zarysowan o szeroko$ci nie wigkszej niz 0,8
mm i catkowitej dlugosci nie wiekszej niz 10 cm. Na catkowitej dtugosci znaku dopuszcza sie
nie wigcej niz 5 rys szerokosci nie wigkszej niz 0,8 mm i dlugosci przekraczajacej 10 cm -

pod warunkiem, Ze zarysowania te nie znieksztalcaja tresci znaku.

Na znakach w okresie gwarancji dopuszcza sie rowniez lokalne uszkodzenie folii 0
powierzchni nie przekraczajacej 6 mm2 kazde - w liczbie nie wigkszej niz pie¢ na
powierzchni znaku malego lub $redniego, oraz o powierzchni nie przekraczajacej 8 mm2
kazde - w liczbie nie wigkszej niz 8 na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku duzego lub

wielkiego (wlaczajac znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie moga znieksztalca¢ tresci znaku - w przypadku wystgpowania takiego

znieksztalcenia znak musi by¢ bezzwlocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek rys, siggajacych przez
warstwg folii do powierzchni tarczy znaku. W znakach eksploatowanych istnienie takich rys
jest dopuszczalne pod warunkiem, ze wystepujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie

przekrocza wielkosci okreslonych ponize;.

W znakach eksploatowanych dopuszczalne jest wystgpowanie co najwyzej dwoch lokalnych
ognisk korozji o wymiarach nie przekraczajacych 2,0 mm w kazdym kierunku na powierzchni

kazdego z fragmentéw znaku o wymiarach 4 x 4 ecm. W znakach nowych oraz w znakach



znajdujacych si¢ w okresie wymaganej gwarancji Sadna korozja tarczy znaku nie moze

wystgpowac.

Wymagana jest taka wytrzymalo$é polaczenia folii odblaskowe;j z tarcza znaku, by po zgigeiu
tarczy o 900 przy promieniu tuku zgiecia do 10 mm w zadnym miejscu nie uleglo ono

Zniszczeniu.

Obowigzujacy system oceny zgodnosci
Zgodnie z art. 4, art. 5 ust. 1 oraz art. 8, ust. 1 ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych wyrdb, ktory posiada aprobate techniczng moSe byé wprowadzony do obrotu i
stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych w zakresie odpowiadajacym jego
wlasciwosciom uzytkowym 1 przeznaczeniu, jezeli producent dokonal oceny zgodnosci,
wydal krajowa deklaracje zgodnosci z aprobata techniczna 1 oznakowal wyrdb budowlany

zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. oceny

zgodno$ci wyrobu z aprobata techniczna dokonuje producent, stosujac system 1.

Materialv do montazuznakow

Wszystkie taczniki metalowe przewidywane do mocowania migdzy soba elementow
konstrukeji wsporczych znakow jak sruby, listwy, wkrety, nakretki itp. powinny by¢ czyste,

gladkie, bez peknigc, naderwan, rozwarstwien 1 wypuktych karbow.

Laczniki moga by¢ dostarczane w pudelkach tekturowych, pojemnikach blaszanych lub
paletach, w zaleznosci od ich wielko$ci. Laczniki powinny by¢ ocynkowane ogniowo lub
wykonane z materialow odpornych na korozje¢ w czasie nie krétszym niz tarcza znaku i

konstrukcja wsporcza.

Przechowywanie i skladowanie materialow

Prefabrykaty betonowe powinny by¢ skladowane na wyréwnanym, utwardzonym i
odwodnionym podtozu. Prefabrykaty nalezy uktada¢ na podktadach z zachowaniem przeswitu

minimum 10 cm migedzy podlozem a prefabrykatem.

Znaki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materialow

dzialajacych korodujaco i w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniami.



3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien wykazaé sie

moSliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- koparek kotowych, np. 0,15 m3 lub koparek gasienicowych, np. 0,25m3,

- zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,

- wiertnic do wykonywania dotow pod stupki w grunciespoistym,

- betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mokro”,
- Srodkow transportowych do przewozu materiatow,

- przewoznych zbiornikoéw na wode,

sprzetu spawalniczego, itp.

Pierwsze dwie pozycje dotycza wykonawcy znakoéw bramowych.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

Transport znakow do pionowego oznakowania drég

Znaki drogowe nalezy na okres transportu odpowiednio zabezpieczyé, tak aby nie ulegaty

przemieszczaniu i w sposob nie uszkodzony dotarty do odbiorcy.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonywania roboét

Ogdlne zasady wykonywania robot podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy wyznaczy¢:

- lokalizacjg znaku, tj. jego pikietaz oraz odleglo$¢ od krawedzi jezdni, krawedzi pobocza

umocnionego lub pasa awaryjnego postoju,



- wysoko$¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze;j.
Punkty stabilizujace miejsca ustawienia znakdéw nalezy zabezpieczyé w taki sposob, aby w

czasie trwania i odbioru robdt istniata mozliwos¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.

Lokalizacja 1 wysoko$¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z dokumentacjg

projektowa.

Miejsce wykonywania prac nalezy oznakowa¢, w celu zabezpieczenia pracownikow i

kierujacych pojazdami na drodze.

Wykonanie wykopow i fundamentéow dla konstrukeji wsporczych znakow

Sposdb wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowany do
glebokosci wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego sprzg¢tu. Wymiary wykopu powinny by¢

zgodne z dokumentacjg projektowa lub wskazaniami Inzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu

mozna bylo przystapi¢ natychmiast do wykonania w nich robot fundamentowych.

Prefabrykaty betonowe
Dno wykopu przed ulozeniem prefabrykatu nalezy wyrownac i zaggs$ci¢. Wolne przestrzenie
miedzy $cianami gruntu i prefabrykatem nalezy wypeli¢ materialem kamiennym, np.

klincem i doktadnie zaggscic¢ ubijakami rgcznymi.

JeSeli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, to gérna powierzchnia prefabrykatu
powinna by¢ réwna z powierzchnia pobocza lub by¢ wyniesiona nad t¢ powierzchni¢ nie

wigcej niz 0,03 m.

Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego
Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dla zamocowania znakow
wielkowymiarowych (znak kierunku i miejscowosci), wykonywane z betonu ,,na mokro” lub z

betonu zbrojonego nalezy wykonac¢ zgodnie z PN-S-02205:1998.

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartych badz rozpartych nalezy wykonywac
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera. Wykopy nalezy
zabezpieczy¢ przed naptywem wod opadowych przez wyprofilowanie terenu ze spadkiem
umozliwiajacym latwy odplyw wody poza teren przylegajacy do wykopu. Dno wykopu

powinno by¢ wyrownane z doktadnoscia [ 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, grunt nalezy usuna¢ i miejsce wypelni¢ do

spodu fundamentu betonem. Plaszczyzny boczne fundamentow stykajace si¢ z gruntem



nalezy zabezpieczy¢ izolacja, np. emulsja asfaltowa. Po wykonaniu fundamentu wykop

nalezy zasypac¢ warstwami grubosci 20 cm z doktadnym zageszcezeniem gruntu.

Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakéw - shupki, stupy, wysiggniki, konstrukcje dla tablic

wielkowymiarowych, powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja i SST.
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

- odchytka od pionu, nie wiecej niz +- 1 %,

- odchyltka w wysokosci umieszczenia znaku, nie wiecej niz -+ 2 cm,

odchytka w odleglosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa
awaryjnego postoju, nie wigcej niz +- 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odleglosci
umieszczenia znaku zgodnie z zatacznikiem nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegélowych warunkéw technicznych dla znakéw i
sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenistwa ruchu drogowego i warunkéw ich

umieszczania na drogach.

Konstrukcje wsporcze

Zabezpieczenie konstrukcji wsporczej przed najechaniem
Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych bramowych lub wysiggnikowych jedno lub
dwustronnych, jak rowniez konstrukcje wsporcze znakow tablicowych bocznych o
powierzchni wigkszej od 4,5 m2, gdy wystepuje mozliwoéé bezposredniego najechania na nie
przez pojazd - musza by¢ zabezpieczone odpowiednio umieszczonymi barierami ochronnymi
lub innego rodzaju urzadzeniami ochronnymi lub przeciwdestrukcyjnymi, zgodnie z
dokumentacjg projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera. Podobne zabezpieczenie nalezy
stosowa¢ w przypadku innych konstrukcji wsporczych, gdy najechanie na nie w wigkszym
stopniu zagraza bezpieczenstwu uzytkownikéw pojazdéw, niz najechanie pojazdu na bariere,

Jesli przewiduje to dokumentacja projektowa, SST lub Inzynier.

Latwo zrywalne zlacza konstrukcji wsporczej
W przypadku konstrukcji wsporczych, nie ostonietych barierami ochronnymi - zaleca sig
stosowanie fatwo zrywalnych lub tatwo rozlaczalnych przekrojow, zlaczy lub przegubéw o
odpowiednio bezpiecznej konstrukeji, umieszczonych na wysokosci od 0,15 do 0,20 m nad

powierzchnia terenu.

W szczegolnosci - zaleca sig stosowanie takich przekrojow, zlaczy lub przegubow w

konstrukcjach wsporczych nie ostonigtych barierami ochronnymi, ktére znajdujq sie na



obszarach zwigkszonego zagrozenia kolizyjnego (ostrza rozgalgzien drog lacznikowych,

zewnetrzna strona tukow drogi itp.).

Latwo zrywalne lub latwo rozlaczalne zilacza, przekroje lub przeguby powinny by¢ tak
skonstruowane i umieszczone, by znak wraz z konstrukcja wsporczg po zerwaniu nie
przewracal sig na jezdnie. Wysoko$¢ cze$ci konstrukcji wsporczej, pozostalej po odlaczeniu

gome;j jej czesci od fundamentu, nie moze by¢ wigksza od 0,25 m.

Zapobieganie zagrozeniu uzytkownikéw drogi i terenu przyleglego - przez
konstrukcje¢ wsporcza
Konstrukcja wsporcza znaku musi by¢ wykonana w sposob ograniczajacy zagrozenie
uzytkownikow pojazdéw samochodowych oraz innych uzytkownikéw drogi 1 terenu do niej
przyleglego przy najechaniu przez pojazd na znak. Konstrukcja wsporcza znaku musi
zapewni¢ mozliwos¢ tatwej naprawy po najechaniu przez pojazdy lub innego rodzaju

uszkodzenia znaku.

Tablicowe znaki drogowe na dwoch stupach lub podporach
Przy stosowaniu tablicowych znakow drogowych (drogowskazow tablicowych, tablic
przeddrogowskazowych, tablic szlaku drogowego, tablic objazdéow itp.) umieszczanych na
dwoch stupach lub podporach - odlegtos¢ migdzy tymi stupami lub podporami, mierzona
prostopadle do przewidywanego kierunku najechania przez pojazd, nie moze by¢ mniejsza od
1,75 m. Przy stosowaniu wigkszej liczby slupéw niz dwa - odleglos¢ migdzy nimi moze by¢

mniejsza.

Poziom gornej powierzchni fundamentu
Przy zamocowaniu konstrukcji wsporczej znaku w fundamencie betonowym lub innym
podobnym - pozadane jest, by goma cze$¢ fundamentu pokrywala si¢ z powierzchnig
pobocza, pasa dzielacego itp. lub byla nad t¢ powierzchni¢ wyniesiona nie wigcej niz 0,03 m.
W przypadku konstrukcji wsporczych, znajdujacych sig¢ poza korong drogi, gorna czgs¢

fundamentu powinna by¢ wyniesiona nad powierzchnig terenu nie wigcej niz 0,15 m.

Barwa konstrukcji wsporczej
Konstrukcje wsporcze znakoéw drogowych pionowych musza mie¢ barweg szarg neutralng z
tym, ze dopuszcza si¢ barwe naturalng pokry¢ cynkowanych. Zabrania si¢ stosowania pokry¢
konstrukcji wsporczych o jaskrawej barwie - z wyjatkiem przypadkow, gdy jest to wymagane

odrgbnymi przepisami, wytycznymi lub warunkami technicznymi.



Polaczenie tarczy znaku z konstrukejg wsporcza

Tarcza znaku musi by¢ zamocowana do konstrukcji wsporczej w sposob uniemozliwiajacy jej

przesunigcie lub obroét.

Material i sposéb wykonania pofaczenia tarczy znaku z konstrukcja wsporcza musi
umozliwiaé, przy uzyciu odpowiednich narzedzi, odtaczenie tarczy znaku od tej konstrukcji

przez caly okres uzytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktérych wystepuja czgste przypadki dewastacji znakéw, zaleca sie
stosowanie elementéw zlacznych o konstrukeji uniemozliwiajacej lub znacznie utrudniajace)

ich rozlaczenie przez osoby niepowotane.

Nie dopuszcza si¢ zamocowania znaku do konstrukcji wsporcze) w sposob wymagajacy

bezposredniego przeprowadzenia $rub mocujacych przez lico znaku.

Oznakowanie znaku

Kazdy wykonany znak drogowy musi mie¢ naklejona na rewersie naklejke zawierajaca

nastgpujace informacje:

- numer i dat¢ normy tj. PN-EN 12899-1:2005,

- Kklasy istotnych wlasciwosci wyrobu,

- miesigc i dwie ostatnie cyfry roku produkc;ji

- nazwg, znak handlowy i inne oznaczenia identyfikujace producenta lub dostawce jesli nie
jest producentem,

- znak budowlany ,,B”,

- numer aprobaty technicznej IBDiM,

- numer certyfikatu zgodnosci i numer jednostki certyfikujace;.

Oznakowania powinny by¢ wykonane w sposob trwaly i wyrazny, czytelny z normalnej
odleglosci widzenia, a calkowita powierzchnia naklejki nie byla wieksza niz 30 cm2 .
Czytelnos¢ i trwalos¢ cechy na tylnej stronie tarczy znaku nie powinna by¢ nizsza od

wymaganej trwatosci znaku. Naklejke nalezy wykonaé z folii nieodblaskowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 6.



Badania materialow do wykonania fundamentow betonowych

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania materialdéw do wykonania fundamentow
betonowych ,na mokro”. Uwzgledniajac  nieskomplikowany  charakter  robot
fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze zwolni¢ go z potrzeby wykonania

badan materiatéw dla tych robot.

Badania w czasie wykonywania robot

Badania materialéw w czasie wykonywania robot
Wszystkie materialy dostarczone na budoweg powinny by¢ sprawdzone w zakresie
powierzchni wyrobu i jego wymiarow.
Czestotliwos$¢ badan i ocena ich wynikow powinna by¢ zgodna z ustaleniami zawartymi w

tablicy 7.

Tablica 7. Czestotliwo$¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow

dostarczonych przez producentow

ILp. [Rodzaj Liczba badan Opis badan Ocena

1  |Sprawdzenie jod 5 do 10 [Powierzchnig
powierzchni |badan z wybra- z

nych losowo [bada¢ nieuzbrojonym [Wyniki badar

clementow w |okiem. Do €W. Ipowinny by¢
2 |Sprawdzenie [kazdej dostar- Przeprowadzi¢ zgodne z
wymiarOw  |czonej partii uniwersalnymi wymaganiami
wyrobow  licza- [Przyrzadami punktu 2
cej do 1000 [pomiarowymi lub
elementow sprawdzianami (np.

liniatami, przymiarami

itp.)

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie
wlasciwosci dostarczonych wyrobdéw 1 materiatow w zakresie wymagan podanych w punkcie

2.



Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robdt nalezy sprawdzac:

- zgodno§¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentacjg projektows (lokalizacja,
wymiary znakow, wysokos¢ zamocowania znakéw),

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodnie z punktem 2 i5,

- prawidlowos¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgodnie z punktem 5.3,

- poprawnos¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punktem 5.3,

— poprawnos¢ ustawienia stupkéw i konstrukcji wsporczych, zgodnie z punktem 5.41 5.5,

- zgodnos¢ rodzaju i grubosci blachy ze specyfikacja.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi sa:

- szt. (sztuka), dla znakéw drogowych konwencjonalnych oraz konstrukcji wsporczych,

- m2 (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakéw pozostatych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robé6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wyniki

pozytywne.

Odbior ostateczny

Odbidr robot oznakowania pionowego dokonywany jest na zasadzie odbioru ostatecznego.

Odbior ostateczny powinien by¢ dokonany po catkowitym zakofczeniu robot, na podstawie

wynikow pomiaréw i badan jako$ciowych okreslonych w punktach 2 i 5.

Odbior pogwarancyjny




Przed uptywem okresu gwarancyjnego nalezy wykonac przeglad znakoéw i1 wybrang grupg
podda¢ badaniom fotometrycznym lica. Pozytywne wyniki przegladu i badan moga by¢
podstawa odbioru pogwarancyjnego.

Odbiér pogwarancyjny nalezy przeprowadzi¢ w ciaggu 1 miesigca po uplywie okresu

gwarancyjnego, ustalonego w SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania pionowego obejmuje:

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie robot,

zakup materiatow,

wykonanie fundamentow,

dostarczenie 1 ustawienie konstrukcji wsporczych,

zamocowanie tarcz znakow drogowych,

przeprowadzenie pomiaréw i badan zgodnie ze specyfikacjatechniczna,
wykonanie projektow i przylaczy instalacji elektrycznych

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanie odpornosci powloki
lakierowanej na  dziatanie wody oraz oznaczanie nasiakliwosci

2. PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektowanie

3. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno

4, PN-88/C-81523 Wyroby lakierowane - Oznaczanie odporno$ci powloki na

5. PN-89/H-84023.07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
6. PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe - Polaczenia z fundamentami
7 PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, Zelbetowe 1 spr¢zone - Obliczenia



8. PN-EN 40-5:2004 Stupy o$wietleniowe. Cze$é 5. Stupy oswietleniowe

9. PN-EN 206-1:2003 Beton Czes¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé
10.  PN-EN 485-4:1997  Aluminium i stopy aluminium - Blachy, tasmy i plyty

1. PN-ENISO 1461:2000 Powtoki cynkowe nanoszonena stal metoda zanurzeniowa

(cynkowanie jednostkowe) — Wymaganie i badanie

12. PN-EN 10240:2001  Wewnetrzne i/lub zewngtrzne powloki ochronne rur
Wymagania dotyczace powlok wykonanych przez cynkowanie ogniowe w ocynkowniach

zautomatyzowanych

13. PN-EN 10292:2003/ A1:2004/A1:2005(U)Tasmy i blachy ze stali o
podwySszonej granicy plastycznoéci powlekane ogniowo w sposOb ciagly do obrobki

plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy

14, PN-EN 10327:2005(U) Tasmy i blachy ze stali niskoweglowych powlekane
ogniowo w

sposob ciagly do obrébki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy

15.  PN-EN 12767:2003  Bierne bezpieczefstwo konstrukcji wsporczych dla

urzadzen

drogowych. Wymagania i metody badan

16.  PN-EN 12899-1:2005 State, pionowe znaki drogowe - Czeé¢ 1: Znaki stale

17.  prEN 12899-5 Stale, pionowe znaki drogowe - Czesé 5 Badanie wstepne typu
18.  PN-EN 60529:2003  Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

19. PN-EN 60598-1: 1990 Oprawy o$wietleniowe. Wymagania ogdlne i badania

20.  PN-EN 60598-2:2003(U) Oprawy oswietleniowe - Wymagania szczegdlowe
- Oprawy

oswietleniowe drogowe

21.  PN-H-74200:1998 Rury stalowe ze szwem, gwintowane

22. PN-ENISO 2808:2000 Farby i lakiery - oznaczanie grubosci powloki

23, PN-91/H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na goraco
24, PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10.2 Przepisy zwiazane

1. Zalaczniki nr 1 i 4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w

sprawie szczegOlowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnalow drogowych oraz



urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U.
nr 220, poz.2181)

> Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. W sprawie SposobOw
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. W sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowagnionych do ich wydawania (Dz. U. nr
249, poz. 2497)

4 CIE No. 39.2 1983 Recommendations for surface colours for visual signalling (Zalecenia
dla barw powierzchniowych sygnalizacji wizualnej)

5. CIE No. 54 Retroreflection definition and measurement (Powierzchniowy wspotczynnik
odblasku definicja i pomiary)

6. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 1. 0 wyrobach budowlanych ( Dz. U. nr 92, poz.881)

7 Stale odblaskowe znaki drogowe 1 urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego.

Zalecenia IBDiM do udzielania aprobat technicznych nr 7/2005-03-009



URZADZENIA BEZPIECZENSTWA
RUCHU

BARIERA OCHRONNA SP-06/01

KNNR 7 0507-03



1. WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru Robdt zwiazanych z wykonaniem barier ochronnych stalowych, w
ramach: Przebudowy drogi gminnej Nowe Dobra — Kolno Podwiesk dz. nr 223/4; 2/9 o
dhugosci 1,525km.

Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

Robét wymienionych w pkt.1.1.

Zakres Robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robot wymienionych w p. 1.1,

zwigzanych z wykonaniem:

- barier ochronnych stalowych typu SP-06/1, tj. odcinkéw poczatkowych i konicowych
barier oraz elementami odblaskowymi montowanymi do bariery, w lokalizacjach zgodnych z

Dokumentacja Projektowa.
Okreslenia podstawowe

Bariera ochronna - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, stosowane w celu
fizycznego zapobiezenia zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach, gdzie to jest niebezpieczne,
wyjechaniu pojazdu poza korong drogi, przejechaniu pojazdu na jezdnie przeznaczong dla
przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczenia do powstania kolizji pojazdu z obiektami

lub przeszkodami statymi znajdujacymi si¢ w poblizu jezdni.

Bariera ochronna stalowa - bariera ochronna, ktérej podstawowym elementem jest

prowadnica wykonana z profilowanej tasmystalowej.



Bariera skrajna - bariera ochronna umieszczona przy krawedzi jezdni lub korony drogi,

przeciwdzialajaca niebezpiecznym nastgpstwom zjechania z drogi lub je ograniczajaca.

Bariera oslonowa - bariera ochronna umieszczona miedzy jezdnia a obiektami lub

przeszkodami stalymi znajdujacymi si¢ w poblizu jezdni.

Bariera wysiggnikowa - bariera, w ktorej prowadnica zamocowana jest do stupkéw za
posrednictwem wysiggnikéw zapewniajacych odstep miedzy shupkiem a prowadnica co

najmniej 250 mm.

Bariera przekladkowa - bariera, w ktorej prowadnica zamocowana jest do stupkow za
posrednictwem przekfadek zapewniajacych odstep migdzy prowadnica a stupkiem od 100 mm

do 180 mm.

Bariera bezprzekladkowa - bariera, w ktorej prowadnica zamocowana jest bezposrednio

do shupkow.

Prowadnica bariery - podstawowy element bariery wykonany z profilowanej tasmy
stalowej, majacy za zadanie umozliwienie ptynnego wzdluznego przemieszczenia pojazdu w
czasie kolizji, w czasie ktérego prowadnica powinna odksztalcaé sie stopniowo i w sposob
plastyczny. Odroznia si¢ dwa typy profilowanej tasmy stalowej: typ A i typ B, rozniace sie

ksztaltem przetloczen.

Przekladka - element bariery, wykonany zwykle z rury (okraglej, prostokatnej) lub
ksztaltownika stalowego (np. z ceownika, dwuteownika) o szerokosci od 100 do 140 mm,
umieszczony pomigdzy prowadnica a stupkiem, ktérego zadaniem jest nadanie barierze
korzystniejszych wlasciwosci kolizyjnych (niz w barierze bezprzekladkowej), powodujacych,
ze prowadnica bariery w pierwszej fazie odksztalcania lub przemieszczania stupkéw nie jest

odginana do dotu, lecz unoszona ku gérze.



Wysiegnik - element bariery, wykonany zwykle z odpowiednio wygietej blachy stalowe;j
lub z ksztattownika stalowego, umieszczony pomigdzy prowadnica a stupkiem, ktorego
zadaniem jest utrzymanie prowadnicy w okres§lonej odleglosci od stupka, zwykle okoto 0,3 do
0,4 m, co zapewnia duza podatnos¢ prowadnicy bariery w pierwszej fazie kolizji oraz dos¢

lagodnie obcigza shupki sitami od nadjezdzajacego pojazdu.

Typy barier - zalezne od poprzecznego odksztalcenia bariery w czasie kolizji:
— typ I: bariera podatna, z odksztalceniem dochodzacym od 1,8 do 2,0 m,
—  typ II: bariera o ograniczonej podatno$ci (wzmocniona), z odksztatceniem do 0,85 m,

—  typ IIL: bariera niepodatna (sztywna), z odksztalceniem réwnym lub bliskim zeru.

Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizyczne separujace ruch pieszy od ruchu

kotowego wykonane z ksztattownikdw stalowych.

Ksztaltowniki - wyroby o stalym przekroju poprzecznym w ksztalcie zlozonej figury
geometrycznej, dostarczane w odcinkach prostych, stosowane w konstrukcjach stalowych lub

w polaczeniu z innymi materialami budowlanymi.

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w. ,,Wymagania ogolne” p.1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace Robét

Ogdlne wymagania dotyczace Robdt podano w ,,Wymagania ogolne” p.1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w

- Wymagania ogolne” p.2.



Materialy do wykonania barier ochronnych stalowych

Dopuszcza sig do stosowania tylko takie konstrukcje drogowych barier ochronnych, na ktére

wydano Aprobate Techniczna.

Elementy do wykonania barier ochronnych stalowych okreslone sa poprzez typ bariery
podany w Dokumentacji Projektowej, nawiazujacy do ustalen producenta barier. Do

elementéw tych naleza:

- prowadnica,

- shupki,

- shupki wtykowe,

- pas profilowy,

- wysiggniki,

- nakladka stykowa,

- tuleja kotwiaca,

- przekladki, wsporniki, $ruby, podkiadki, $wiatla odblaskowe,
- laczniki ukoséne,

- odblaskowe elementy prowadzace,
- obejmy stupka, itp.,

- wsporniki porgczowe,

- porgcze rurowe,

~  zaslepki porgczy.

Elementy do wykonania barier ochronnych stalowych

Prowadnica

Typ prowadnicy z profilowanej tasmy stalowej powinien by¢ zgodny z okreslonym w

Dokumentacji Projektowej, przy czym:
-~ typ A powinien odpowiadac ustaleniom producentabarier,
- typ B powinien odpowiada¢ PN-H-93461-15.

Wymiary oraz odchylki od wymiaréw prowadnicy typu A i B podano w zalaczniku  do
specyfikacji

ogolne;j.



Otwory w prowadnicy i zakonczenia odcinkéw montazowych prowadnicy powinny by¢

zgodne z oferta
producenta.

Powierzchnia prowadnicy powinna by¢ gladka 1 wolna od widocznych wad, bez ubytkow

powloki antykorozyjne;.

Prowadnice moga by¢ dostarczane luzem lub w wiazkach.

Stupki

Stupki bariery powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowej. Zwykle stupki
wykonuje si¢ z ksztaltownikow stalowych o przekroju poprzecznym: dwuteowym, ceowym,

zetowym lub sigma. Wysoko$¢ srodnika ksztattownika 140mm — dla typu SP-06.

Ksztaltowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-93010. Powierzchnia ksztattownika
walcowanego powinna by¢ charakterystyczna dla procesu walcowania 1 wolna od wad, jak
widoczne tuski, peknigcia, zawalcowania i naderwania. Dopuszczalne sq usunigte wady przez
szlifowanie lub dlutowanie z tym, ze obrobiona powierzchnia powinna mie¢ fagodne wycigcia
i zaokraglone brzegi, a grubo$é ksztaltownika nie moze zmniejszy¢ si¢ poza dopuszczalna

dolng odchytke wymiarows dla ksztaltownika.

Ksztaltowniki powinny byé obcigte prostopadle do osi wzdluznej ksztaltownika.
Powierzchnia koncow ksztaltownika nie powinna wykazywaé rzadzizn, rozwarstwien,

peknigc i Sladow jamy skurczowej widocznych nie uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by¢ ze stali St3W lub St4W oraz mie¢ wlasnosci mechaniczne wedlug

PN- H-84020 (tablica 1) lub innej uzgodnione;j stali 1 normy.

Tablica 1. Podstawowe wlasno$ci ksztaltownikow, wedlug PN-H-84020

Stal Granica plastycznosci, minimum dlaWytrzymatos¢ na rozcigganie dla
stupkow, MPa stupkow, MPa

St3W 195 od 340 do 490

St4W 225 od 400 do 550

Inne elementy bariery



Jesli dokumentacja projektowa przewiduje stosowanie pasa profilowego, to powinien on
odpowiada¢ PN-H-93461-28 w zakresie wymiarow, masy, wielkosci statycznych i odchylek

wymiarow przekroju poprzecznego.

Inne elementy bariery, jak barieroporgcz (wsporniki, porecz rurowa, zaslepka), wysiegniki,
taczniki ukos$ne, obejmy stupka, wsporniki, podkladki, przekladki (zatacznik do specyfikacji
ogolnej), sruby, swiatla odblaskowe itp. powinny odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji
projektowej 1 by¢ zgodne z oferta producenta barier w zakresie wymiarow, odchylek
wymiarow, rozmieszczenia otworow, rodzaju materialu, ew. zabezpieczenia antykorozyjnego
itp.

Wszystkie ocynkowane elementy i taczniki przewidziane do mocowania miedzy soba
elementow bariery powinny by¢ czyste, gladkie, bez peknig¢, naderwan, rozwarstwien i

wypuktych karbow.

Dostawa wigkszych wymiarowo elementéw bariery moze by¢ dokonana luzem lub w
wiazkach. Sruby, podkiadki i drobniejsze elementy tacznikowe moga by¢ dostarczone w
pudetkach tekturowych, pojemnikach blaszanych lub paletach, w zaleznosci od wielkosci 1

masy wyrobow.

Elementy bariery powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od

materialow dziatajacych korodujaco i w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem.

Zabezpieczenie metalowych elementow bariery przed korozja

Sposob zabezpieczenia antykorozyjnego elementéw bariery ustala producent w taki sposob,
aby zapewni¢ trwalos¢ powloki antykorozyjnej przez okres 5 do 10 lat w warunkach
normalnych, do co najmniej 3 do 5 lat w $rodowisku o zwigkszonej korozyjnosci. W
przypadku braku wystarczajacych danych minimalna grubo$¢ powloki cynkowej powinna

wynosi¢ 60 [Im.

Materialy odblaskowe

Materialy odblaskowe powinny by¢ zgodne z SST lub wskazaniami Kierownika Projektu.
Materialy odblaskowe powinny posiada¢ aprobat¢ techniczna wydang przez uprawniona

jednostke.



Skladowanie materialow

Elementy dluzsze barier moga by¢ skladowane pod zadaszeniem lub na otwartej przestrzeni,
na podtozu wyréwnanym i odwodnionym, przy czym elementy poszczegdlnych typow nalezy
uktada¢ oddzielnie z ewentualnym zastosowaniem podkiadek. Elementy montazowe i

polaczeniowe mozna sktadowa¢ w pojemnikach handlowych producenta.

Elementy barier powinny by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na podlozu wyréwnanym i
odwodnionym, przy czym elementy poszczegolnych typéw nalezy uklada¢ oddzielnie z

ewentualnym zastosowaniem podkladek.

Inne materialy nalezy przechowywaé w sposdb zgodny z zaleceniami producenta.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ,,Wymagania ogoélne” p.3.

Sprze¢t do wykonania barier

Uzywany sprze¢t powinien ponadto by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i PZJ oraz uzyskac

zatwierdzenie Kierownika Projektu.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania barier ochronnych stalowych powinien wykazacé sig

mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

zestawu sprzetu specjalistycznego do montazu barier,

—  zurawi samochodowych o udzwigu do 4t,

- wiertnic do wykonywania otworow pod shupki,

- koparek kolowych,

—  urzadzen wbijajacych 1ub wibromlotow do pograzania shupkéw w grunt,
- w razie potrzeby betoniarki przewoznej,

- ladowarki,

—  innego sprzgtu pomocniczego.



Wykonawca przystgpujacy do wykonania bariery z elementéw prefabrykowanych powinien

wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

samochodow do transportu prefabrykatow,

|

zurawi samochodowych,

ew. specjalnych zestawow transportowych z dzwigiem do montazu prefabrykatow itp.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogdlne” p.4.

Transport elementow barier stalowych

Transport elementow barier moze odbywac sig¢ dowolnym srodkiem transportu. Elementy
konstrukcyjne barier nie powinny wystawaé poza gabaryt $rodka transportu. Elementy
dluzsze (np. profilowang tasme stalowa, pasy profilowe) nalezy przewozi¢ w opakowaniach
producenta. Elementy montazowe i polaczeniowe zaleca si¢ przewozi¢ w pojemnikach

handlowych producenta.

Zatadunek i wyladunek elementéw konstrukcji barier mozna dokonywaé za pomoca zurawi
lub recznie. Przy zatadunku i wyladunku, nalezy zabezpieczy¢ elementy konstrukcji przed
pomieszaniem. Elementy barier nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych wyroby

przed korozja i uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoélne zasady wykonania Robot

Ogolne zasady wykonania Robdt podano w ,,Wymagania ogdlne” p.5.

Roboty przygotowawcze



Przed wykonaniem wlasciwych Robét nalezy, na podstawie Dokumentacji Projektowej i

wskazan Kierownika Projektu:

wytyczyc trasg bariery,

- ustali¢ lokalizacjg stupkow,
- okresli¢ wysoko$¢ prowadnicybariery,
- okresli¢ miejsca odcinkow poczatkowych 1 koncowych bariery,

- ustali¢ ewentualne miejsca przerw, przejsc 1 przejazdow wbarierze, itp.

Osadzenie stupkow

Rozstaw slupkow oraz lokalizacja bariery powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowg
oraz  WSDBO (Wytyczne Stosowania Drogowych Barier Ochronnych) Stupki nalezy

rozmieszczac¢ w rozstawach okre§lonych w Dokumentacji Projektowe;.

Stupki wbijane lub wwibrowywane bezposrednio w grunt

W zwiazku z tym, Ze przewiduje si¢ bezposrednie wbijanie lub wwibrowywanie stupkow w

grunt, Wykonawca przedstawi do akceptacji Kierownika Projektu:

- sposOb wykonania, zapewniajacy zachowanie osi slupka w pionie i nie powodujacy
odksztalcen lub uszkodzen stupka,

- rodzaj sprzetu, wraz z jego charakterystyka techniczna, dotyczacy urzadzen wbijajacych
(np. miotow, bab, kafaréw) rgcznych Ilub mechanicznych wzglednie wibromtotow

pograzajacych stupki w gruncie poprzez wibracje i dziatanie udarowe.

Tolerancje osadzenia stupkow

Dopuszczalna technologicznie odchytka odlegloséci miedzy shlupkami, wynikajaca z
wymiarow wydluzonych otworéw w prowadnicy, stuzacych do zamocowania stupkow,

wynosi +- 11 mm.

Dopuszczalna roznica wysokosci stupkéw, decydujaca czy prowadnica bedzie zamocowana
rownolegle do nawierzchni jezdni, jest wyznaczona ksztaltem 1 wymiarami otworow w

shupkach do mocowania wysiggnikéw lub przekladek i wynosi +- 6 mm.



5.4. Montaz bariery
Sposéb montazu bariery zaproponuje Wykonawca i przedstawi do akceptacji Kierownika

Projektu.

Bariera powinna by¢ montowana zgodnie z instrukcja montazowa lub zgodnie z zasadami

konstrukcyjnymi ustalonymi przez producenta bariery.

Montaz bariery, w ramach dopuszczalnych odchylek umozliwionych wielko$cia otworow w
clementach bariery, powinien doprowadzi¢ do zapewnienia rownej i ptynnej linii prowadnic

bariery w planie i profilu.

Przy montazu bariery niedopuszczalne jest wykonywanie jakichkolwiek otworow lub cigé,

naruszajacych powlokg cynkowa poszezegélnych elementéw bariery.

Przy montazu prowadnicy typu B nalezy laczy¢ sasiednie odcinki tasémy profilowe;j,
nakladajac nastgpny odcinek na wytloczenie odcinka poprzedniego, zgodnie z kierunkiem
ruchu pojazdow, tak aby konce odcinkow tasmy przylegaly ptasko do siebie i pojazd
przesuwajacy sig po barierze, nie zaczepial o krawedzie zlaczy. Sasiednie odcinki taSmy sa
laczone ze soba zwykle przy uzyciu $rub noskowych specjalnych, zwykle po szes¢ na kazde

polaczenie.

Montaz wysiggnikow i przektadek ze stupkami i prowadnicg powinien by¢ wykonany $cisle
wedlug zalecen producenta bariery z zastosowaniem przewidzianych do tego celu elementow

(obejm, wspornikéw itp.) oraz wiasciwych $rub i podktadek.

Przy montazu barier nalezy zwraca¢ uwagg na poprawne wykonanie, zgodne z Dokumentacja

Projektowa 1 wytycznymi producenta barier:

- odcinkéw poczatkowych 1 koncowych bariery, o dlugosci 8,0 m, z zastosowaniem
tacznikow uko$nych w miejscach niezbednych przy polaczeniu poziomego odcinka
prowadnicy z odcinkiem nachylonym, z odchyleniem odcinka w planie w miejscach
przewidzianych dla barier skrajnych, z ewentualna kotwg betonowg w przypadkach

przewidzianych w Dokumentacji Projektowe;j,

odcinkéw barier ostonowych o wlasciwej dtugosci odcinka bariery:

. przylegltego do obiektu lub przeszkody,
. przed i za obiektem,

. ukos$nego poczatkowego,

. ukosnego koncowego,

. wzZmocnionego,



- odcinkéw przejsciowych pomigdzy roznymi typami i odmianami barier, w tym m.in. na
dojazdach do mostu z zastosowaniem wiasciwej dlugosci odcinka ukosnego w planie, jak
réwniez polaczenia z barierami betonowymi pelnymi i ew. porgczami betonowymi,

- przerw, przej$c i przejazdow w barierze w celu np. dojscia do kolumn alarmowych lub
innych urzadzen, przejscia pieszych z pobocza drogi za barier¢ w tym na chodnik mostu,

- na skrzyzowaniu z drogami, przej$cia przez pas dzielacy, przejazdu poprzecznego przez
pasdzielacy,

- dodatkowych urzadzen, jak np. dodatkowej prowadnicy bariery, ostony slupkow bariery
itp., Na barierze powinny by¢ umieszczone elementy odblaskowe U-1c:

a)  czerwone - po prawej stronie jezdni,

b)  biate- po lewej stronie jezdni.

Odlegloséci pomigdzy kolejnymi elementami odblaskowymi powinny wynosic:

- na prostych i tukach o promieniu R > 1500 m nie rzadziej niz co 50 m

- na tukach o promieniu, m 501 — 1500 nie rzadziej niz co 50 m
301 — 500 nie rzadziej niz co 33 m
201 —300 nie rzadziej niz co 20 m
151 -200 nie rzadziej niz co 15 m
<150 nie rzadziej niz co 0,1 R

- dodatkowo na poczatku i koncu bariery,
Elementy odblaskowe nalezy umocowac do bariery w sposéb trwaly, zgodny z wytycznymi

producenta barier.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci Robét

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ,,Wymagania ogolne™ p.6.

Badania przed przystapieniem do Robdt

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Kierownikowi Projektu:



- atest na konstrukcj¢ drogowej bariery ochronnej akceptowany przez zarzadzajacego

droga,
- zaswiadczenia o jako$ci (atesty) na materialy, do ktérych wydania producenci sg
zobowigzani przez wlasciwe normy PN i BN, jak ksztaltowniki stalowe, prety zbrojeniowe,

cement.

Do materialéw, ktorych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca naleza materialy do
wykonania fundamentow betonowych i ew. kotew ,na mokro” w przypadku ich
wykonywania. Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter Robot betonowych, na wniosek
Wykonawcy, Kierownik Projektu moze zwolnié¢ go z potrzeby wykonania badan materialéw

dla tych Robot.

Badania w czasie wykonywania Robot

Badania materialow w czasie wykonywania Robét

Wszystkie materialy dostarczone na budowg z zaswiadczeniem o jakos$ci (atestem)

producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiaréw.

Badania powierzchni i wymiaréw wyrobéw wykonuje sie nie rzadziej niz 5 do 10 badan z
wybranych losowo elementow w kazdej dostarczonej partii wyrobow liczacej do 1000

elementow.

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie
wilasciwosci dostarczonych wyrobow i materialow w zakresie wymagan podanych w punkcie

2.

Kontrola w czasie wykonywania Robot

W czasie wykonywania Robdt nalezy zbadaé:

-~ zgodnos¢ wykonania bariery ochronnej z dokumentacja projektowa (lokalizacja,
wymiary, wysokos$¢ prowadnicy nad terenem),

- zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiarow, zgodnie z punktem 2 i katalogiem
(informacja) producenta barier,

- poprawno$¢ ustawienia shupkéw, zgodnie z punktem 5,

- prawidlowos$¢ montazu bariery ochronnej stalowej, zgodnie z punktem 5,



- poprawnos¢ umieszczenia elementdéw odblaskowych, zgodnie z punktem 5 1 w

ustalonych odleglosciach.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ,,Wymagania ogolne” p.7.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest dla kompletnej bariery ochronnej stalowej typu SP-06/1— metr (m).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania ogdlne” p.8.

Sposéb odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wymaganiami

Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug
p.6 daly wyniki pozytywne.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja Projektowg i SST podlegaja rozbidrce i
ponownemu wykonaniu na koszt i1 staraniem Wykonawcy. Stosowanie obnizek ceny za

niewlasciwa jakos¢ Robot jest niedopuszczalne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ,,Wymagania ogdlne” p.9.



Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za jednostk¢ obmiarowa wg p.7.2 wykonania kompletnej bariery stalowej, w

rozbiciu na poszczegolne typy i rozstawy stupkow.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla przyjetego sposobu wykonania i obejmuje

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- zakup i dostarczenie materialow,

- osadzenie stupkow bariery (przez bezposrednie wbicie, wzglednie wwibrowanie w
grunt),

- montaz bariery (prowadnicy, wysiggnikow, przekladek, obejm, wspomikéw, elementow
odblaskowych, itp. za pomocg wlasciwych $rub i podkladek) =z wykonaniem
niezbgdnych odcinkéw  poczatkowych i koficowych, ew. barier ostonowych, odcinkow
przejsciowych pomigdzy réznymi typami barier, przerw, przej$é i przejazdow w barierze,

umocowaniem elementow odblaskowych itp.,

uporzadkowanie terenu,

przeprowadzenie wszystkich niezbgdnych pomiarow, préb i sprawdzen,

oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie,

I

- wykonanie innych czynnosci niezbgdnych do realizacji Robot objetych niniejsza SST,

zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-H-84020  Stal niestopowa konstrukcyjna ogolnego przeznaczenia. Gatunki. PN-H-

93010 Stal. Ksztaltowniki walcowane na goraco.

PN-H-93403  Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary. PN-H-93407 Stal. Dwuteowniki

walcowane na goraco.
PN-H-93419  Stal. Dwuteowniki rownolegloscienne IPE walcowane na goraco.

PN-H-93460.03 Ksztaltowniki stalowe giete na zimno otwarte. Ceowniki réwnoramienne

ze stali weglowej zwyktej jakosci o Rm do 490 MPa.



PN-H-93460.07 Ksztaltowniki stalowe gigte na zimno otwarte. Zetowniki ze stali weglowej

zwyklej jakosci o Rm do 490 MPa.

PN-H-93461.15 Ksztaltowniki stalowe gigte na zimno otwarte, okreslonego przeznaczenia.

Ksztaltownik na porgcz drogowa, typ B.

PN-H-93461.18 Ksztaltowniki  stalowe gigte na zimno otwarte, okre$lonego

przeznaczenia. Ceowniki potzamknigte prostokatne.

PN-H-93461.28 Ksztaltowniki stalowe giete na zimno otwarte, okre$lonego przeznaczenia.

Pas profilowy na drogowe bariery ochronne.

PN-M-82101  Sruby ze Ibem szesciokatnym. PN-M-82121 Sruby ze tbem
kwadratowym.

BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowe ciagnione na zimno. Wymiary.

Inne dokumenty

Szczegotowe warunki techniczne dla znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczenia na drogach, Dz. U. Nr 220, poz.

1281 z dn. 23-12-2003

Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnych, GDDP, maj 1994.



