Inwestor: Wykonawca:

Gmina Chetmno
ul. Dworcowa 1
86-200 Chetmno

Kosztorys Nr:

Nazwa budowy: Remont instalacji elekrtycznej
Adres budowy: ul. Dworcowa 5, 86-200 Chetmno
Obiekt: Budynek Gminy

Zalaczniki:

Poziom cen kosztorysu:

Sporzadzit: Sprawadzit:
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Przedmiar robot

cssccssssccesssscessss REMONt instalacii elekrtycznej

(nazwa obiektu, rodzaju robot)

Lokalizacja ul. Dworcowa 5, 86-200 Chetmno

(kod - miejscowosc)

Lp.

Podstawa
ustalenia

Opis robét

Jedn.
miary

Obmiar

1. Demontaze

Kod CPV:

2

3

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
90402-050-020

Demontaz gniazda instalacyjnego wtykowego

nieuszczelnionego podtynkowego lub natynkowego
Charakterystyka Robot: Tablica: 0402
1.0d}aczenie przewodéw

2.Demontaz gniazda

Dla kol.01-04

3.Czgéciowe rozebranie gniazda

4. Przymocowanie gniazda

5.Podtaczenie przewodéw

6.Ztozenie gniazda

7.Sprawdzenie prawidlowosci potaczen
Dla kol.05-07

3.Usunigcie puszek lub kotkow z podtoza
krotnosé= 1,00

szt

40,00

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
90401-070-020

Demontaz tgcznikow nieuszczelnionych
podtynkowych,natynkowych
Charakterystyka Robot: Tablica: 0401
1.0d}aczenie przewodéw

2.Demontaz facznika z podtoza

Dla kol.01-03

3.0czyszczenie przewodow

4.Czesciowe rozebranie tacznika zamiennego
5.Przymocowanie tacznika do podtoza
6.Podtaczenie przewodow

7.Z%ozenie tacznika

8.Sprawdzenie prawidlowosci potaczen

Dla kol.07-08

3.Usunigcie puszek lub kotkow z podtoza
krotnosé= 1,00

szt

10,00

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
90304-030-040

Demontaz przewodow kabelkowych o tgcznym przekroju

zyt do 7,5 mm2,wcigganych w rury instalacyjne
Charakterystyka Robot: Tablica: 0304
1.Wyciagnigcie przewodéw z rur instalacyjnych
2.Zwinigcie przewodow w krazki

Dla kol.01-02

3.Rozwinigcie przewodéw zamiennych

4 .Sprawdzenie, odmierzenie i ucigcie przewodéw
5.0twarcie i zamknigcie puszek

6.Wciagnig cie przewod6éw do rur
7.Wprowadzenie przewodéw do puszek
krotnosé= 1,00

100,00
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1 2

3

4 | wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
90501-060-020

Demontaz zawieszanych,przykrecanych opraw
swietlowkowych z kloszem

Charakterystyka Robot: Tablica: 0501

1.Rozkrgcenie opraw

2.0dtaczenie przewodow

3.Demontaz opraw z podioza

4.Ztozenie opraw

Dla kol.05-08

5.Usunigcie elementéw zamocowania opraw

Dla kol.01-04

5.Z%ozenie opraw

6.Zamocowanie opraw

7.Podtaczenie przewodéw

8.Sprawdzenie dziatania opraw

9.Wyposazenie opraw w klosze, siatki, odbty$niki
Uwaga:

1.1los¢ $wietlowek w kol.02 - w zaleznosci od rodzaju oprawy z
uwzglednieniem

wsp6lczynnika 1,04

2.110$¢ zaptonnikéw w kol.02 - w zalezno$ci od rodzaju oprawy
krotnosé= 1,00

szt

25,00

5 | wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
90502-050-020

Demontaz opraw Swietlowkowych montowanych w
sufitach podwieszonych

Charakterystyka Robot: Tablica: 0502

1.Zdemontowanie opraw

2.0dlaczenie przewodow

Dla kol.01-03

3.Rozkrecenie i zlozenie opraw

4.Umocowanie opraw w podlozu

5.Podtaczenie przewodéw

6.Sprawdzenie dzialania opraw

7.Wyposazenie opraw w klosze, siatki, odbtysniki itp.

Uwaga:

1.1lo$¢ $wietléwek w kol.02 - w zalezno$ci od rodzaju oprawy z
uwzglednieniem

wsp6lczynnika 1,04

2.1lo$¢ zaptonnikéw w kol.02 - w zaleznosci od rodzaju oprawy
krotnosé= 1,00

szt

10,00

6 | wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
90502-020-020

Wymiana opraw swietlowkowych do 3x40

W,montowanych w sufitach podwieszanych
Charakterystyka Robot: Tablica: 0502

1.Zdemontowanie opraw

2.0dtaczenie przewodow

Dla kol.01-03

3.Rozkrecenie i zlozenie opraw

4.Umocowanie opraw w podtozu

5.Podtaczenie przewodéw

6.Sprawdzenie dzialania opraw

7.Wyposazenie opraw w klosze, siatki, odbty$niki itp.

Uwaga:

1.1los¢ $wietléwek w kol.02 - w zalezno$ci od rodzaju oprawy z
uwzglednieniem

wsp6lczynnika 1,04

2.1lo$¢ zaptonnikéw w kol.02 - w zaleznosci od rodzaju oprawy
krotnosé¢= 1,00

szt

10,00

7 | wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
90507-090-020

Wymiana pierwszej swietlowki w oprawach
swietlowkowych i belkach montazowych w obudowie
zamknigtej

krotnosé= 1,00

szt

40,00

2. Montaz instalacji
Kod CPV:
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2

3

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50110-040-040

Listwy elektroinstalacyjne z PCW
(nascienne,przypodtogowe i Scienne) przykrecane do

podtoza ceglanego

Charakterystyka Robot: Tablica: 0110

1.Trasowanie

2.0dmierzanie i ucigcie listew

Dla kol.O1:

3.Przygotowanie kleju

4.Zamocowanie listew do podloza z zastosowaniem wszystkich
czynnosci

przewidziany ch instrukcja technologiczna klejenia

Dla kol.03-05:

3.Wykonanie $lepych otworéw

4.0sadzenie kotkéw rozporowych

Dla kol.02-05:

5.Wiercenie otworéw w listwach

6.Umocowanie listew za pomoca wkrgtow

7.Zmontowanie pozostatych elementéw taczonych i pokryw
Uwaga:

1.Masg kleju nalezy przyja¢ zgodnie z projektem (1p.23)

2.W przypadku montazu listew o szeroko$ci podstawy do 20 mm do
naktadéw

robocizny nalezy zastosowa¢ wspétczynnik 0,8
krotnosé¢= 1,00

40,00

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
51207-010-040

Wykucie bruzd dla przewodow wtynkowych, podtoze -
cegta

Charakterystyka Robot: Tablica: 1207

1.Wyznaczenie bruzdy

2.Kucie mechaniczne bruzdy

3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy
krotnos¢= 1,00

40,00

10

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50212-010-040

Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5
mm2 uktadane w listwach i kanatach

elektroinstalacyjnych

Charakterystyka Robot: Tablica: 0212

1.Rozwinigcie

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Zdjgcie pokryw z listew

4. Wprowadzenie przewod6w do puszek lub rozgateznikéw
5.Zalozenie pokryw
krotnosé= 1,00

60,00

11

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50205-010-040

Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 7,5
mm2 uktadane p.t.w gotowych bruzdach w podtozu
innym niz beton
Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Mocowanie przewodu do podioza przy pomocy drutu
wigzatkowego, zaprawy

gipsowej
4.Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikéw lub skrzynek
rozgateznych
krotnosé= 1,00

80,00
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2

3

12

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50301-020-020

Przygotowanie podtoza pod osprzet instalacyjny.
Mocowanie osprzetu przez przykrecanie do kotkow

plastikowych osadzonychw podtozu z cegty
Charakterystyka Robot: Tablica: 0301

1.Trasowanie

Dla kol.01-03, 07-12:

2.Wykonanie $lepych otworéw mechanicznie

Dla kol.04:

2.Wstrzeliwanie kotkéw

Dla kol.05-06:

2.Ucigcie i przyspawanie ptaskownika

3.Wykonanie konsolek i przyspawanie

4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i ptaskownikéw
Dla kol.07-09:

3.Wykonanie konsolek

4.0sadzenie konsolek

5.Pomalowanie konsolek

Dla kol.01-03:

3.0sadzenie kotkéw rozporowych

Dla kol.13-14:

2.Wykonanie otworéw w plycie gipsowej izolacyjnej lub w blasze
krotnosé= 1,00

szt

10,00

13

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50302-010-020

Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 60 mm
pojedyncze
Charakterystyka Robot: Tablica: 0302
1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub wapienno-cementowej
2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i przewodow
3.Zamocowanie puszki do gotowego podloza z wyréwnaniem
powierzchni
Dla kol.05-06:
4. Podlaczenie i przedzwonienie przewod6éw
krotnos¢= 1,00

szt

15,00

14

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50306-030-020

Lgczniki instalacyjne podtynkowe w puszkach
instalacyjnych, swiecznikowe

Charakterystyka Robot: Tablica: 0306

1.Rozmontowanie tacznikéw lub przyciskéw
2.Umocowanie do gotowego podioza

3.Podtaczenie przewodow

4 Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00

szt

10,00

15

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50308-040-020

Gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym,
natynkowe 2-biegunowe przykrecane. Obcigzalnosc 16

A, przekrdj przewodu do 2,5 mm2
Charakterystyka Robot: Tablica: 0308
1.Rozmontowanie gniazda
2.Zamocowanie gniazda

3.Podfaczenie przewodow

4 Sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00

szt

5,00
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2

3

16

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50503-01020-090

Oprawy LED w sufitach podwieszanych.
Charakterystyka Robot: Tablica: 0503

1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy

4.0Oczyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie oprawy

6.0bcigcie i zarobienie koncéw przewodow
7.Wyposazenie oprawy w zrodta $wiatla, zaptonniki i sprawdzenie
przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podlaczenie

10.Uzupetnienie oprawy w odbty$niki, ostony, siatki i klosze
Dla kol.01:

11.Wycigcie otworu w elemencie sufitu podwieszanego
Uwaga:

1.1l0$¢ (kol.02 poz.27) w zalezno$ci od rodzaju oprawy z
uwglednieniem

wspotczynnika 1,04

2.110$¢ (kol.02 poz.28) w zaleznosci od rodzaju oprawy
krotnosé¢= 1,00

kpl

35,00

17

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50502-040-090

Oprawy oswietleniowe przykrecane (zwykte)LED
Charakterystyka Robot: Tablica: 0502

1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie op rawy

6.0bcigcie i zarobienie koncéw przewodow

7.Wyposazenie oprawy w zrodta $wiatla, zaptonniki i sprawdzenie
przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podlaczenie

10.Uzupetnienie oprawy w odblysniki, ostony, siatki i klosze
krotnos¢= 1,00

kpl

12,00

18

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
51209-030-020

Przebijanie otworow o Srednicy 25 mm w Scianach lub
stropach, w podtozu gazobetonowym, dtugosc przebicia
do 50 cm

Charakterystyka Robot: Tablica: 1209

1.Wyznaczenie otworu

2.Przebicie otworu mechanicznie

3.Sprawdzenie wymiaréw

krotnosé¢= 1,00

szt

15,00

19

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
51203-010-020

Podtqczanie przewodow pojedynczych o przekroju zyty
do 2,5 mm?2 pod zaciski lub bolce
Charakterystyka Robot: Tablica: 1203
1.Ucigcie przewodu
2.Zdjecie izolacji
3.0czyszczenie zyty
4.Podlaczenie przewodow
Uwaga:
Dla kol.03-07 naktady na montaz koncéwek kablowych kalkuluje si¢
na
podstawie tablicy 1204
krotnosé= 1,00

szt

50,00

3. Oswietlenie awaryjne

Kod CPV:
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2

3

20

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50110-030-040

Listwy elektroinstalacyjne z PCW
(nascienne,przypodtogowe i Scienne) przykrecane do

podtoza gipsowego, gazobetonowego
Charakterystyka Robot: Tablica: 0110

1.Trasowanie

2.0dmierzanie i ucigcie listew

Dla kol.O1:

3.Przygotowanie kleju

4.Zamocowanie listew do podloza z zastosowaniem wszystkich
czynnosci

przewidziany ch instrukcja technologiczna klejenia

Dla kol.03-05:

3.Wykonanie $lepych otworéw

4.0sadzenie kotkéw rozporowych

Dla kol.02-05:

5.Wiercenie otworéw w listwach

6.Umocowanie listew za pomoca wkrgtow

7.Zmontowanie pozostatych elementéw taczonych i pokryw
Uwaga:

1.Masg kleju nalezy przyja¢ zgodnie z projektem (1p.23)
2.W przypadku montazu listew o szeroko$ci podstawy do 20 mm do
naktadéw

robocizny nalezy zastosowa¢ wspétczynnik 0,8

krotnos¢= 1,00

50,00

21

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50212-010-040

Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5
mm2 uktadane w listwach i kanatach

elektroinstalacyjnych

Charakterystyka Robot: Tablica: 0212

1.Rozwinigcie

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Zdjgcie pokryw z listew

4. Wprowadzenie przewodéw do puszek lub rozgateznikéw
5.Zatozenie pokryw
krotnosé= 1,00

30,00

22

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
51207-010-040

Wykucie bruzd dla przewodow wtynkowych, podtoze -
cegla

Charakterystyka Robot: Tablica: 1207

1.Wyznaczenie bruzdy

2.Kucie mechaniczne bruzdy

3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy
krotnosé¢= 1,00

25,00

23

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50205-010-040

Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 7,5
mm2 uktadane p.t.w gotowych bruzdach w podtozu
innym niz beton

Charakterystyka Robot: Tablica: 0205

1.Rozwinigcie przewodoéw

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Mocowanie przewodu do podioza przy pomocy drutu
wigzatkowego, zaprawy

gipsowej

4.Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikéw lub skrzynek
rozgateznych
krotnosé= 1,00

50,00
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2

24

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50511-010-090

Oprawy awaryjne LED

Charakterystyka Robot: Tablica: 0511

1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy

4.0Oczyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie oprawy

6.0bcigcie i zarobienie koncéw przewodow

7.Wyposazenie oprawy w zrodta $wiatla, zaptonniki i sprawdzenie
przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podlaczenie

10.Uzupetnienie oprawy w odbty$niki, ostony, siatki i klosze
krotnos¢= 1,00

kpl

70,00

25

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50511-030-090

Oprawy LED kierunklowe + piktogram
Charakterystyka Robot: Tablica: 0511

1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie oprawy

6.0bcigcie i zarobienie koncéw przewodow

7.Wyposazenie oprawy w zrodta $wiatla, zaptonniki i sprawdzenie
przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podlaczenie

10.Uzupetnienie oprawy w odbty$niki, ostony, siatki i klosze
krotnosé¢= 1,00

kpl

57,00

4. Pomiary

Kod CPV:

2

3

4

26

wg naktadow
rzeczowych

KNR
4-031205-02-108

Badanie uziemienia ochronnego lub roboczego-pomiar

nastepny
Charakterystyka Robot: Tablica: 1205
1.0gledziny dostepnych czgsci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementéw instalacji
4 Zabezpieczenie powtdrne zlacza przed korozja
Dla kol.05, 06:
1.Pomiar skuteczno$ci zerowania
krotnosé= 1,00

pomiar

5,00

27

wg naktadow
rzeczowych

KNR
4-031205-06-108

Badanie skutecznosci zerowania - pomiar nastgpny
Charakterystyka Robot: Tablica: 1205

1.0gledziny dostgpnych czgsci instalacji

2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza

3.Pomiar rezystancji elementéw instalacji

4.Zabezpieczenie powtdrne zlacza przed korozja

Dla kol.05, 06:

1.Pomiar skutecznos$ci zerowania
krotnosé= 1,00

pomiar

260,00
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2

3

4

28

wg naktadow
rzeczowych

KNR
4-031202-01-108

Sprawdzenie i pomiar kompletnego obwodu
elektrycznego niskiego napiecia o ilosci faz do 1
Charakterystyka Robot: Tablica: 1202

1.Okreslenie obwodu

2.0gledziny instalacji

3.Sprawdzenie stanu potaczen w puszkach i tacznikach
4.0dtaczenie odbiornikéw

5.Pomiar stanu izolacji i ciaglo$ci obwodu

6.Podlaczenie odbiornikéw
krotnosé¢= 1,00

pomiar

80,00

29

wg naktadow
rzeczowych

KNR
4-031202-02-108

Sprawdzenie i pomiar kompletnego obwodu
elektrycznego niskiego napiecia o ilosci faz do 3
Charakterystyka Robot: Tablica: 1202

1.Okreslenie obwodu

2.0gledziny instalacji

3.Sprawdzenie stanu potaczen w puszkach i tacznikach
4.0dlaczenie odbiornikéw

5.Pomiar stanu izolacji i ciaglo$ci obwodu

6.Podlaczenie odbiornikéw
krotnosé= 1,00

pomiar

20,00

30

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
91201-030-020

Pomiar natezenia oswietlenia wnetrz, na wyznaczonych
punktach pomiarowych ptaszczyzny roboczej - kazdy
nastepny pomiar w pomieszczeniu

krotnosé¢= 1,00

szt

400,00
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