Przedmiar robot

vesenesneneneees INStalacja Fotowoltaiczna PV ...Budynek Swietlicy..

(nazwa obiektu, rodzaju robot)

Lokalizacja ........86-200 Chelmno....ul...Bienkowka.......Nr.......

(kod - miejscowosc)

Lp. Podstawa Opis robét Jedn. Obmiar
ustalenia miary
1. Systemy fotowoltaiczne
Kod CPV:
1 2 3 4 5
wg nakladow Osadzenie w podlozu kotkow plastikowych rozporowych szt 12,00
rzeczowych w gotowych slepych otworach w Scianie lub stropie
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0801
5-08W0801-01-02 Bﬁi%?%eé-o ..
0 2.0sadzenie kotkéw w gotowych otworach.
Dla kol.02:
2.Wstrzelenie kotkow.
krotnosé= 1,00
wg naktadow Montaz na gotowym podiozu konstrukcji wsporczych do szt 4,00
rzeczowych 18 kg przykrecanych. Montaz na stropach, do czterech
KNR mocowan
5-080701-22-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 0701
1.Przykrecenie konstrukcji wsporczej do gotowego podioza
krotnosé= 1,00
wg naktadow Mocowanie aparatow o masie do 20 kg posiadajgcych do szt 10,00
rzeczowych 4 otwordéw mocujqcych, na gotowym podiozu z
KNR czeSciowym rozebraniem i zlozeniem bez podlgczenia
5-080403-08-020 | Dostawa i montaz modotow fotowoltaocznych 330Wp
Charakterystyka Robot: Tablica: 0403
1.Czgsciowe rozebranie i zlozenie aparatu
2. Przykrecenie aparatu do podtoza
3 .Malowanie poprawkowe aparatu
krotnosé= 1,00
wg nakladow Mocowanie aparatow o masie do 30 kg posiadajgcych do szt 1,00
rzeczowych 4 otworow mocujgcych, na gotowym podiozu z
KNR czegsciowym rozebraniem i zlozeniem bez podlgczenia

5-080403-09-020

Inwerter systemu fotowoltaicznego
Charakterystyka Robot: Tablica: 0403
1.Czgsciowe rozebranie i zlozenie aparatu
2.Przykrecenie aparatu do podioza

3 Malowanie poprawkowe aparatu
krotnosé= 1,00
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5 | wg nakladow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50405-060-020

Skrzynki lub rozdzielnice skrzynkowe o masie do 10 kg
wraz z konstrukcjq mocowangq przez przykrecenie do

gotowego podioza Rozdzielnica DC
Charakterystyka Robot: Tablica: 0405
Dla kol.01-05:
1.Wykonanie otwordéw w podloz u dla osadzenia konstrukeji skrzynek
i rozdzielnic
skrzyniowych
2.0sadzenie konstrukcji z rozdzielnica
Dla kol.06-10:
1.Ustawienie i przykrecenie rozdzielnicy wraz z konstrukcja do
gotowego
podioza
Dla kol.01-10:
3.Czesciowe rozebranie i ztozenie skrzy nek
4.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

1,00

6 | wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50405-070-020

Skrzynki lub rozdzielnice skrzynkowe o masie do 20 kg
wraz z konstrukcjg mocowang przez przykrecenie do

gotowego podioza Rozdzielnica AC
Charakterystyka Robot: Tablica: 0405
Dla kol.01-05:
1.Wykonanie otworéw w podioz u dla osadzenia konstruke;ji skrzynek
i rozdzielnic
skrzyniowych
2.0sadzenie konstrukcji z rozdzielnica
Dla kol.06-10:
1.Ustawienie i przykrecenie rozdzielnicy wraz z konstrukcja do
gotowego
podioza
Dla kol.01-10:
3.Czesciowe rozebranie i zlozenie skrzy nek
4.Podlaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

1,00

7 | wg nakladow
rzeczowych

KNR
7-080402-04-020

Uklad sygnalizacji z zastosowaniem przekaznika

Sfotoelektrycznego podtaczenia DC i AC
Charakterystyka Robét: Tablica 0402: Uktady sygnalizacji.

Wyszczegolnienie robot:

1. Montaz sondy w uprzednio wykonanym kréécu, montaz konstrukcji
wsporczej 1 zabudowanie zespolu wzmacniacza z zasilaczem do
konstrukeji, sprawdzenie sygnalizatora i przewodéw sygnalowych,
sprawdzenie funkcjonalne uktadu (01).

2. Montaz sygnalizatora w gotowym krdécu, sprawdzenie
sygnalizatora oraz sprawdzenie funkcjonalne uktadu (02,03).

3. Montaz konstrukcji wsporczej i zabudowanie stacyjki zasilajacej do
konstrukeji, montaz zaworu pneumatycznego (03).

4. Sprawdzenie i montaz przekaznika fotoelektrycznego, sprawdzenie
przewoddw sygnalowych oraz sprawdzenie funkcjonalne uktadu (04).

5. Sprawdzenie stanu i pracy kontaktéw oraz przewodéw
sygnatowych, spawdzenie funkcjonalne uktadu (05).
krotnosé= 1,00

szt

10,00

2. Instalacje zasilania elektrycznego

Kod CPV:
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wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50110-030-040

Listwy elektroinstalacyjne z PCW

(nascienne, przypodiogowe i scienne) przykrecane do
podioza gipsowego, gazobetonowego

Charakterystyka Robot: Tablica: 0110

1. Trasowanie

2.0dmierzanie i uciecie listew

Dia kol.01:

3.Przygotowanie kleju

4 Zamocowanie listew do podloza z zastosowaniem wszystkich
czynnosci

przewidziany ch instrukcja technologiczng klejenia

Dla kol.03-05:

3.Wykonanie §lepych otworéw

4.0Osadzenie kotkow rozporowych

Dla kol.02-05:

5.Wiercenie otworéw w listwach

6.Umocowanie listew za pomoca wkretow

7.Zmontowanie pozostalych elementéw taczonych i pokryw
Uwaga:

1.Mase kleju nalezy przyja¢ zgodnie z projektem (1p.23)

2.W przypadku montazu listew o szeroko$ci podstawy do 20 mm do
nakladéw

robocizny nalezy zastosowaé wspotezynnik 0,8

krotnosé= 1,00

10,00

wg naktadow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50212-030-040

Przewody kabelkowe o tqgcznym przekroju zyt do 30 mm2

ukiadane w listwach i kanalach elektroinstalacyjnych
Charakterystyka Robot: Tablica: 0212
1.Rozwiniecie
2.0dmierzenie i uciecie
3.Zdjecie pokryw z listew
4. Wprowadzenie przewodow do puszek lub rozgateznikow
5.Zalozenie pokryw
krotnosé=1.00

15,00

10

wg nakladow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50104-020-040

Rury winidurowe o srednicy do 28 mm ukladane na

drewnie
Charakterystyka Robot: Tablica: 0104
1.Sprawdzenie droznosci rur
2.Ciecie
3.Polaczenie rur
4 Wprowadzenie rur do puszek i innych elementéw instalacji
5.Umocowanie rur do podioza
6.Umocowanie uchwytow dla kol.05-08
7.Umocowanie plaskownika
Uwaga:
W przypadku mocowania ptaskownika pod uchwyty przez
przykrecenie $rubami
stalowymi naklady rzeczowe podane w Ip.70 nie przystuguja,
krotnosé= 1,00

10,00
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11

wg nakladéw
rzeczowych
KNNR Wacetob
50105-020-040

Rury winidurowe o Srednicy do 28 mm w ciggach
wielokrotnych n.t., mocowane do konsolek osadzonych w

podiozu z betonu
Charakterystyka Robot: Tablica: 0105
1.Sprawdzenie droznosci rur
2.Ciecie
3 .Polgczenie rur
4 Wprowadzenie rur do puszek i innych element6w instalacji
5.Umocowanie rur do podioza
6.Umocowanie uchwytéw
7.Umocowanie ptaskownika
Uwaga:
W przypadku mocowania ptaskownika pod uchwyty przez
przykrecenie Srubami
stalowymi naklady rzeczowe podane w Ip.70 nie przystuguja
krotnosé= 1,00

5,00

12

wg nakladow
rzeczowych
KNNR Wacetob
50201-040-040

Przewody izolowane jednozylowe wciggane do rur.

Przewéd o przekroju 6 mm2 PV
Charakterystyka Robot: Tablica: 0201
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Otwieranie i zamykanie puszek, odgateZznikéw lub skrzynek
rozgateznych
Uwaga:
W przypadku wciagania przewoddéw do kanaléw zamknigtych do
naktadow robocizny
nalezy zastosowaé wspotczynnik 0,84
krotnosé= 1,00

40,00

13

wg nakladow
rzeczowych
KNNR Wacetoh
50201-050-040

Przewody izolowane jednozylowe wciggane do rur.

Przewdd o przekroju 16 mm2
Charakterystyka Robot: Tablica: 0201
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub skrzynek
rozgaleznych
Uwaga:
W przypadku wciagania przewoddéw do kanatéw zamknigtych do
nakladéw robocizny
nalezy zastosowaé wspolczynnik 0,84
krotnosé=1.00

20,00

14

wg nakladow
rzeczowych

KNR
5-08W0805-01-02
0

Montaz kovicéwek przez zaciskanie. Zyly o przekroju do 6
mm2

Charakterystyka Robot: Tablica: 0805

1.Zalozenie na obrobiony koniec przewodu koncowki.

Dla kol.01-05:

2.Zaci$nigcie praska koncowki.

Dla kol.06-10:

2.Przylutowanie koncéwki do przewodu.

Dla kol.11-14:

2.Zabezpieczenie izolacji ponizej obrobionego korica przewodu.
3.Spawanie koncowki.
krotnosé= 1,00

szt

4,00
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15 | wg naktadow Montaz kovicowek przez zaciskanie. Zyly o przekroju do szt 2,00
rzeczowych 16 mm2
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0805
~ N 1.Zalozenie na obrobiony koniec przewodu koncdwki.
5-08W0805-02-02 Dla koL01.05:
0 2.Zacisniecie praska koncowki.
Dla kol.06-10:
2.Przylutowanie koncéwki do przewodu.
Dla kol.11-14:
2.Zabezpieczenie izolacji ponizej obrobionego korca przewodu.
3.Spawanie koncowki.
krotnosé= 1,00
16 | wg nakladow Przebijanie otworow o srednicy 40 mm w Scianach lub szt 4,00
rzeczowych stropach, w podiozu gazobetonowym, dfugosé¢ przebicia
KNNR Wacetob do 50 cm
51209-03010-020 | Charakterystyka Robot: Tablica: 1209
1. Wyznaczenie otworu
2.Przebicie otworu mechanicznie
3.Sprawdzenie wymiarow
krotnosé= 1,00
3. Uziemienia instalacji PV
Kod CPV:
1 2 3 4 5
17 | wg nakladow Montaz uziomow lub przewodow uziemiajqcych w m 10,00
rzeczowych gruncie kategorii 11l
Wacetob KNR krotnosé= 1,00
N000907-020-040
18| wg naktadow Uziomy o dlugosci 4,5 m ze stali profilowanej szt 4,00
rzeczowych miedziowane (metoda wykonania udarowa) z
Wacetob KNR zastosowaniem agregatu prgdotworczego. Kategoria
N000606-02010-0 | gruntu I-I1
20 krotnosé= 1,00
19 | wg naktadow Szyna wyréwnania potencjatow (gléwna szyna szt 1,00
rzeczowych uziemiajgca)
KNNR Wacetob krotosc= 1,00
90607-010-020
4, Pomiary
Kod CPV:
1 2 3 4 5
20| wg naktadow Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. pomiar 1,00
rzeczowych Obwdd 3-fazowy, pomiar pierwszy
Wacetob KNR krotnosé= 1,00
N001303-030-108
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21 | wg nakladow Badania i pomiary instalacji uziemiajqcej. Uziemienie szt 2,00
rzeczowych ochronne lub robocze, pomiar pierwszy
Wacetob KNR krotnosé= 1,00

N001304-010-020

w Szczygiet

mgr inz. Mieczyst
iu projektowania

Uprawnienia budow!ans
bez ograniczen w alposc)
instalacyine) w zalrsabeP=sgi | urzadzen
elektrycznych | el Enetgelycznych
nr KUP/QO77/RGOIET 2, ' KUP/2451/1E/01
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